
 输出段晶体管可通过操作开关选择在活塞检测时ON或OFF。

内部电路图
 显示器型
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内部电路图
 模拟输出型

 开关输出型、放大器配备型

 输出段晶体管在活塞检测时ON。

 输出段晶体管在活塞检测时ON。

 开关输出型、放大器分离型
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搭配模拟输出型气缸时
在调整传感器的安装位置及调整模拟输出电压时，建议在测长
范围的中心及以该中心为基准的伸出端侧4mm、返回端侧
4mm分别配置可停止活塞的工件（基准器）。
此外，进行上述调整时请使用与实际使用时相同的气压。

1  传感器安装位置调整方法
传感器安装位置安装至指定测长范围（例如活塞伸出端往前
8mm至伸出端时，设定在该中心）后发货，变更传感器安
装面或变更测长范围时，请按照以下要领进行操作。
（1） 转动传感器安装位置指示灯的调整电容器，将电容器

设定在黄色LED亮灯区间的中心，确保拆下传感器的
状态下，传感器安装位置指示灯（黄色LED）常时亮灯。
（产品经过事先调整后出厂，因此在不小心触碰过本微
调电容器后，也应实施调整。）

（2） 将气缸活塞置于测长范围的中心。
（3） 将传感器安装在气缸上。此时，请根据插入方向，固

定在满足下一动作的位置上。传感器紧固扭矩为0.1～
0.2N・m。此外，安装传感器外壳时，请务必确保传
感器安装螺钉（M2.5开槽止动螺栓）朝气缸后端方向。
①从前端插入时
包括（1）的亮灯在内，传感器安装位置指示灯固定在第
2次亮灯区间的中心位置。（第二次的亮灯区间换算为
活塞行程后为约1mm的狭小区间。）
②从后端插入时
包括（1）的亮灯在内，传感器安装位置指示灯固定在第
2次亮灯区间的中心位置。（第二次的亮灯区间换算为
活塞行程后为约1mm的狭小区间。）

（4） 安装传感器的气缸活塞行程长于8mm，对其中8mm
的行程范围进行测长时为了避免在测长范围外输出不
需要的模拟输出电压，在橙色线和蓝色线之间连接气
缸开关T0H/V。（该行程为8mm以下时，将橙色线和
蓝色线短接后使用。）该开关与以往的气缸开关相同，
实施上述（2）的操作后，处于ON点和ON点的中间位
置。此外，开关的紧固扭矩为0.1～0.2N・m。

2  模拟输出电压调整方法
模拟输出电压调整成指定测长范围后发货，例如活塞伸出
端往前8mm起为伸出端时，伸出端往前8mm为5V、伸出
端为1V，但使用环境（周围磁性体的影响）会引起些许偏
差，因此请按照以下要领进行微调。
（1） 在DC24V稳压电源的（＋）侧连接输出段导线的褐色

线，在气缸开关T0H／V的褐色线上连接输出段导线
的橙色线，再在电源的（－）侧上连接两者的蓝色线。

（2） 将黑线连接到电压计的（＋）侧，将蓝线连接到电压计
的（－）侧。

（3） 驱动气缸活塞，分别读取测长范围起始端（例：伸出端
往前8mm）及末端（例：伸出端）的电压值。

（4） （2）的电压差为4V以下时，将满量程调整电容器朝顺
时针方向稍稍转动。为4V以上时，将该电容器朝逆时
针方向稍稍转动。

（5） 再次驱动气缸活塞，分别读取测长范围起始端及末端
的电压，然后转动零点调整电容器，使得以起始端为
基准时为5V，以末端为基准时为1V。

（6） 重复多次（3）→（4）→（5）的步骤，进行微调。

SSD-LN・BH※-LN Series
技术资料：传感器安装位置・模拟输出调整方法
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搭配模拟输出型卡爪时
1  传感器安装位置调整方法
传感器安装位置安装至卡爪两爪行程的中心后发货，变更
传感器安装面或更换卡爪时，请按照以下要领进行操作。
（1） 转动传感器安装位置指示灯的调整电容器，将电容器

设定在黄色LED亮灯区间的中心，确保拆下传感器的
状态下，传感器安装位置指示灯（黄色LED）常时亮灯。
（产品经过事先调整后出厂，因此在不小心触碰过本微
调电容器后，也应实施调整。）

（2） 将卡爪置于行程中心。
（3） 将传感器安装在卡爪上。此时，请固定在满足下一动作

的位置上。传感器紧固扭矩为0.1～0.2N・m。此外，
安装传感器外壳时，请务必确保传感器安装螺钉（M2.5
开槽止动螺栓）朝向卡爪侧。
①传感器安装位置
包括（1）的亮灯在内，传感器安装位置指示灯固定在第
2次亮灯区间的中心位置。（第二次的亮灯区间换算为
活塞行程后为约1mm的狭小区间。）

2  模拟输出电压调整方法
模拟输出电压从卡爪的总行程开时为5V、闭时为1V，但
使用环境（周围磁性体的影响）会引起些许偏差，因此请按
照以下要领进行微调。
（1） 在DC24V稳压电源的（＋）侧连接褐色线，在（－）侧

连接蓝色线和橙色线。
（2） 将黑线连接到电压计的（＋）侧，将蓝线连接到电压计

的（－）侧。
（3） 驱动卡爪，分别读取开时和闭时的电压值。
（4） （3）的电压差为4V以下时，将满量程调整电容器朝顺

时针方向稍稍转动。为4V以上时，将该电容器朝逆时
针方向稍稍转动。

（5） 再次驱动卡爪，分别读取开时和闭时的电压，然后转
动零点调整电容器，使得以开时为基准时为5V，以闭
时为基准时为1V。

（6） 重复多次（3）→（4）→（5）的步骤，进行微调。

1  放大器单元罩
2  电源指示灯
3  传感器安装位置指示灯
4  传感器安装位置指示灯调整微调电容器
5  零点调整微调电容器
6  满量程调整微调电容器

SSD-LN・BH※-LN Series
技术资料：传感器安装位置・模拟输出调整方法
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开关输出型
1  传感器安装位置调整方法
传感器安装位置安装至卡爪两爪行程的中心后发货，变更
传感器安装面或更换卡爪时，请按照以下要领进行操作。
（1） 请确保分别安装在传感器、卡爪上的红线一致，并按

0.1～0.2N・m的紧固扭矩对传感器进行紧固。
（2） 此外，安装传感器时，请务必确保安装螺钉(M2.5开

槽止动螺栓)朝向卡爪侧。

2  开关输出位置设定方法
（1） 将卡爪移动至需获得开关输出的位置。
（2） 此外，将动作范围调整电容器暂时设定在从逆时针旋

转的终端朝顺时针方向转动少许的位置。
（3） 转动动作点调整电容器，将输出设为ON。并将电容器

设定在ON区间的中心。
（4） 最后，转动动作范围调整电容器，决定动作范围。此时，

可大致以动作点中心为基准，扩大、缩小动作范围。
（5） 转动卡爪几次，使开关输出在ON与OFF之间改变，然

后重复上述(3)(4)进行微调。

放大器分离型 放大器配备型

1  放大器单元罩
2  输出1指示灯
3  输出1动作范围调整电容器
4  输出1动作点调整电容器
5  输出2指示灯
6  输出2动作范围调整电容器
7  输出2动作点调整电容器

1  放大器单元罩
2  输出指示灯
3  输出动作范围调整电容器
4  输出动作点调整电容器

※关于显示器型的调整方法及设定，请参阅产品附带的使用注意书。

SSD-LN・BH※-LN Series
技术资料：传感器安装位置・开关输出设定方法
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