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型号 活塞杆径（mm） 活塞杆长度（mm）

安装形式
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200 300 400 500 600 700 800 900 1000 LB FA
JSB3 φ16・φ20・φ25 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ◎ ◎

936φ30・φ35 － ● ● ● ● ● ● ● ● ◎ ◎

φ40・φ45 － － ● ● ● ● ● ● ● ◎ ◎

产品简介

制动单元
JSB3系列体系表

强力锁紧φ16～φ45的活塞杆。

● 小巧轻盈
采用铝合金阀体的
紧凑型设计。

● 优异的耐久性
实现温和的制动力和优异的耐久性。

● 便于手动解除锁紧
只需拧入螺栓， 
即可解除锁紧。

● 小巧轻盈
采用铝合金本体的 
紧凑设计。

● 优异的耐久性
实现温和的制动力和优异的耐久性。
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    制动动作原理
通过气口A排气时，弹簧力使偏心环沿各箭头
方向旋转，对活塞杆产生偏心负荷，从而对活
塞杆进行制动。

◯b◯a    制动解除动作原理
通过气口A供气时，下方的活塞被推动，手柄打
开，与手柄直接连接的偏心环沿各箭头方向旋
转，活塞杆变为自由状态。

● 制动动作原理● 制动解除动作原理
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