
LCM Series
技术资料

技术资料

项目 LCM-※-4.5～8

平行度
C面相对于A面 0.03
D面相对于B面 0.03

移动平行度
C面相对于A面 0.005注

D面相对于B面 0.005注

E的尺寸允许误差 ±0.05
F的尺寸允许误差 ±0.05
G的尺寸允许误差 ±0.05

注：LCM-6、8的行程30为0.006。

■ 滑台的精度

■ 弯曲力矩导致的滑台位移角度（参考值）
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LCM
LCR
LCG
LCW
LCX
STM
STG
STS・STL
STR2
UCA2
ULK※
JSK/M2
JSG
JSC3・JSC4
USSD
UFCD
USC
UB
JSB3
LMB
LML
HCM
HCA
LBC
CAC4
UCAC2
CAC-N
UCAC-N
RCS2
RCC2
PCC
SHC
MCP
GLC
MFC
BBS
RRC
GRC
RV3※
NHS
HRL
LN
卡爪
卡盘
机械卡爪・
卡盘
缓冲器
FJ
FK
速度
控制器

卷末
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