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通过对制动板施加旋转力M，将产生轴心方向
的力FB，以保持活塞杆，因此可确保优异的耐
久性和强大的夹持力。

采用低矮紧凑的制动机构，节省空间。
● 省空间

制动部的构成部件非常少，结构简单。
● 构造简单

对制动部供给气压无需进行移动配管
（电缆支架）等，只需在端面法兰上配

管。

● 减少配管工时

只需用一字螺丝刀等将制动板的倾斜复原
即可解除制动。

● 方便解除制动
通过装载斜板方式的新制动机构， 
具备了优异的耐久力和强大的夹持力（相当于
0.6MPa时的气缸推力）。

● 装载新制动机构

体系表

产品简介

带制动器无杆气缸
SRT3系列
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SRT3 Series
体系表

●：标准、◎：准标准、 ：不可制作
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注1 ：仅无开关时◎，带开关时不可制作。

● 无触点-2线
M2V/H
● 无触点-3线
M3V/H
● 有触点-2线
M0V/H,M5V/H
● 双色显示式无触点-2线
M2WV,T2WV/H,T2YV/H
● 双色显示式无触点-3线
M3WV,T3WV/H,T3YV/H
● 强磁场用
T2YD,T2YDT

可装载无触点、有触点等各种气缸开关。
● 可装载开关

动作原理

从气口 A排气时，通过弹簧力压紧制动板
A、B，制动板A、B各自作为支点向箭头
方向倾斜，并通过气缸推力增加制动力，
保持活塞杆。

从气口A排气时，通过解除活塞压紧制动板
A、 B，制动板A、 B与活塞杆变垂直，并
产生间隙，活塞杆进入自由状态。

拆下缸盖，将内六角螺栓等拧入制动板 A，
向箭头方向放倒时，制动板 A、 B变平行，
活塞杆进入自由状态。（通过一字螺丝刀等，
利用将制动板的倾斜复原的方法也可解除制动。）

制动动作 制动解除 手动解除制动
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M※V M※H
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