
LCM Series
技术资料
技术资料

项目 LCM-※-4.5～8

平行度
C面相对于A面 0.03
D面相对于B面 0.03

移动平行度
C面相对于A面 0.005注

D面相对于B面 0.005注

E的尺寸允许误差 ±0.05
F的尺寸允许误差 ±0.05
G的尺寸允许误差 ±0.05

注：LCM-6、8的行程30为0.006。

■ 滑台的精度

■ 弯曲力矩导致的滑台位移角度（参考値）
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クリーン機器システム　四校
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