
LCR Series
技术资料 1 转台末端处的位移（参考值）
A点处的位移

【�M1力矩导致的滑台位移量】�
滑台前端承受负荷（F1）时，滑台前端的位移量
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LCR Series
技术资料 1 转台末端处的位移（参考值）

A点处的位移

【�M2力矩导致的滑台位移量】�
在离开气缸中心Lmm的位置承受负荷（F2）时，滑台末端（A部）的位移量
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LCR Series
技术资料 1 转台末端处的位移（参考值）
A点处的位移

【�M3力矩导致的滑台位移角度】�
对气缸施加旋转力矩（M3）时，滑台的位移角度
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