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ABSODEX 用 PC 

机设置软件 

AX-Tools 

使用说明书 
在使用产品前，务请阅读本使用说明书。 

特别是有关安全的内容，务请仔细阅读。 

请妥善保管本使用说明书，以备随时可以迅速取出查阅。 
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前言 

本使用说明书是 AX-Tools（Ver.3）的使用说明书。 

关于 Ver.3以前的 AX-Tools，请确认 Ver.3以前的使用说明书。 

为了充分发挥 AX-Tools（Ver.3）的性能，本说明书中记载了安装和使用方法等基本事

项。请仔细阅读并正确使用。 另外，请妥善保管本使用说明书，以免丢失。 
 

本使用说明书中记载的规格和外观有未经预告而变更的可能。 
 

对于本软件所提供的信息，就其内容和准确性、安全性，以及包括就其与市场适销性和

用于特定使用目的时的适用性等的担保在内，不作任何承诺。 

对于源自使用本软件所产生的一切损失，CKD株式会社概不承担责任。 
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安全使用注意事项 

为了安全地使用本公司的产品，正确选择、使用、处理和维护管理产品非常重要。 

为确保装置的安全，请务必遵守本使用说明书中记载的警告和注意事项。 

尽管本产品已采取了各种安全措施，但仍可能因客户的错误操作而导致事故。为避免发

生这种情况，请务必仔细阅读本使用说明书，并在使用前充分理解其内容。 
 

为了明确表示危害和损坏的程度以及发生的可能性，本说明书中将注意事项分为三类：

“危险”、“警告”和“注意”。 
 

 危险 如果处理不当，可能立即导致人员死亡或重伤的危险。 

 警告 如果处理不当，有可能会导致人员死亡或重伤。 

 注意 如果处理不当，有可能会导致人员受伤或财产损失。 

另外，根据具体情况，即使是“注意”中记载的事项也可能导致严重后果。 

这些项目全都记载了重要的内容，请务必遵守。 
 

其他一般注意事项和使用提示采用了以下图标。 

  表示一般注意事项和使用提示。 
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1. 产品简介 

 运行环境 
运行本软件需要以下环境。 

 

运行操作系统 Windows® 10 

显示器 
建议分辨率 1920 × 1080（HDTV）以上 

最低分辨率 1280 × 800（WXGA） 

USB 端口 符合 USB2.0 标准 

 

 

 Windows为 Microsoft Corporation在美国、日本及其他国家的注册商标。 

 本说明书中的其他公司名称、产品名称为各公司的商标或注册商标。 

 AX-Tools可在上述操作系统的 32位和 64位版本中使用。 

 AX-Tools可在 Windows 10桌面环境下运行。 
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 AX-Tools 支持的机型 
根据 AX-Tools版本的不同，某些驱动装置无法连接，某些功能无法使用。请使用最新版

本的 AX-Tools。要使用的驱动装置和对应的 AX-Tools版本如下所示。 
 

驱动装置 AX-Tools 版本 

AXD-S、AXD-H、TS、TH、MU、XS 型 Ver.3.*.*.* 
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 许可协议 
CKD株式会社拥有本软件（包括程序、数据、文本、图片、手册等）的所有权利。客户

只有在同意以下各项条款后才能使用本软件。 

 不得复制或修改本软件的内容，也不得将其转让、出售、出借或分发给第三方。 

 不得对本软件进行反向工程、反编译或反汇编。 

 不得复制手册和其他印刷材料。 

 如果您违反本协议，CKD株式会社可终止本许可协议。在此情况下，客户一律不得使用

本软件。 

 对于本软件所提供的信息，就其内容和准确性、安全性，以及包括就其与市场适销性

和用于特定使用目的时的适用性等的担保在内，不作任何承诺。 

 对于源自使用本软件所产生的一切损失，CKD株式会社概不承担责任。 

 本软件的内容有未经预告而变更的可能。 
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 使用注意事项 
 

 注意 

 
启动 AX-Tools 的期间内，请勿将 Windows设为睡眠模式（待机）。 

 从睡眠模式恢复时，可能会导致通信故障。 

在向驱动装置发送数据或从驱动装置接收数据时，请勿连接或断开 USB电缆

或者接通或断开驱动装置的电源。 

 否则驱动装置或 AX-Tools可能会出现误动作。 

请勿在一台 PC 机上同时启动和使用 AX-Tools。 

 否则可能导致通信故障，并可能导致驱动装置或执行器意外动作。 

 
要连接/断开连接器或者接通/断开电源时，请终止 AX-Tools。 

如果出现通信错误，请检查 USB 通信电缆的连接状态（例如有无断线等）。 

使用本软件时，请终止其他通信软件。 

 本软件无法与使用 USB通信接口的其他通信软件同时使用。 

 
要与驱动装置通信时，请使用 USB通信电缆。 

 关于 USB通信电缆的连接，请参阅相应的执行器或驱动装置的使用说明

书。 

 

AX-Tools是用于以下驱动装置的设置软件。 

 TS、TH、MU、XS型 

 AXD-S、AXD-H型 
 

用于已停产的机型（GS、GH、S、H、C型以及旧机型的驱动装置）时，功能会受到限

制。 
 

本软件不使用于 NXD系列的驱动装置。 
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 AX-Tools 的画面构成 
AX-Tools的画面由以下要素构成。 

 

 

 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 文件选项卡 执行文件操作。 

② 功能区选项卡 显示 AX-Tools 功能组，选择功能组切换功能区菜单。 

③ 功能区菜单 显示功能组的操作按钮。 

④ 窗口选项卡 
本选项卡用于选择操作对象。如果有多个窗口，则会显示多个选项卡。如
果只有一个窗口，则不会显示。 

⑤ 视图 能够使用所选择的功能。 

⑥ 显示面板 显示 PC 机、驱动装置和执行器的状态。 

⑦ 通信状态栏 显示驱动装置的通信状态。 

⑧ 操作面板 
在线时能够确认执行器的动作情况。在“工作”、“增益调整”以及“终
端”这 3 个选项卡之间进行切换。 

⑨ 操作面板复选框 打开或关闭操作面板。 

⑩ 帮助按钮 显示 AX-Tools 的软件版本。 

  

① ② ③ ④ ⑤ ⑧ ⑨ ⑩ 

⑦ ⑥ 
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 应用软件的构成 
应用软件的构成如下所示。 

 

  

文件 

主页 

设置 

编辑 

主页 

Language 

设置显示 

网络 
 

程序 

参数 

评分表 

AxIO功能 

AxFFT功能 

工作信息 

通用功能 操作面板 运行 

增益调整 装置的状态 

通信状态 终端 

功能组 功能 

ABSODEX 信息 

AxSpeed 功能 监控&维护 

调整 AI 增益调整 

AI 过滤器调整 

AX 设置内容 
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 AX-Tools 的运行模式 
根据 AX-Tools的运行模式，可使用以下功能和视图。 

 

功能、视图 

运行模式 

备注 
在线 离线 

未连接 
执行器 

主页 
主页 ○ ○ ○ - 

Language ○ ○ ○ - 

设置 
设置显示 ○ × ○ - 

网络 ○ × ○ - 

调整 

AI 增益调整 ○ × × - 

AI 过滤器调整 ○ × × - 

AX 设置内容 ○ × ○ - 

ABSODEX 初始化 ○ × ○ - 

编辑 

程序 ○ △ ○ 
离线时无法读取、写入
或比较程序。 

参数 ○ △ ○ 
离线时无法读取、写入
或比较参数。 

评分表 ○ △ ○ 
离线时无法读取、写入
或比较评分表。 

原点偏移 ○ × ○ - 

驱动类型的变更 ○ ○ ○ - 

清除编辑数据 ○ ○ ○ - 

编辑数据使用量 ○ ○ ○ - 

ABSODEX 初始化 ○ × ○ - 

监控&维护 

AxSpeed 功能 ○ △ ○ 
离线时无法读取速度波
形。 

AxIO 功能 ○ △ △ 
离线或未连接执行器
时，无法监控 I/O 信
号。 

AxFFT 功能 ○ △ △ 
离线或未连接执行器
时，无法读取 FFT 波
形。 

※ “○”：能够使用所有功能；“△”：使用部分功能；“×”：所有功能无法使用 
  



 13 2023-09-21 SM-A63470-C/2 

功能、视图 

运行模式 

备注 
在线 离线 

未连接 
执行器 

监控&维护 
工作信息 ○ × ○ - 

ABSODEX 信息 ○ × ○ - 

通用功能 

操作面板 ○ × △ 

离线时无法操作。 

未连接执行器时也可使
用终端。 

显示面板 ○ △ ○ 
离线时，连接状况显示
为灰色，动作状况为
“***”。 

通信状态 ○ △ ○ 
离线时，仅显示“离
线”。 

版本信息 ○ ○ ○ - 

※ “○”：能够使用所有功能；“△”：使用部分功能；“×”：所有功能无法使用 
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2. 安装 

 获取安装程序 
请从本公司主页（https://www.ckd.co.jp/）获取 AX-Tools的安装程序。 

 安装方法 
 

 注意 

 为防止出现误运行，请在开始安装前终止所有程序。 

1. 双击“setup.exe”，启动安装程序 
 

2. 选择语言，并选择[OK] 

 

3. 请同意许可协议 

选择“同意”，然后选择[下一步] 

 

  

https://www.ckd.co.jp/
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4. 在“选择追加任务”中，选择 [下一步] 

 
 

5. 显示准备安装完成的对话框 
选择[安装]开始安装 

 
 

6. 安装完成后，会显示安装完成对话框，选择[完成]并关

闭对话框 
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3. 使用方法 
 

 注意 

 务请注意避免机械阻挡，且不可接近执行器的可动部件，确保安全。 

 
使用 AX-Tools 进行调整时，请务必仔细阅读产品使用说明书，并正确使

用。 

 在调整阶段，执行器可能会发生意外动作。 

 

 启动和终止 

 启动 
要启动 AX-Tools时，请双击 AX-Tools.exe。 

会出现新建对话框。新建对话框的详细内容请参阅“3.2.2 新建”。 
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 终止 
要终止 AX-Tools时，请点击窗口上的[×]按钮。或者打开文件选项卡，点击[结束应用

程序]按钮。 
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 文件选项卡 

 文件选项卡简介 
能够进行新建文件、打开、关闭、覆盖保存或另存为等操作。 

选择文件选项卡后，会显示以下菜单。 
 

 

 

名称 内容 参阅 

新建 显示新建对话框。 3.2.2 

打开 打开现有文件。 3.2.3 

关闭 关闭作业中的窗口选项卡。 3.2.3 

覆盖保存 覆盖保存编辑中文件。 3.2.4 

另存为 另存正在编辑的文件。 3.2.4 

最近使用的文件 

从新到旧地显示最多 10 个最近使用的文件（*.axa、*.axar 格
式）。 

选择文件并打开。 

― 

结束应用程序 终止 AX-Tools。 3.2.4 
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 新建 
启动 AX-Tools时或者从文件选项卡中选择[新建]按钮时，会显示新建对话框。 

 

 

 

 离线执行 

<从新建开始执行> 

仅在驱动装置中选择了“AXD-S type”或者“AXD-H type”时，才会显示执行器。 
 

选择各项目并点击[确定]按钮后，即可在不连接驱动装置的情况下启动 AX-Tools。 

点击[取消]按钮后，将取消“新建”，如果没有其他窗口选项卡正在编辑，则会显示确

认信息“结束 AX-Tools，是否确定？”。如果有其他窗口选项卡正在编辑，则会关闭新

建对话框。 
 

 

 

名称 内容 

[确定]按钮 终止 AX-Tools。 

[取消]按钮 返回新建对话框。 
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<打开文件执行> 

点击[打开]按钮后，会显示文件选择对话框。打开文件后，新建对话框会关闭。如果在

文件选择对话框中没有选择文件，则会继续显示新建对话框。 
 

 在线执行 

在“通信端口的选择”中显示能够连接的 COM端口。如果没有能够连接的 COM端口，则

会显示“-”。点击[更新]按钮后，能够连接的 COM端口将会更新。 
 

选择 COM端口并点击[确定]按钮后，AX-Tools将连接至驱动装置并启动。点击[取消]按

钮后，将取消“新建”，如果没有其他窗口选项卡正在编辑，则会终止 AX-Tools。如果

有其他窗口选项卡正在编辑，则会关闭新建对话框。 
 

可以在 Windows OS的标准功能“设备管理器”的“端口（COM和 LPT）”中确认连接着

驱动装置（AX系列等）的 COM端口。请选择标有“USB串行设备”或者“CDC USB 

Driver”的 COM端口。 
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 打开、关闭 

<打开> 

将会显示文件选择对话框，并在打开文件后，在选中主页选项卡的状态下启动。 
 

 

 

可选择的文件的扩展名为“.axar”、“.axa”、“.axw”、“.axs”、“.axf”、

“.axi”、“.txt”。 
 

※ 关于文件扩展名 

关于以“.axar”、“.axa”格式文件保存的数据，请参阅“3.2.4 保存和终止”。 

Ver3.00 以前的 AX-Tools 无法打开“.axar”格式的文件。 
 

※ 关于扩展名“.txt” 

为保存了 NC 程序数据信息的文件。 

字符代码格式为 ANSI（Shift_JIS）。 
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<关闭> 

关闭作业中的窗口选项卡。只有 1个窗口选项卡时，会在关闭窗口选项卡后终止 AX-

Tools。关于 AX-Tools的终止，请参阅“3.2.4 保存和终止”。 
 

只有 1个窗口选项卡时，会显示确认信息“结束 AX-Tools，是否确定？”。 
 

 

 

名称 内容 

[确定]按钮 
如果正在编辑数据，则会显示确认信息。 

如果未编辑数据，则会终止 AX-Tools。 

[取消]按钮 关闭对话框。 

 

如果正在编辑“程序”、“参数”、“评分表”、“AxSpeed”、“AxFFT”、“AxIO”

的数据，则会显示确认信息“变更为 Data1，是否存储？”。窗口选项卡名称（文件

名）将会输入到 Data1部分。 
 

 

 

名称 内容 

[是]按钮 对文件实施“覆盖保存”或者“另存为”后，关闭窗口选项卡。 

[否]按钮 关闭窗口选项卡，不保存文件。 

[取消]按钮 关闭对话框。 
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 保存和终止 

<覆盖保存> 

对编辑中的文件实施覆盖保存。文件未保存时，将显示与“另存为”相同的保存对话

框。 

“程序”、“参数”、“评分表”、“AxSpeed”、“AxFFT”、“AxIO”、“ABSODEX

信息”的数据将被保存至扩展名为“.axar”、“.axa”的文件中。 
 

<另存为> 

另存正在编辑的文件。会显示以下对话框。 
 

 

 

请输入文件名，然后点击[保存]按钮。 

能够指定的扩展名取决于驱动装置。 
 

驱动装置 扩展名 

AXD-S、AXD-H type “.axar”、“.txt” 

除上述以外 “.axa”、“.axw”、“.axs”、“.axf”、“.axi”、“.txt” 

 

※ 关于文件的扩展名 

标准的文件扩展名为“.axar”、“.axa”。 

指定“.axar”、“.axa”的情况下，将保存 AX-Tools 的所有功能信息。 

指定“.axw”、“.axs”、“.axf”、“.axi”的情况下，将只保存指定的扩展名的功能信息。 
 

※ 关于扩展名“.txt” 

用于保存 NC 程序数据。 

只有通过编辑选项卡才能指定“.txt”的扩展名。 
 

※ 关于扩展名“.axa” 

只有执行 AI 增益调整后用扩展名“.axa”保存时，才能保存 AI 增益调整结果的信息。 
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<结束应用程序> 

关闭所有的窗口选项卡，终止 AX-Tools。 

关闭窗口选项卡的运行请参阅“3.2.3 打开、关闭”。 
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 主页选项卡 

 主页选项卡简介 
执行窗口操作、功能切换或语言切换。 

 

选择主页选项卡后，会显示以下功能区菜单。 
 

 

 

名称 内容 参阅 

主页 启动“主页”视图。 3.3.2 

状态栏 
切换显示/不显示状态栏。勾选时会显示状态栏。取消勾选时会不
显示状态栏。 

― 

初始尺寸复原 将 AX-Tools 的窗口大小恢复为初始设置。 ― 

窗口 启动了多个窗口选项卡时切换显示方式。 3.3.3 

Language 切换显示的语言。重启后会切换到所选择的语言。 3.3.4 
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 主页 
点击[主页]按钮后，将启动以下视图。 

 

 

 

名称 内容 

设置通信端口 点击图标或按钮后，将切换到设置选项卡，并启动“设置显示”视图。 

调整增益 
点击图标或按钮后，将切换到调整选项卡，并启动“AxSpeed”视图。 

操作面板会切换到调整选项卡。 

调整防震过滤器 点击图标或按钮后，将切换到调整选项卡，并启动“AxFFT”视图。 

编辑程序或参数 点击图标或按钮后，将切换到编辑选项卡，并启动“程序”视图。 

监控 IO 信号 点击图标或按钮后，将切换到监控＆维护选项卡，并启动“AxIO”视图。 

获取波形数据 
点击图标或按钮后，将切换到监控＆维护选项卡，并启动“AxSpeed”视图。 

操作面板会切换到运行选项卡。 
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 窗口 
如果有多个正在编辑的窗口选项卡，则会切换打开中的窗口选项卡的显示方式。 

 

 

 

名称 内容 

上下并列显示 将所选择的窗口选项卡显示在下侧。 

左右并列显示 将所选择的窗口选项卡显示在右侧。 

重叠显示 将所有的窗口选项卡集中显示。这是初始设置的显示。 
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 Language 
点击[Language]按钮后，将启动“Language”视图。可以离线设置。 

 

 

 

选择要使用的语言并点击[设置]按钮后，将显示以下信息。 
 

 

 

重启 AX-Tools后，所选择的语言将生效。 
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 设置选项卡 

 设置选项卡简介 
设置和显示通信。 

 

选择设置选项卡后，将显示以下功能区菜单。 
 

 

 

名称 内容 参阅 

通信端口 在线时选择通信端口并更新通信端口。 3.4.2 

连接 连接到通信端口中选中的端口。 3.4.3 

切断 释放通信端口中选中的端口。 3.4.4 

设置显示 启动“设置显示”视图。 3.4.5 

网络 
设置 CC-Link、PROFIBUS、DeviceNet、EtherCAT 或者 
EtherNet/IP。 

3.4.6 

 

 通信端口 
显示能够连接的通信端口。如果没有能够连接的通信端口，则会显示“-”。点击通信端

口的下拉列表，可以从能够连接到驱动装置的通信端口中选择要连接的通信端口。 
 

点击[更新]按钮，更新能够连接的通信端口的信息。 
  



 30 2023-09-21 SM-A63470-C/2 

 连接 
点击[连接]按钮，将所选择的通信端口连接至驱动装置。 

无法连接（打开）的情况下，将显示信息“无法打开通信端口。”。 

如果在连接过程中无意断开连接（点击[切断]按钮时除外），则会在通过选定通信端口

识别到驱动装置时自动重新连接。 

但是，将驱动装置连接到不同端口时，必须点击一次[切断]按钮，重新选择通信端口并

点击[连接]按钮。 
 

 切断 
点击[切断]按钮后，关闭（释放）正在连接中的通信端口。 
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 设置显示 
点击[设置显示]按钮后，将启动“设置显示”视图。 

 

 

 

点击[更新]按钮后，将更新设置信息。更新的信息如下所示。 
 

名称 内容 

更新时间 显示点击[更新]按钮时的 PC 机的日期和时间。 

连接校正 
显示与驱动装置的连接状态。 

连接状态的情况下显示“OK”，未连接状态的情况下显示“-”。 

COM 端口 
显示连接中的 COM 端口。 

未连接状态的情况下显示“-”。 

驱动类型 
显示连接中的 ABSODEX 的驱动类型。 

未连接状态的情况下显示“-”。 

型号名 
显示连接中的 ABSODEX 的型号名。 

未连接状态的情况下显示“-”。 

串号 
显示驱动装置的串号。 

未连接状态的情况下显示“-”。 

I/F 规格 

显示与连接中的 ABSODEX 的 I/F 规格。 

“并行 I/O”、“并行 I/O（NPN）”、“并行 I/O（PNP）”、“CC-Link”、
“PROFIBUS”、“DeviceNet”、“EtherCAT”、“EtherNet/IP”以外的情
况下，将显示“N/A”。 

未连接状态的情况下显示“-”。 
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※ 未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 
 

  

 

※ 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱动类型不

同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 
 

 

 

※ 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类型与被连接

驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 
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 网络 
点击[网络]按钮后，将会显示接口规格设置对话框。根据连接着的驱动装置的接口规

格，显示的对话框会有所不同。 
 

未与驱动装置连接的情况下，将显示以下信息。 
 

 

 

驱动装置无法使用本功能的情况下，将显示以下信息。 
 

 

 

接口规格不支持本功能的情况下，将显示以下信息。 
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 CC-Link 设置 

设置 CC-Link。连接着的驱动装置的接口规格为“CC-Link”的情况下，点击[网络]按

钮，将会显示以下对话框。 
 

 

 

名称 内容 

区号设置 设置区号。初始值是从驱动装置获取的值。 注 1 

波特率设置 
设置波特率。可从“0 : 156kbps”、“1 : 625kbps”、“2 : 
2.5Mbps”、“3 : 5Mbps”、“4 : 10Mbps”中选择。初始值是从驱动装
置获取的值。 注 2 

CC-Link 寄存器设置值
（HEX） 

根据区号设置值和波特率设置值，自动显示 16 进制值。 

CC-Link 寄存器设置值
（DEC） 

显示将 CC-Link 寄存器设置值（HEX）的值转换为 10 进制数后的值。 

[确定]按钮 

关闭对话框，将 CC-Link 寄存器设置值（DEC）的值反映到驱动装置上。 
注 3、注 4、注 5、注 6 

反映后，将重新出现对话框。 

[取消]按钮 关闭对话框。 

注 1： 如果从驱动装置获取的值超出范围，则会显示信息“区号的设置值异常。请将其设置到 1～63 的范围内。”。 

注 2： 如果从驱动装置获取的值超出范围，则会显示信息“波特率的设置值异常。请将其设置到 0～4 的范围内。”。 

注 3： 如果未与驱动装置连接，则会显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 4： 如果驱动装置无法使用本功能，则会显示信息“除了 AXD-S、AXD-H、MU、XS、TS、TH type 以外，无法使

用。”。 

注 5： 如果连接着的驱动装置的接口规格并非“CC-Link”，则会显示信息“网络规格不同，无法执行。”。 

注 6： 如果成功反映到驱动装置，则会显示信息“CC-Link 寄存器设置完成”。如果失败，则会显示信息“CC-Link 寄

存器设置失败。”。 
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 PROFIBUS 设置 

设置 PROFIBUS。连接着的驱动装置的接口规格为“PROFIBUS”的情况下，点击[网络]按

钮，将会显示以下对话框。 
 

 

 

名称 内容 

区号设置 设置区号。初始值是从驱动装置获取的值。 注 1 

波特率设置 波特率设置的设置栏不显示。值固定为“F”。 注 2 

PROFIBUS 寄存器设置值
（HEX） 

根据区号设置值和波特率设置值，自动显示 16 进制值。 

PROFIBUS 寄存器设置值
（DEC） 

显示将 PROFIBUS 寄存器设置值（HEX）的值转换为 10 进制数后的值。 

[确定]按钮 

关闭对话框，将 PROFIBUS寄存器设置值（DEC）的值反映到驱动装置上。 
注 3、注 4、注 5、注 6 

反映后，将重新出现对话框。 

[取消]按钮 关闭对话框。 

注 1： 如果从驱动装置获取的值超出范围，则会显示信息“区号的设置值异常。请将其设置到 0～125 的范围内。”。 

注 2： 如果从驱动装置获取的值超出范围，则会显示信息“波特率的设置值异常。请将其设置到 0～15 的范围

内。”。 

注 3： 如果未与驱动装置连接，则会显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 4： 如果驱动装置无法使用本功能，则会显示信息“除了 AXD-S、AXD-H、MU、XS、TS、TH type 以外，无法使

用。”。 

注 5：如果连接着的驱动装置的接口规格并非“PROFIBUS”，则会显示信息“网络规格不同，无法执行。”。 

注 6： 如果成功反映到驱动装置，则会显示信息“PROFIBUS 寄存器设置完成”。如果失败，则会显示信息“PROFIBUS

寄存器设置失败。”。 
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 DeviceNet 设置 

设置 DeviceNet。连接着的驱动装置的接口规格为“DeviceNet”的情况下，点击[网络]

按钮，将会显示以下对话框。 
 

 

 

名称 内容 

区号设置 设置区号。初始值是从驱动装置获取的值。 注 1 

波特率设置 
设置波特率。可从“0 : 125kbps”、“1 : 250kbps”、“2 : 
500kbps”中选择。初始值是从驱动装置获取的值。 注 2 

I/O 尺寸设置 
设置 I/O 尺寸。可从“0 : 8byte”、“1 : 3byte”中选择。初始值是从
驱动装置获取的值。 注 3 

DeviceNet 寄存器设置值
（HEX） 

根据区号设置值、波特率设置值以及 I/O 尺寸设置值，自动显示 16 进制
值。 

DeviceNet 寄存器设置值
（DEC） 

显示将 DeviceNet 寄存器设置值（HEX）的值转换为 10 进制数后的值。 

[确定]按钮 

关闭对话框，将 DeviceNet寄存器设置值（DEC）的值反映到驱动装置
上。注 4、注 5、注 6、注 7 

反映后，将重新出现对话框。 

[取消]按钮 关闭对话框。 

注 1： 如果从驱动装置获取的值超出范围，则会显示信息“区号的设置值异常。请将其设置到 0～63 的范围内。”。 

注 2： 如果从驱动装置获取的值超出范围，则会显示信息“波特率的设置值异常。请将其设置到 0～2 的范围内。”。 

注 3： 如果从驱动装置获取的值超出范围，则会显示信息“IO 尺寸的设置值异常。请将其设置到 0～1 的范围内。”。 

注 4： 如果未与驱动装置连接，则会显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 5： 如果驱动装置无法使用本功能，则会显示信息“除了 AXD-S、AXD-H、MU、XS、TS、TH type 以外，无法使

用。”。 

注 6： 如果连接着的驱动装置的接口规格并非“DeviceNet”，则会显示信息“网络规格不同，无法执行。”。 

注 7： 如果成功反映到驱动装置，则会显示信息“DeviceNet 寄存器设置完成”。如果失败，则会显示信息

“DeviceNet 寄存器设置失败。”。 
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 EtherCAT 设置 

设置 EtherCAT。连接着的驱动装置的接口规格为“EtherCAT”的情况下，点击[网络]按

钮，将会显示以下对话框。 
 

 

 

名称 内容 

设备 ID 设置设备 ID。初始值是从驱动装置获取的值。 注 1 

设置面向 Station Alias
寄存器的设备 ID 

选择“设置”或者“不设置”。初始值是从驱动装置获取的值。 

EtherCAT 寄存器设置值
（HEX） 

根据设备 ID 值和面向 Station Alias 寄存器的设备 ID 设置值，自动显示
16 进制值。 

EtherCAT 寄存器设置值
（DEC） 

显示将 EtherCAT 寄存器设置值（HEX）的值转换为 10 进制数后的值。 

[确定]按钮 

关闭对话框，将 EtherCAT寄存器设置值（DEC）的值反映到驱动装置上。 
注 2、注 3、注 4、注 5 

反映后，将重新出现对话框。 

[取消]按钮 关闭对话框。 

注 1： 如果从驱动装置获取的值超出范围，则会显示信息“设备 ID的设置值异常。请将其设置到 0～65535 的范围

内。”。 

注 2： 如果未与驱动装置连接，则会显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 3： 如果驱动装置无法使用本功能，则会显示信息“除了 MU、XS、TS、TH type 以外，无法使用。”。 

注 4： 如果连接着的驱动装置的接口规格并非“EtherCAT”，则会显示信息“网络规格不同，无法执行。”。 

注 5： 如果成功反映到驱动装置，则会显示信息“EtherCAT 寄存器设置完成”。如果失败，则会显示信息“EtherCAT

寄存器设置失败。”。 
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 EtherNet/IP 设置 

设置 EtherNet/IP。 

连接着的驱动装置的接口规格为“EtherNet/IP”的情况下，点击[网络]按钮，将会显示

以下任一对话框。 
 

 

  
 

名称 内容 

IP 地址 设置 IP 地址。初始值是从驱动装置获取的值。 注 1 

子网掩码 设置子网掩码。初始值是从驱动装置获取的值。 注 2 

默认网关 设置默认网关。初始值是从驱动装置获取的值。 注 3 

DHCP 有效/无效 
选择“DHCP 有效”或者“DHCP 无效”。初始值是从驱动装置获取的值。 注 4 

仅在驱动装置为“AXD-H type”或者“AXD-S type”时显示。 

[确定]按钮 

将设置为“IP 地址”、“子网掩码”、“默认网关”、“DHCP 有效/无效”
的值反映到驱动装置上。 注 5、注 6、注 7、注 8 

反映后，将重新出现对话框。 

[取消]按钮 关闭对话框。 

注 1： 如果从驱动装置获取的值超出范围，则会显示信息“IP 地址的设置值异常。请将其设置到 0.0.0.0～

255.255.255.255 的范围内。”。 

注 2： 如果从驱动装置获取的值超出范围，则会显示信息“子网掩码的设置值异常。请将其设置到 0.0.0.0～

255.255.255.255 的范围内。”。 

注 3：如果从驱动装置获取的值超出范围，则会显示信息“默认网关的设置值异常。请将其设置到 0.0.0.0～

255.255.255.255 的范围内。”。 

注 4： 如果从驱动装置获取的值超出范围，则会显示信息“DHCP 的设置值异常。请将其设置到 0～1 的范围内。”。 

注 5： 如果未与驱动装置连接，则会显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 6： 如果驱动装置无法使用本功能，则会显示信息“除了 AXD-S、AXD-H、MU、XS、TS、TH type 以外，无法使

用。”。 

注 7： 如果连接着的驱动装置的接口规格并非“EtherNet/IP”，则会显示信息“网络规格不同，无法执行。”。 

注 8： 如果成功反映到驱动装置，则会显示信息“EtherNet/IP 寄存器设置完成”。如果失败，则会显示信息

“EtherNet/IP 寄存器设置失败。”。 
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 编辑选项卡 

 编辑选项卡简介 
对程序、参数以及评分表实施读取、写入、比较、编辑和初始化。 

 

选择编辑选项卡后，将显示以下功能区菜单。 
 

 

 

名称 内容 参阅 

程序 启动“程序”视图。 3.5.2 

参数 启动“参数”视图。 3.5.3 

评分表 启动“评分表”视图。 3.5.4 

原点偏移 对原点偏移量进行设置。 3.5.5 

驱动类型的变更 启动“驱动类型的变更”视图。 3.5.6 

编辑数据 清除编辑数据或者确认编辑数据使用量。 3.5.7 

读出 从驱动装置中读取参数、程序以及评分表的数据。 3.5.8 

写入 将编辑后的参数、程序及评分表的数据写入驱动装置中。 3.5.9 

对比 比较参数、程序、评分表的编辑数据和驱动装置的数据 3.5.10 

ABSODEX 初始化 将写入驱动装置的数据恢复为出厂时的状态。 3.5.11 
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 程序 
点击[程序]按钮后，将启动“程序”视图。 

 

 

 

名称 内容 

程序号 
选择需要编辑的程序号。 注 1 
仅可选择已创建的程序号。 

[新建]按钮 编制新的程序。 

[变更]按钮 将编辑中的程序号变更为新号码。 

[复制]按钮 将编辑中的程序进行复制，并注册为别的号码。 

[NC 转换]按钮 将编辑中的程序转换为 NC 程序。 

[删除]按钮 删除编辑中的程序。 

编辑模式 显示编辑中的程序的类型（视觉程序、等分割程序、NC 程序、表程序）。 

备忘录 显示编写程序时的备忘录。 

注 1： 如果在切换要编辑的程序时满足以下所有条件，则会显示确认信息“视觉程序中的程序块数已超过 90 个，是否

删除编辑中的程序‘0’的 91以后？”。 

• 编辑中的程序为“视觉程序”时 

• 视觉程序的程序块数超过 90个时 
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 新建 

点击[新建]按钮后，将显示以下对话框。 
 

 

 

名称 内容 

新程序号 选择新建程序的号码。 

程序的类型 选择新建的程序的类型。 

备忘录 输入新建的程序的备忘录。 

[确定]按钮 

编制新的程序。 注 1、注 2 
如果在程序的类型中选择了[视觉程序]按钮，则将启动“视觉程序”视图。
如果选择了[等分割程序]按钮，则将启动“等分割程序”视图。如果选择了
[NC 程序]按钮，则将启动“NC 程序”视图。如果选择了[表程序]按钮，则将
启动“表程序”视图。如果选择了[视觉程序（示例）]按钮，则将显示示例
程序选择对话框。 

[取消]按钮 关闭对话框。 

注 1： 如果满足以下所有条件，则会显示确认信息“视觉程序中的程序块数已超过 90 个，是否删除编辑中的程序

‘0’的 91 以后？”。 

• 编辑中的程序为“视觉程序”时 

• 视觉程序的程序块数超过 90个时 

• 在“新程序号”中选择了与编辑中的程序不同的程序号时 

注 2： 如果在“新程序号”中选择了已经注册的程序号，则会显示确认信息“此号码已经注册，是否确定选择？”。 
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<视觉程序> 

如果在新建对话框中选择了[视觉程序]，则将启动以下视图。编辑模式为“视觉程

序”。 
 

从程序块选择区域中选择程序块，并在流程编写区域编辑 NC程序。 

详细内容请参阅“4.3 代码列表（视觉程序）”。 
 

 

 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 程序块选择区域 本区域用来选择要编写的程序块。 

② 流程编写区域 
本区域用来编写流程。将程序块从“程序块选择区域”拖放至“流程
编写区域”，即可编写程序。 

③ 垃圾箱 将程序块从“流程编写区域”拖放到“垃圾箱”，即可删除程序块。 

④ 程序块说明区域 本区域用来显示所选择的程序块的说明。 

 

① ② 

③ 

④ 
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程序块分为循环块、单一块、组合块。 
 

循环块是指能够将程序块放入内侧的程序块。 
 

 

单一块是指仅有 1行的程序块。 
 

 

 

组合块是指组合了多个程序块的程序块。 
 

 

 

名称 内容 

[块分解]按钮 将组合块分解为单一块。无法将分解后的单一块恢复为组合块。 
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 程序块选择区域 

 

 

名称 内容 

[旋转]按钮 显示与“旋转”对应的单一块和组合块。 

[分度（组合）]按钮 显示与“分度（组合）”对应的组合块。 

[分度（单一）]按钮 显示与“分度（单一）”对应的单一块。 

[原点]按钮 显示与“原点”对应的单一块和组合块。 

[其他]按钮 显示其他单一块。 

 

使程序块从“程序块选择区域”移动至“流程编写区域”的操作如下表所示。 
 

操作 内容 鼠标操作 
按键操

作 

程序块的移动 
使“程序块选择区域”的程序块移动至“流程
编写区域”，即可编写程序块。 注 1 

拖放 ― 

取消程序块的移动 
取消在“流程编写区域”编写“程序块选择区
域”的程序块。 

放到流程编写
区域外 

拖动中
按下
[Esc]键 

循环块的移动 
“流程编写区域”仅可配置 1 个循环块。无法
配置第 2 个循环块。 

― ― 

注 1： 选择程序块时如果“流程编写区域”的程序块数为 100 个，则会显示信息“程序块的最大块数为 100 个。配置

的程序块不可超过 100 个。”。 
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 流程编写区域 

“流程编写区域”最多能够配置 100个程序块。 

如果程序块数超过 90个，则超出的程序块会带上红框并淡色显示。 
 

 

 

名称 内容 

程序开始 用来表示流程开始位置的程序块。始终显示。 

[清除]按钮 将流程编写区域的程序块全部删除。 注 1 

[恢复]按钮 将视觉程序的编辑状态恢复到上一步的状态。 

注 1： 如果“流程编写区域”中有程序块，则将显示确认信息“是否删除所有的程序块？”。 
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能够在“流程编写区域”中实施的操作如下表所示。 
 

操作 内容 鼠标操作 按键操作 

程序块的选择 选择程序块。 左击 ― 

多个程序块的选择 

在选中程序块的状态下按下[Shift]键+鼠标左
击，即可选择多个程序块。此外，还可以通过
拖动到“流程编写区域”时显示的线选择多个
程序块。 

[Shift]键+鼠标左击 

程序块的移动 

改变流程的顺序。 

如果选择了循环块，则将与循环内的程序块一
同移动。如果仅选择了循环内的程序块，则将
仅移动所选中的程序块。 

拖放 ― 

程序块的复制 复制所选中的程序块。 ― 
[Ctrl]+[C]

键 

程序块的粘贴 
将复制的程序块粘贴至流程的末尾。能够多次
粘贴。 注 1 

― 
[Ctrl]+[V]

键 

程序块的删除 

删除所选中的程序块。 

如果选择了循环块，则将与循环内的程序块一
同删除。 

拖放至“垃圾
箱” 

[Delete]键 

注 1： 如果粘贴后的程序块数超过 100 个，则将显示信息“程序块的最大块数为 100 个。超过 100 个的程序块已被删

除。”。 
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<等分割程序> 

编辑等分割程序。 

如果在新建对话框中选择了[等分割程序]，则将启动以下视图。编辑模式为“等分割程

序”。 
 

 

 

No. 名称 内容 

1 原点复位位置 
设置原点复位位置。能够从“1：转动 1 周的原点”、“2：分度位置”中选
择。 

2 原点复位方向 
设置原点复位方向。能够从“1：CW”、“2：CCW”、“3：最短路径”中选
择。 注 1 

3 原点复位速度 

显示复选框的情况下，仅在勾选时才会设置原点复位速度。在 No.1 选择了
“1：转动 1 周的原点”的情况下，将显示复选框。 

在 No.1 选择了“1：转动 1 周的原点”的情况下，能够从“rpm”中选择单
位。 

在 No.1 选择了“2：分度位置”的情况下，能够从“rpm”、“秒”中选择单
位。 

4 原点位移量 
仅在 No.1 选择了“2：分度位置”的情况下，才设置原点位移量。能够从
“度”和“脉冲”中选择单位。 

5 分割数 设置分割数。 注 2 

6 移动时间 设置移动时间。 注 2 

7 旋转方向 设置旋转方向。能够从“1：CW”和“2：CCW”中选择。 

8 停机后处理 设置停机后处理。能够从“1：等待起动输入”、“2：驻留”中选择。 

9 驻留 仅在 No.8 选择了“2：驻留”的情况下，才设置驻留。 

10 制动器 设置制动器。能够从“1：使用”和“2：不使用”中选择。 

注 1： 在原点复位位置选择了“1：转动 1 周的原点”的情况下，无法选择“3：最短路径”。 

注 2： 在输入完分割数、移动时间的时点，对移动时间进行校核。在移动时间过短的情况下，显示以下信息并自动进

行修正。 
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No. 名称 内容 

11 延时定时器 仅在勾选时才会设置延时定时器。 

12 M 代码 
设置 M 代码。能够从“1：M 代码”、“2：分割位置输出”、“3：不使用”
中选择。 

13 M 代码输出 Bit 仅在 No.12 选择了“1：M 代码”时，才设置 M 代码输出 Bit。 

― 说明 显示选定项目的说明。 

 

<NC 程序> 

使用 NC代码实施程序的编辑。 

如果在新建对话框中选择了[NC程序]，则将启动以下视图。编辑模式为“NC程序”。 

 

 
 

 

使用键盘输入字符，实施 NC程序的编辑。 

详细内容请参阅“4.2 代码列表”。 
 

最多能够输入 100行。如果超过 100行，则将显示信息“最大行数为 100。超过 100行

将无法输入。”。 
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<表程序> 

以表的方式编辑程序。 

如果在新建对话框中选择了[表程序]，则将启动以下视图。编辑模式为“表程序”。 
 

 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 操作按钮 本按钮用于编辑表列表。 

② 表列表 显示编辑表中设置的内容。 

③ 编辑表 在表列表中设置当前所选定的行。 

④ 说明 显示编辑表中选定项目的说明。 

 

 操作按钮 

 

 

名称 内容 

[新插入]按钮 

在表列表中插入新行。进行新插入操作后，[新插入]按钮将变为[取消插入]
按钮。 

如果点击[取消插入]按钮，则插入行将被删除。 

[剪切]按钮 在表列表中删除当前选定的行。[插入复制行]按钮将被激活。 

[复制]按钮 在表列表中复制当前选定的行。[插入复制行]按钮将被激活。 

[删除]按钮 在表列表中删除当前选定的行。 

[插入复制行]按钮 在表列表的当前行处插入复制或剪切的行。 

 

① 

③ ④ 

② 
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 表列表 

在“下一工作”的“指定号”中指定了表号时，如果因删除等操作导致“下一工作”的

表号参照物消失，则会显示“#REF!”。 
 

 

 

显示“#REF!”时，请选中显示“#REF!”的行，在“下一工作”的“指定号”中选择存

在的表号。 
 

在下列情况下会发生“#REF!”错误。 

 参照物的表号被删除或剪切时，参照源将变为“#REF!”。 

 参照源的表号被剪切时，插入复制行的行将变为“#REF!”。 

 参照源的表号被复制时，插入复制行的行将变为“#REF!”。复制源的“下一工作”不会

改变。 
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 编辑表 

 

 

名称 内容 

表号 
显示当前选定的表列表的号码。 

在列表中变更号码后，变更号码的表列表号将变为选中状态。 

指令选择 
选择要设置的指令。能够从“回转指令”、“分割数指令”、“原点复位指
令”、“坐标系设置”、“其他指令”中选择。 

动作选择 选择在指令选择中选定的指令动作。 

设置值 设置动作设置值。 

制动器 
设置制动器工作。 

仅在选择了“工作”的情况下，才能够使用延时定时器。 

M 代码 
设置 M 代码处理。 

仅在选择了“M 代码”的情况下，才能够使用 M 代码输出 Bit。 

等待起动输入 设置等待启动输入是否生效。 

下一工作 

设置接下来执行的表号。 

选择了“连续”时，下一行的表号将成为执行对象。 

选择了“指定号”时，在“指定号”中选择的表号将成为执行对象。 

[表确定]按钮 在编辑表中确定正在设置的内容，并将设置内容反映到表列表中。 

 

可在编辑表中设置的内容如下表所示。 
 

 在指令选择中选择了“选择指令”时可设置的项目 
 

指令选择“回转指令” 

动作选择 设置值 1 单位 设置值 2 单位 

绝对 

输入设置值。 
“度” 

“脉冲” 
输入设置值。 

“秒” 

“rpm” 

绝对（下一步回转） 

绝对（CW） 

绝对（CCW） 

增量 

增量（1 转） 

连续转动 输入旋转速度。 “rpm” 
输入加减速时
间。 

“秒” 
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指令选择“回转指令” 

动作选择 制动器 M 代码 等待起动输入 下一工作 

绝对 

“无” 

“工作” 

“无” 

“M 代码” 

“有” 

“无” 

“连续” 

“指定号” 

绝对（下一步回转） 

绝对（CW） 

绝对（CCW） 

增量 

增量（1 转） 

连续转动 

 

 在指令选择中选择了“分割数指令”时可设置的项目 
 

指令选择“分割数指令” 

动作选择 设置值 1 单位 设置值 2 单位 

绝对 

输入设置值。 “分割数” 输入设置值。 
“秒” 

“rpm” 

绝对（下一步回转） 

绝对（CW） 

绝对（CCW） 

增量 

增量（1 转） 

连续转动 输入旋转速度。 “rpm” 
输入加减速时
间。 

“秒” 

 

指令选择“分割数指令” 

动作选择 制动器 M 代码 等待起动输入 下一工作 

绝对 

“无” 

“工作” 

“无” 

“分割位置输
出” 

“M 代码” 

“有” 

“无” 

“连续” 

“指定号” 

绝对（下一步回转） 

绝对（CW） 

绝对（CCW） 

增量 

增量（1 转） 

连续转动 
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 在指令选择中选择了[原点复位指令]时可设置的项目 
 

指令选择“原点复位指令” 

动作选择 设置值 1 单位 设置值 2 单位 

原点复位（下一步回
转） 

输入旋转速度。 “rpm” 
输入加减速时
间。 

“秒” 
原点复位（CW） 

原点复位（CCW） 

 

指令选择“原点复位指令” 

动作选择 制动器 M 代码 等待起动输入 下一工作 

原点复位（下一步回
转） 

“无” 

“工作” 

“无” 

“M 代码” 

“有” 

“无” 

“连续” 

“指定号” 原点复位（CW） 

原点复位（CCW） 

 

 在指令选择中选择了“坐标系设置”时可设置的项目 
 

指令选择“坐标系设置” 

动作选择 设置值 1 单位 设置值 2 单位 

当前位置设置 
输入设置值。 

“度” 

“脉冲” 
无法设置 无法设置 

原点位移 

 

指令选择“坐标系设置” 

动作选择 制动器 M 代码 等待起动输入 下一工作 

当前位置设置 
无法设置 

“无” 

“M 代码” 

“有” 

“无” 

“连续” 

“指定号” 原点位移 
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 在指令选择中选择了[其他指令]时可设置的项目 
 

指令选择“其他指令” 

动作选择 设置值 1 单位 设置值 2 单位 

脉冲串输入 无法设置 无法设置 
无法设置 

无法设置 

增益倍率的变更 输入设置值。 “%” 

参数的变更 输入参数号。 无法设置 输入设置值。 

驻留 输入设置值。 “秒” 

无法设置 

仅制动器工作 

无法设置 无法设置 
仅制动器释放 

仅 M 代码输出 

仅分割位置输出 

 

指令选择“其他指令” 

动作选择 制动器 M 代码 等待起动输入 下一工作 

脉冲串输入 
“无” 

“工作” 

“无” 

“M 代码” 
“有” 

“无” 

“连续” 

“指定号” 

增益倍率的变更 

无法设置 

参数的变更 

驻留 

仅制动器工作 

仅制动器释放 

仅 M 代码输出 “M 代码” 

仅分割位置输出 
“分割位置输
出” 
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<视觉程序（示例）> 

如果在新建对话框中选择了[视觉程序（示例）]，则将显示以下对话框。 
 

 

 

名称 内容 

示例程序列表 显示可编写的示例程序的列表。 

新程序号 显示在新建对话框中选择的程序号。 

备忘录 显示在新建对话框中输入的备忘录。 

[确定]按钮 
关闭所有对话框，新建选定的示例程序。 

详细内容请参阅“视觉程序”。 

[取消]按钮 关闭对话框，返回新建对话框。 
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 变更 

点击[变更]按钮后，将显示以下对话框。 
 

 

 

名称 内容 

变更目标程序号 选择新的程序号。 

备忘录 输入程序的备忘录。 

[确定]按钮 将程序号变更为“变更目标程序号”中选择的号码。 注 1 

[取消]按钮 关闭对话框。 

注 1： 在“变更目标程序号”中选择了已注册的程序号时，将显示确认信息“此号码已经注册，是否确定选择？”。 
 

 复制 

点击[复制]按钮后，将显示以下对话框。 
 

 

 

名称 内容 

程序复制目标的程序号 选择复制目标程序号。 

备忘录 输入程序的备忘录。 

[确定]按钮 
复制正在编辑的程序，并注册为“程序复制目标的程序号”中选择的号码。 
注 1、注 2 

[取消]按钮 关闭对话框。 

注 1： 如果满足以下所有条件，则会显示确认信息“视觉程序中的程序块数已超过 90 个，是否删除编辑中的程序

‘0’的 91 以后？”。 

• 编辑中的程序为“视觉程序”时 

• 视觉程序的程序块数超过 90个时 

注 2： 在“程序复制目标的程序号”中选择了已注册的程序号时，将显示确认信息“此号码已经注册，是否确定选

择？”。 
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 NC 转换 

点击[NC转换]按钮后，将显示以下对话框。 
 

 
 

名称 内容 

[确定]按钮 

将编辑中的程序转换为 NC 程序。 

仅转换选定的程序号。 

※选择确定后，将无法恢复到编辑中的模式下的程序。 

[取消]按钮 返回编辑中的程序。 

 

 删除 

点击[删除]按钮后，将显示以下对话框。 
 

 

 

名称 内容 

删除程序号 显示编辑中的程序号。 

备忘录 显示编辑中的程序的备忘录。 

[确定]按钮 删除编辑中的程序。 注 1 

[取消]按钮 关闭对话框。 

注 1： 显示确认信息“是否删除程序号‘0’？”。 
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 参数 
点击[参数]按钮后，将启动“参数”视图。 

参数的初始值和设置范围请参阅相应的驱动装置的使用说明书。 

※ 执行编辑前，请务必执行“读取”，将存储在驱动装置中的参数读入“参数”视图。 
 

 

 

 

 

※ 根据驱动类型，有些参数将无法显示。 
 

编号 名称 内容 

① 操作按钮 本按钮用于编辑参数列表。 

② 切换显示组 参数列表中的显示项目组的切换按钮。 

③ 参数列表 参数的列表。 

④ 说明 显示参数列表中选定项目的说明。 

  

① ② 

③ ④ 
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 操作按钮 

 

 

名称 内容 

[恢复]按钮 
将参数列表的单元格恢复为编辑前的值。只能恢复到前 1 个编辑的值。对参
数列表的单元格进行编辑后，[恢复]按钮将生效。返回编辑前的值后，[恢
复]按钮将失效。 

[重试]按钮 
将参数列表的选择单元格恢复为编辑后的单元格。利用[恢复]按钮恢复为编
辑前的值后，[重试]按钮将生效。恢复为编辑后的值后，[重试]按钮将失
效。 

[初始化（项目）]按钮 将参数列表中选定项目的设置恢复为初始值。 

 

 切换显示组 

切换参数的显示组。在参数列表中显示选定组的参数。有些组无法编辑参数，请选择各

设置画面进行编辑。 
 

 

 

名称 内容 

基本设置 显示与基本项目相关的参数。 

电机控制设置 显示与电机控制相关的参数。 

坐标设置 显示与坐标项目相关的参数。 

I/O 功能设置 显示与 I/O 功能相关的参数。 

I/O 信号选择 显示与 I/O 信号相关的参数。 

其他 显示上述分类以外的参数。 

全部项目显示 显示参数列表中的所有项目。 
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 参数列表 

 

 

名称 内容 

No. 显示参数的号码。 

项目名 显示参数的项目名称。 

存储 设置是否将参数存储到驱动装置中。 

设置值 设置项目的设置值。 

单位 显示项目名称的单位。 

 

 说明 

显示参数列表中的选定项目的项目名称、设置范围以及补充。 
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 评分表 
点击[评分表]按钮后，将启动“评分表”视图。 

 

 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 操作按钮 本按钮用于编辑评分表列表。 

② 评分表列表 评分表的列表。 

③ 说明 显示评分表列表中选定项目的说明。 

 

 操作按钮 

 

 

名称 内容 

[恢复]按钮 
将评分表列表的单元格恢复为编辑前的值。只能恢复到前 1 个编辑的值。对
评分表列表的单元格进行编辑后，[恢复]按钮将生效。返回编辑前的值后，
[恢复]按钮将失效。 

[重试]按钮 
将评分表列表的选择单元格恢复为编辑后的单元格。利用[恢复]按钮恢复为
编辑前的值后，[重试]按钮将生效。恢复为编辑后的值后，[重试]按钮将失
效。 

[行复制]按钮 

复制选定评分表行的设置。在关闭窗口选项卡之前，能够有效保持所复制的
数据，并且可以复制多行。 

选择了通用行时，无法使用[行复制]按钮。 

[行粘贴]按钮 

以选定评分表行为起点，仅粘贴所复制的行数的信息。 

此外，粘贴目标行数少于所复制的行数时，仅粘贴粘贴目标行数。复制行数
多于粘贴目标的信息无法粘贴。 

选择了通用行时，无法使用[行粘贴]按钮。 

[行初始化]按钮 将评分表列表中选定的行设置恢复为初始值。 

① ② 

③ 
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 评分表列表 

高亮显示选定单元格的行列。 

起始行始终显示通用行。 
 

 

 

名称 内容 

指令选择 选择要设置的指令。 

设置值 输入动作设置值。 

单位 输入设置值的单位。 

 

 通用表中可设置的项目 
 

指令选择 设置值 1 设置值 1 单位 设置值 2 设置值 2 单位 

绝对 ※ 

无法设置 

[度] ※ 

[脉冲] 

[分割数] 

无法设置 
[rpm] ※ 

[秒] 

绝对（下一步回转） 

绝对（CW） 

绝对（CCW） 

增量 

增量（1 转） 

※ 初始设置 
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 表 No.0～No.63中可设置的项目 
 

指令选择 设置值 1 设置值 1 单位 设置值 2 设置值 2 单位 

通用 ※ 

输入设置值。 

[通用] ※ 

[度] 

[脉冲] 

[分割数] 

输入设置值。 

[通用] ※ 

[rpm] 

[秒] 

绝对 

绝对（下一步回转） 

绝对（CW） 

绝对（CCW） 

增量 

增量（1 转） 

原点复位 无法设置 

无法设置 无法设置 无法设置 

分割数指定 
输入设置值。 

增益倍率的变更 

制动器工作 
无法设置 

制动器释放 

※ 初始设置 
 

 编辑表的设置范围 
 

指令选择 单位 最小值 最大值 初始值 

通用 

绝对 

绝对（下一步回转） 

绝对（CW） 

绝对（CCW） 

增量 

增量（1 转） 

通用 通用表中所选的单位的值 

度 -360.000 360.000 

0 
脉冲 

-4194304、-2097152 或-
540672 ※ 

4194304、2097152 或
540672 ※ 

分割数 1 255 1 

rpm 0.01 或 0.11 ※ 
140.00、240.00 或
300.00 ※ 2 

秒 0.01 100.00 

分割数指定 - 1 255 1 

增益倍率的变更 - 0、50～200 0 

※ 设置范围根据驱动类型而不同。 
 

 说明 

显示评分表列表中选定项目的说明文。 
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 原点偏移 
 

 注意 

 
在执行器安装于侧面的状态下，假如关闭了伺服功能，输出轴在负载的重力

作用下有可能转动，因而是危险的。 

请勿执行“手动驱动电机，决定偏移量时”，而是在打开伺服的状态下对准

位置后，执行“以当前位置为偏移量”。 

 

对原点偏移量进行设置。 
 

 手动驱动电机，决定偏移量时 

1. 点击[原点偏移]按钮后，将显示注意信息。 

 

 

2. 点击[确定]按钮。将显示以下对话框。 
选择“手动驱动电机，决定偏移量”。 
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3. 点击[确定]按钮。将显示以下对话框。 
（可以通过点击[取消]按钮中止设置操作。) 

 

 

4. 用手对准位置后，点击[确定]按钮。 
（可以通过点击[取消]按钮中止设置操作，但在伺服关时，执行“6”的操作。) 

将显示以下对话框。 

 

 

5. 如果点击[是（Y）]按钮，则进行设置。 
（如果点击[否（N）]按钮，则返回至“3”的操作。) 

※ 所设置的原点偏移量，在再次接通电源，或是原点复位后生效。 
 

6. 伺服关的情况下，将显示以下对话框。 

 

 

如果点击[是（Y）]按钮，则将为伺服开。 

如果点击[否（N）]按钮，则保持伺服关的状态。 
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 以当前位置为偏移量时 

※ 请在打开伺服的状态下对准位置后执行。 
 

1. 调整到与在 MDI 等的伺服开的状态下所设置的位置。 

2. 点击[原点偏移]按钮后，将显示注意信息。 

 

 

3. 点击[确定]按钮。将显示以下对话框。 
选择“以当前位置为偏移量。”。 
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4. 点击[确定]按钮。将显示以下对话框。 

 

 

5. 如果点击[是（Y）]按钮，则进行设置。 
（如果点击[否（N）]按钮，则中止设置操作。) 

※ 所设置的原点偏移量，在再次接通电源，或是原点复位后生效。 
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 驱动类型的变更 
点击[驱动类型的变更]按钮后，将启动“驱动类型的变更”视图。 

 

 

 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 变更前 
显示当前的驱动类型和执行器。 

当驱动类型为“AXD-S type”、“AXD-H type”时，将显示执行器。 

② 变更后 

选择想要变更的驱动类型和执行器。 

当驱动类型为“AXD-S type”、“AXD-H type”时，将显示执行器。驱动类
型可选择“AXD-S type”、“AXD-H type”、“TS type”、“TH type”、
“MU type”、“XS type”。 

③ [转换]按钮 转换驱动类型。 

④ 转换结果列表 

显示参数转换结果列表。 

※对于转换结果为 NG 或 N/A 的参数，请在“参数”进行设置。详细内容请参
阅“3.5.3 参数”。 

⑤ 说明 显示转换结果列表的转换列的说明。 

  

② ① ③ ④ 

⑤ 
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点击[转换]按钮后，将显示确认信息。 
 

 

 

名称 内容 

[确定]按钮 
将选定窗口选项卡的参数转换为“变更后”中选定驱动类型的参数，并清除
“程序”“评分表”“参数”以外的编辑数据。 

[取消]按钮 返回编辑中的转换内容。 

※ 变更前和变更后选择了同样的驱动类型时，不进行转换。 

 

转换完成后，请点击[确定]按钮。 
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 编辑数据 
点击[编辑数据]按钮后，将显示编辑数据的子菜单。 

 

 

 

名称 内容 

清除编辑数据 
清除编辑数据。可从“所有的数据”、“仅参数”、“仅程序”、“仅评分
表”中选择。 

编辑数据使用量 显示编辑数据使用量对话框。能够选择“仅程序”。 

 

 清除编辑数据 

点击[清除编辑数据]按钮后，将显示清除编辑数据的子菜单。 
 

 

 

名称 内容 

所有的数据 将编辑中的参数、程序、评分表恢复为初始值。 

仅参数 将编辑中的参数恢复为初始值。 

仅程序 将编辑中的程序恢复为初始值。 

仅评分表 将编辑中的评分表恢复为初始值。 

※ 显示确认信息“是否取消编辑中的数据？”。 
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 编辑数据使用量 

点击[编辑数据使用量]按钮后，将显示编辑数据使用量的子菜单。 
 

 

 

名称 内容 

仅程序 显示用来确认编辑中的程序的使用量的对话框。 

 

点击[仅程序]按钮后，将显示以下对话框。 
 

 

 

名称 内容 

当前的程序使用量 显示编辑中的程序的使用量。 

[关闭]按钮 关闭对话框。 
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 读取 
读取驱动装置的数据，并将其设置在视图中 

 

 

 

名称 内容 

所有的数据 从连接中的驱动装置中读取参数、程序以及评分表，并将其作为编辑数据。 

仅参数 从连接中的驱动装置中读取参数，并将其作为编辑数据。 

仅程序 从连接中的驱动装置中读取程序，并将其作为编辑数据。 

仅评分表 从连接中的驱动装置中读取评分表，并将其作为编辑数据。 

※ 未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

※ 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱动类型不

同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类型与被连接

驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 
 

如果存有编辑中的数据，则将显示确认信息。 
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 写入 
将编辑中的参数、程序及评分表的数据写入驱动装置中。 

 

 

 

名称 内容 

所有的数据 将编辑中的参数、程序及评分表的数据写入驱动装置中。 

仅参数 将编辑中的参数的数据写入驱动装置中。 

仅程序 将编辑中的程序的数据写入驱动装置中。 注 1 

仅评分表 将编辑中的评分表的数据写入驱动装置中。 注 1 

注 1： 未编辑时，菜单不会生效。 
 

※ 未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

※ 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱

动类型不同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类

型与被连接驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 

※ 写入参数的数据时，如果伺服关则不予写入 PRM83。 

将显示信息“由于伺服关，所以未写入 PRM83。”。 
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在将数据写入驱动装置之前，会显示确认信息。 
 

 

 

 在存储参数之前，会显示用来确认存储对象的对话框。 

点击[确定]按钮后，将进行存储。 

如果点击[取消]按钮，则不存储参数。 
 

 

 

名称 内容 

No. 显示参数的号码。 

项目名 显示参数的项目名称。 

存储 

显示是否将参数存储到驱动装置中。 

ON：将参数存储到驱动装置中。 

OFF：不将参数存储到驱动装置中。 

※ 可在“参数”中变更参数存储的 ON/OFF。 

详细内容请参阅“3.5.3 参数”。 
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 在存储程序前，将显示如下的对话框。 
 

 

 

用鼠标点选要存储的程序，并点击[确定]按钮。 

全部选择时，点击[全部选择（A）]按钮。 
 

 需要存储的程序号已在驱动装置中被使用时，将显示以下确认对话框。 
 

 

 

 要改写时，请选择 [是（Y）]按钮。 

将改写显示的程序号。 选择[全部改写（A）]按钮时，选中的剩余程序不会打开此对

话框，全部进行改写。 

 不改写时，请选择 [否（N）]按钮。将不改写显示的程序。 

 中止时 

选择[取消]按钮时，中止存储选中的剩余程序。 将取消之前的数据存储到驱动装置

中。 
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 对比 
比较编辑数据和驱动装置的数据，在视图中显示结果 

 

 

 

名称 内容 

所有的数据 
比较参数、程序、评分表的编辑数据和驱动装置的数据。 

在视图中显示比较结果。 注 1、注 2、注 3、注 4 

仅参数 
比较参数的编辑数据和驱动装置的数据。 

在视图中显示比较结果。 注 1 

仅程序 
比较程序的编辑数据和驱动装置的数据。 

在视图中显示比较结果。 注 2 

仅评分表 
比较评分表的编辑数据和驱动装置的数据。 

在视图中显示比较结果。 注 3、注 4 

注 1： 如果未能从驱动装置获取参数，则将显示信息“参数读取失败。”。 

注 2： 如果未能从驱动装置获取程序，则将显示信息“程序读取失败。”。 

注 3： 如果未能从驱动装置获取评分表，则将显示信息“评分表读取失败。”。 

注 4： 如果连接中的驱动装置不支持评分表，则将显示信息“驱动装置不支持评分表。”。 
 

※ 如果未与驱动装置连接，则会显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

※ 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则将显示信息“驱动装置类型不同，未实施比

较操作。”。 

※ 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“连接目标驱动

类型的分辨率与所设置的驱动类型不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据将被初始化。”。 

※ 驱动装置无法使用本功能的情况下，将显示信息“不支持本功能。”。 
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 所有的数据 

 

 

名称 内容 

[参数]按钮 显示参数的比较结果。 

[程序]按钮 显示程序的比较结果。 

[评分表]按钮 显示评分表的比较结果。 

一览显示切换 

通过更改单选按钮的选择，可以切换在比较结果列表中显示的数据。 

如果选择了[仅显示不一致的对比结果]按钮，则仅显示被判定为不一致的数
据。如果选择了[显示所有对比结果]按钮，则将显示比较的所有数据。 

被判定为不一致的数据为红色，被判定为一致的数据为黑色。 

复制对象 

切换比较结果一览中“复制对象”列复选框的勾选状态。 

如果选择了[全部勾选]按钮，则“复制对象”列的复选框全部勾选。如果选
择了[勾选全部解除]按钮，则将取消“复制对象”列的复选框的所有勾选。 

复制方向 指定复制数据的方向。 

[复制]按钮 
按照“复制方向”中指定的方向复制“复制对象”列复选框中勾选的数据。
详细内容请参阅“复制”。 
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复制 

如果未与驱动装置连接，则会显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 
 

如果在“复制方向”中选择了“从驱动装置至编辑数据”，则将显示以下确认信息。 
 

 

 

如果在“复制方向”中选择了“从编辑数据至驱动装置”，则将显示以下确认信息。 
 

 

 

要复制参数或评分表的数据时，如果出现以下情况则会显示信息。 

 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类

型与被连接的驱动类型不同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息

“连接目标驱动类型的分辨率与所设置的驱动类型不同。是否切换分辨率？※切换分辨

率后，数据将被初始化。”。 

要将参数的数据复制到驱动装置中时，如果伺服关则不予写入 PRM83。 

将显示信息“由于伺服关，所以未写入 PRM83。”。 
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 仅参数 

 

 

动作的详细内容请参阅“所有的数据”。 
 

 仅程序 

 

 

动作的详细内容请参阅“所有的数据”。 
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 仅评分表 

 

 

动作的详细内容请参阅“所有的数据”。 
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 ABSODEX 初始化 
 

 注意 

 执行软件复位时，事先确认从上级设备输入到驱动装置的信号的输入状态。 

 

将写入驱动装置的数据恢复为出厂时的状态。 

未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

将数据初始化之前，将显示确认信息“是否将 ABSODEX恢复为出厂时的状态？”。 

如果初始化成功，则将显示信息“已恢复为出厂时的状态。”。如果初始化失败，则将

显示信息“初始化失败。”。 
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 调整选项卡 

 调整选项卡简介 
实施 AI增益调整或 AI过滤器调整、AX设置内容、ABSODEX初始化。 

如果选择调整选项卡，则将显示以下功能区菜单。 
 

 

 

名称 内容 参阅 

调谐 
切换至“AxSpeed”视图。 

操作面板会切换到调整选项卡。 
3.6.2 

AI 增益调整 切换至“AxSpeed”视图，并显示 AI 增益调整对话框。 3.6.3 

手动调整 切换至“AxFFT”视图，并显示过滤器设置对话框。 3.6.4 

AI 过滤器调整 切换至“AxFFT”视图，并显示 AI 过滤器调整对话框。 3.6.5 

AX 设置内容 切换至“AX 设置内容”视图。 3.6.6 

ABSODEX 初始化 将写入驱动装置的数据恢复为出厂时的状态。 3.6.7 

 

 调谐 
点击[调谐]按钮后，将切换至“AxSpeed”视图。此外，操作面板会切换至增益调整选项

卡。 
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 AI 增益调整 
点击[AI增益调整]按钮后，将显示 AI增益调整的子菜单。 

 

 

 

名称 内容 

AI 增益调整 进行 ABSODEX 的增益调整。 

评分表显示 显示 AI 增益调整的评分表。 

 

 AI 增益调整 

使电机工作，根据工作结果设置最佳的 PID增益参数。 

点击[AI增益调整]按钮后，将显示 AI增益调整对话框。（注 1、注 2、注 3） 

可使用的驱动装置为“TS type”、“TH type”、“MU type”、“XS type”。 
 

AI增益调整对话框 
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名称 内容 

电机工作 

设置执行 AI 增益调整时的电机移动时间、移动角度。 

将自动编写用于使用指定的移动时间、移动角度执行 AI 增益调整的 NC 程
序。 

程序号 

指定使用在电机工作中指定的移动时间、移动角度编写的 NC 程序的存储目标
程序号。指定的程序号和指定编号+1 的 2 个程序号在执行 AI 增益调整时使
用。 注 4、注 5 

例：“程序号”指定了“998”的情况下，使用“998”和“999”。 

调整区域 

选择可否指定执行 AI 增益调整时的调整区域。 

・不指定范围：不指定调整区域的范围。用详细设置对话框中指定的执行模
式执行 AI 增益调整。 

・指定范围：利用[选择调整区域]按钮指定调整区域范围。仅指定了范围的
调整区域执行 AI 增益调整。 

波形数据存储目标 
图表号 

指定 AI 增益调整完成后的图表存储目标号。 

[详细设置]按钮 显示 AI 增益调整的详细设置对话框。 

[确定]按钮 开始 AI 增益调整。 注 6 

[取消]按钮 中止 AI 增益调整的执行。 

注 1：未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 2：如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱动类型不

同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

注 3：如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类型与被连

接驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 

注 4：指定编号中存储了 NC 程序的情况下，将被 AI 增益调整执行用的 NC 程序覆盖。 

注 5：AI 增益调整执行结束后，存储的 AI 增益调整执行用的 NC 程序将被删除。 

注 6：将显示确认信息“请确认没有连接 CN3 连接器。”。 
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进展情况对话框 

 

 

名称 内容 

G1 显示当前应用中的 G1 值。 

G2 显示当前应用中的 G2 值。 

PRM67 积分限制器 显示当前应用中的 PRM67 设置值。 

PRM72 积分增益倍率 显示当前应用中的 PRM72 设置值。 

[中止]按钮 结束 AI 增益调整的执行。设置内容被放弃，返回至执行开始前的状态。 

 

AI增益调整执行中，根据反映了应用中参数的结果，图表将更新。 

显示应用到显示图表中的 G1、G2以及 PID增益参数值。 
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如果 AI增益调整结束，则显示 AI增益调整的调整结果评分表对话框以显示调整结果。 

请参考显示的结果，选择反映至驱动装置的 PID增益参数。 

也可执行未寻找位置的波形获取以及已寻找位置的波形重新获取。 
 

 

 

如果点击[反映]按钮，则[采用的设置值]中显示的设置内容将反映至驱动装置。 

AI增益调整结果评分表对话框的详细内容请参阅“评分表显示”。 
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详细设置对话框 

仅当要变更调整模式、判定条件时使用。 
 

 

 

名称 内容 

凸轮曲线 

选择 AI 增益调整执行中应用的凸轮曲线。可从“MS”、“MT”、“TR”中选择。 

AI 增益调整结束后，已应用的凸轮曲线的设置值将被放弃，驱动装置的设置值返
回至执行开始前的设置值。 

详细设置对话框的设置内容被保存。应用程序下次启动时，显示上次的设置内
容。 

调整模式 

选择 AI 增益调整的执行模式。 

详细设置对话框的设置内容被保存。应用程序下次启动时，显示上次的设置内
容。 

・速度重视模式（推荐）：以调整执行时间的速度为优先，执行 AI 增益调整。调
整所需的时间缩短。 

・调整重视模式：增加寻找次数，执行 AI 增益调整。调整所需的时间变长。 

选择了[使用 PRM67]按钮的情况下，变更“PRM67 积分限制器”的值后执行调整。 

选择了[使用 PRM72]按钮的情况下，变更“PRM72 积分增益倍率”的值后执行调
整。 

[使用 PRM67]、[使用 PRM72]按钮都不选择的情况下，PRM67、72 以规定的固定值
执行调整。 
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名称 内容 

自动调谐设置 

选择了[使用自动调谐]按钮的情况下，调整开始前执行自动调谐。 

根据自动调谐的结果，确定开始 AI 增益调整的 G1、G2 设置值。 注 1 

详细设置对话框的设置内容被保存。应用程序下次启动时，显示上次的设置内
容。 

警报校准用设置 

进行 AI 增益调整执行中的警报发生校准用的设置。 

使用指定的微小时间、微小角度自动编写用于执行警报发生校准的 NC 程序。 

AI 增益调整结束后，自动编写的 NC 程序将被删除。 

AI 增益调整结束后，已应用的 PRM19 的设置值将被放弃，驱动装置的设置值返
回至执行开始前的设置值。 

详细设置对话框的设置内容在应用程序结束时被放弃。应用程序下次启动时，
显示初始值。 

电机工作设置 

指定 AI 增益调整执行中使用的参数设置值。 

指定的设置值存储至驱动装置，成为 AI 增益调整执行中应用的设置值。 

AI 增益调整结束后，已应用的各参数的设置值将被放弃，驱动装置的设置值返
回至执行开始前的设置值。 

详细设置对话框的设置内容在应用程序结束时被放弃。应用程序下次启动时，
显示初始值。 

整定时间判定 

指定评分计算方法的整定时间（至收敛所需的时间）的评分减分方法。 

指定判定 1、判定 2 这 2 种判定条件。 

详细设置对话框的设置内容被保存。应用程序下次启动时，显示上次的设置内
容。 

・震动宽度：收敛至指定震动宽度的范围内所需的时间为整定时间。 

・力度：与震动宽度中指定的整定时间相乘的系数。 

例：整定时间为 100msec、力度为 0.1 的情况下，100 * 0.1 = 10，减分为 10
分。 

条件设置 1～10 

指定评分计算方法的减分方法。 

详细设置对话框的设置内容被保存。应用程序下次启动时，显示上次的设置内
容。 

・震动宽度、次数：指定作为振荡条件的震动宽度和次数。如果指定的次数超
过指定的震动宽度，则为减分对象。 

・减分：指定满足震动宽度、次数中指定的减分对象的条件时减分的分数。 

[确定]按钮 确定设置内容，返回至 AI 增益调整对话框。 

[取消]按钮 放弃设置内容，返回至 AI 增益调整对话框。 

[初始化]按钮 详细设置对话框的设置内容返回至初始值。 

注 1： 自动调谐功能可用于“TS type”、“MU type”、“XS type”的驱动装置。“TH type”无法使用自动调谐功

能。 
 

评分按照从 100分减分的方式计算。通过以下计算式进行计算。 

评分=100-整定时间判定中计算出的减分-条件设置中计算出的减分 
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选择 AI增益调整区域对话框 

只有在要指定调整区域时才能使用。 
 

 

 

名称 内容 

调整区域选择表 

使用鼠标或者键盘选择要实施 AI 增益调整的位置。 注 1 

・利用鼠标的选择方法 

用鼠标左击选择要调整的位置。 

可通过鼠标的拖放操作选择多个位置。 

可使用[Ctrl]键选择距离较远的位置或者解除选择。 

・利用键盘的选择方法 

利用键盘的操作只能指定范围。 

可利用[Shift]+方向键选择多个位置。 

[确定]按钮 保持选择位置，返回至 AI 增益调整对话框。 注 2、注 3 

[取消]按钮 将选择位置返回至打开对话框之前的状态，并返回至 AI 增益调整对话框。 

注 1： 可选择 G1G2=00，但执行 AI 增益调整时会从调整对象中除去。 

注 2： 只有在调整区域选择表中选择了 1 个以上 G1G2=00 以外的位置时才能使用。 

注 3： 保持选择位置的期间仅限在应用软件启动时。如果结束应用软件，则选择位置的信息将被放弃。 
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 评分表显示 

根据 AI增益调整的执行状况，显示可使用功能不同的对话框。 

点击[评分表显示]按钮后，将显示以下对话框并切换至“AxSpeed”视图。 
 

 已执行 AI增益调整时 
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 已打开保存了 AI增益调整执行结果的文件时 

※ 无法执行重新获取、反映的操作。 
 

 

 

名称 内容 

G1、G2 
显示当前所选位置的 G1、G2 值。 

（与手动进行增益设置的情况下的 G1、G2 值相对应的值。 

PID 参数 显示当前所选位置的 G1、G2 的 PID 参数。 

PRM67 积分限制器 
显示当前显示中的调整结果评分表应用的 PRM67 积分限制器的设置值。 

如果变更设置值，则切换调整结果评分表。 

PRM72 积分增益倍率 
显示当前显示中的调整结果评分表应用的 PRM72 积分增益倍率的设置值。 

如果变更设置值，则切换调整结果评分表。 

波形数据存储目标 
图表号 

如果点击[反映]按钮，则以指定的图表存储目标号保存当前选定的 G1、G2 图
表。 

驱动类型、型号名、 
串号 

显示执行 AI 增益调整时的驱动类型、型号名、串号。 

[显示波形]按钮 切换至“AxSpeed”视图。 

[重新获取]按钮 

选择要执行重新获取的 G1、G2 后，点击[重新获取]按钮。 

如果执行重新获取，则所选 G1、G2 以“采用的设置值”的内容和执行 AI 增
益调整时指定的设置内容执行电机工作，获取波形。 

[反映]按钮 将当前“采用的设置值”中显示的内容反映至驱动装置。 

[关闭]按钮 
在保持增益调整结果的状态下结束 AI 增益调整。 

“采用的设置值”中显示的内容不会反映至驱动装置。 注 1 

注 1： 已打开保存了 AI 增益调整执行结果的文件时，会变更成[关闭]按钮。 
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调整结果评分表 

 

 

 AI增益调整执行结果的评分 

以应用参数执行电机工作，评估获取的波形，并计算评分。 

评分的最高分为 100分。 
 

推荐采用设置内容的最高评分位置以深蓝色显示。 

未执行波形获取的位置以“-”显示。 

AI增益调整可执行范围外的位置以深灰色显示。 
 

 表中的单元格选择 

根据以所选位置的 G1、G2设置执行的结果，波形图表将更新。 

根据所选位置的 G1、G2位置的内容，画面右侧“采用的设置值”将更新。 
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 手动调整 
变更驱动装置的数字过滤器的设置值。 

点击[手动调整]按钮后，将显示以下设置对话框，并切换至“AxFFT”视图。（注 1、注

2、注 3） 
 

 

 

通过在复选框中勾选“√”，即可启用该滤波器。 
 

名称 内容 

增益 

显示或设置增益的值。 

增益是用于对所生成随机数的振幅进行设置的，一般以其初始值 500 加以使
用。 

低通 1 显示或设置低通 1 的值。 

低通 2 显示或设置低通 2 的值。 

陷波 1 显示或设置陷波 1 的值。 

陷波 2 显示或设置陷波 2 的值。 

Q 值 

显示或设置 Q 值的值。 

在绝大多数情况下，Q 值均无变更的必要。 

Q 值越大，带宽越窄；其值越小，带宽就越宽。初始值为 1。 

[确定]按钮 将滤波器设置值存储至驱动装置中。 

[初始值]按钮 设置参数的初始值。 

[取消]按钮 中止手动调整。未存储滤波器设置值。 

注 1： 未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 2： 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱动类型

不同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

注 3： 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类型与被

连接驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 
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 滤波器的特性 

低通滤波器可以衰减高频区的信号，而陷波滤波器则具有使特定频率的信号得以衰减的

作用。 
 

 
ゲイン 

カットオフ周波数 

ローパスフィルタの特性 

ノッチ周波数 

周波数 

ノッチフィルタの特性 

帯域幅 

ゲイン 

周波数 

 

 

 滤波器开关 

通过参数 66（滤波器开关）对 4个滤波器的使用与否进行设置。 

开关的各 Bit分别与各滤波器相对应。Bit的数值为 1时，所对应的滤波器启用。该数

值为 0时，所对应的滤波器关闭。 
 

 

<开关的设置示例> 

PRM66=9（=1001）：使用低通滤波器 1和陷波滤波器 2。 

PRM66=3（=0011）：使用低通滤波器 1和低通滤波器 2。 
 

 陷波滤波器的 Q 值 

通过参数 70、71设置陷波滤波器的带宽 Q。 
 

 

ノッチ周波数 

帯域幅 

Q < 1 

帯域幅 
 

ノッチ周波数 
 

帯域幅 
 

ノッチ周波数 
 

Q = 1 Q > 1 
 

  

 

1 

LSB 

ローパスフィルタ 1 用スイッチ 

0 0 1 

ローパスフィルタ 2 用スイッチ 

ノッチフィルタ 1 用スイッチ 

ノッチフィルタ 2 用スイッチ 

增益 
截止频率 

增益 

频率 频率 

低通滤波器的特性 

陷波频率 

带宽 

陷波滤波器的特性 

低通滤波器 1 用开关 

低通滤波器 2 用开关 

陷波滤波器 1 用开关 

陷波滤波器 2 用开关 

带宽 

陷波频率 

带宽 

陷波频率 

带宽 

陷波频率 
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 AI 过滤器调整 
点击[AI过滤器调整]按钮后，将启动“AI过滤器调整”对话框。（注 1、注 2、注 3） 

可使用的驱动装置为“AXD-S type”、“AXD-H type”、“TS type”、“TH type”、

“MU type”、“XS type”。 
 

 AI 过滤器调整对话框 

 

 

名称 内容 

滤波器适用模式 指定滤波器适用模式。 

波形数据存储目标图表号 指定 AI 过滤器调整完成后的图表存储目标号。 

[详细设置]按钮 
显示 AI 过滤器调整的详细设置对话框。详细内容请参阅“详细设置对话
框”。 

[确定]按钮 
开始 AI 过滤器调整。AI 过滤器调整中将显示进展情况对话框。详细内容
请参阅“进展情况对话框”。 

[取消]按钮 中止 AI 过滤器调整的执行。 

注 1： 未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 2： 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱动类型

不同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

注 3： 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类型与被

连接驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 
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 进展情况对话框 

 

 

名称 内容 

尝试次数 显示当前的 AI 过滤器调整执行次数。 

PRM62 低通滤波器 1 显示低通滤波器 1 中设置的设置值。 

PRM63 低通滤波器 2 显示低通滤波器 2 中设置的设置值。 

PRM64 陷波滤波器 1 显示陷波滤波器 1 中设置的设置值。 

PRM65 陷波滤波器 2 显示陷波滤波器 2 中设置的设置值。 

PRM70 Q 值 1 显示陷波滤波器 1 用 Q 值中设置的设置值。 

PRM71 Q 值 2 显示陷波滤波器 2 用 Q 值中设置的设置值。 

[中止]按钮 
中止 AI 过滤器调整的执行。对话框中显示的应用滤波器的内容被放弃。 
数字过滤器的设置内容返回至执行开始前的状态。 

※ 未使用的数字过滤器显示“-”。 
 

如果 AI过滤器调整结束，则[进展情况]对话框的显示变为“结束 AI滤波器调整。”。

作为 AI过滤器调整执行结果，显示设置的数字过滤器的设置情况。 
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未设置的数字过滤器以“-”显示。 

根据反映了应用的数字过滤器的内容显示图表。 

点击[确定]按钮后，终止 AI过滤器调整的执行。 
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 详细设置对话框 

 

 

名称 内容 

低通设置值 

指定低通滤波器的设置值。 

100Hz（重视安定性）：将低通滤波器设置为 100Hz。因低通滤波器设置领域变
宽，响应性变差，但稳定性变好。 

200Hz（标准）：将低通滤波器设置为 200Hz。 

300Hz（重视响应性）：将低通滤波器设置为 300Hz。因低通滤波器设置领域变
窄，响应性变好，但稳定性变差。 

指定：任意指定低通滤波器的设置值。 

滤波器设置范围 

指定陷波滤波器设置的范围。 

上限：设置陷波滤波器设置频率领域的上限。超出指定设置值的频率领域中不
设置陷波滤波器。 

下限：设置陷波滤波器设置频率领域的下限。低于指定设置值的频率领域中不
设置陷波滤波器。 

陷波频率的 Q 值 

指定陷波滤波器的带宽 Q 值的设置方法。 

固定：将指定的设置值设为 Q 值。 

自动设置：设置根据共振位置、共振范围计算出的 Q 值。 

滤波器适用数 

指定数字过滤器的应用数量。随着判断为共振的条件发生变更，应用的数字过
滤器数量将变化。 

多：判断为共振的条件变严格，应用的数字过滤器数量变多。 

标准：判断为共振的条件为标准，应用的数字过滤器数量为标准。 

少：判断为共振的条件变宽松，应用的数字过滤器数量变少。 

※ 详细设置画面的设置内容在应用程序结束时被放弃。应用程序下次启动时，显示初始值。 
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名称 内容 

陷波频率计算方法 

指定陷波滤波器的设置值的计算方法。 

用最大值判断：将陷波滤波器的设置值作为 dB 值最大的位置。 

用与回归直线的差值判断：将陷波滤波器的设置值作为从回归直线最背离的位
置。 

综合判断：将最大值和与回归直线的差组合使用。 

dB 值低于 0dB 的情况下，以与回归直线的差判定。 

dB 值超出 0dB 的情况下，以最大值判定。 

[确定]按钮 确定设置内容，返回至[AI 过滤器调整]对话框。 

[取消]按钮 放弃设置内容，返回至[AI 过滤器调整]对话框。 

※ 详细设置画面的设置内容在应用程序结束时被放弃。应用程序下次启动时，显示初始值。 
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 AX 设置内容 
点击[AX设置内容]按钮后，将启动“AX设置内容”视图。 

 

 

 

 

如果点击[更新] 按钮，则显示连接着的驱动装置的增益设置、防震过滤器设置相关的设

置内容。 
 

名称 内容 

更新时间 显示点击[更新]按钮时的 PC 机的日期和时间。 

增益设置 

显示与增益相关的参数的值。 

根据增益调整的状态，会在“增益调整状况”中显示“未调整”、“手
动”、“自动”或者“-”。 

※ 如果不属于任何一种设置状态，则不显示“增益调整状况”。 

防震过滤器设置 

显示与防震过滤器相关的参数的值。 

防震过滤器的设置全都是初始值时，将在“防震过滤器调整状况”中显示
“未调整”。 

※ 设置值并非初始值时，将不显示“防震过滤器调整状况”。 

※ 未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

※ 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱动类型不

同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类型与被连接

驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 
 

 ABSODEX 初始化 
与编辑选项卡的[ABSODEX初始化]按钮相同。详细内容请参阅“3.5.11 ABSODEX初始

化”。 
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 监控&保全选项卡 

 监控&保全选项卡简介 
显示 AxSpeed、AxIO、AxFFT、动作显示或者 ABSODEX信息。 

如果选择监控&保全选项卡，则将显示以下功能区菜单。 
 

 

 

名称 内容 参阅 

AxSpeed 功能 启动“AxSpeed”视图。 3.7.2 

AxIO 功能 启动“AxIO”视图。 3.7.3 

AxFFT 功能 启动“AxFFT”视图。 3.7.4 

工作信息 启动“I/O 动作显示”或者“网络状态显示”视图。 3.7.5 

ABSODEX 信息 启动“ABSODEX 信息”视图。 3.7.6 
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 AxSpeed 功能 
获取最新移动指令后显示波形的功能。 

点击[AxSpeed功能]按钮后，将启动下一个“AxSpeed”视图。 
 

 

 

  

 

 

 

编号 名称 内容 

① [读出]按钮 开始获取波形。 注 1、注 2、注 3 

② [手动触发器]按钮 

在脉冲串输入模式下运行执行器时获取速度数据，将速度波形变为可显
示状态。 注 1、注 2、注 3 

以点击[手动触发器]按钮时为起点，获取[获取波形设置]中设置的数据
长度量的速度数据。 

③ 
[获取波形设置] 

按钮 

设置数据的长度（获取数据的时间）。 注 1、注 2、注 3 

数据点数不变，因此数据之间的时间与数据长度成正比。 

④ 
[增益相关参数显

示]按钮 
显示增益的详细内容。 

⑤ 图表 显示速度波形图表。 

⑥ [详细设置]按钮 
点击[详细设置]按钮后，将打开或关闭图表的显示设置栏。详细内容请
参阅“详细设置”。 

⑦ [光标]按钮 
点击[光标]按钮后，将打开或关闭光标的显示设置栏。详细内容请参阅
“光标”。 

注 1： 未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 2： 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱动类型

不同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

注 3： 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类型与被

连接驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 

  

⑥ 

① ④ 

⑦ 
⑤ 

② ③ 
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点击[读出]按钮后，将在图表上显示以下信息。 
 

 

 

点击[手动触发器]按钮后，将在图表上显示以下信息。 
 

 

 

 动作相关的功能示意图 
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 获取波形设置 

在与驱动装置连接的状态下，点击[获取波形设置]按钮后，将显示以下对话框。 

 

 

名称 内容 

取样时间设置 
指定保存波形数据的图表号。 

设置范围为 1~10（秒）。 

获取数据选择 

CH0：定位波形 

CH1：速度实测 

 

能够从以下项目中指定 CH2~CH5。 

・速度实测 

・速度指令 

・电流实测 

・电流指令 

・位置偏差 

[确定]按钮 确定内容的设置。 

[取消]按钮 放弃内容的设置。 
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 显示增益相关参数 

可使用的驱动装置为“AXD-S type”、“AXD-H type”。 

点击[显示增益相关参数]按钮后，将显示以下对话框。 
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 详细设置 

 

 

名称 内容 

波形数据存储目标图表号 选择保存波形数据的图表号。 

时间 显示最大值 设置横轴（时间）的显示最大值。 

定位波形 
设置纵轴（变位、pulse）的标尺和显示最大值。 

根据标尺，数值越小波形的显示越大。 

速度实测/指令 
设置纵轴（速度、rpm）的标尺和显示最大值。 

根据标尺，数值越小波形的显示越大。 

电流实测/指令 
设置纵轴（电流、A）的标尺和显示最大值。 

根据标尺，数值越小波形的显示越大。 

Single Scope/Double 
Scope 

选择 Single Scope 后，仅显示 1 个（仅 Scope1）图表。 

同时显示 2 个（Scope1 和 Scope2）选择 Double Scope的图表。 

Scope1 No. 
选择 Single Scope 时为显示着的图表。 

选择 Double Scope 时指定显示在上侧的图表的图表号。 

Scope2 No. 选择 Double Scope 时指定显示在下侧的图表的图表号。 

Scope1,Scope2 

轴 1、轴 2 

指定 Scope1、Scope2 中显示的通道。 

各轴最多可选择 2 个通道。 

※可在[获取波形设置]中指定各通道设置。 
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 设置 Double Scope时 

 

 

横向滚动条的移动会联动。 
 

 光标 

 

 

名称 内容 

[A]按钮 

点击[A]按钮后，将切换光标 A 的显示/不显示状态。 

显示光标 A 的显示位置的值。 

未显示波形时，无法选择此项。 

[B]按钮 

点击[B]按钮后，将切换光标 B 的显示/不显示状态。 

显示光标 B 的显示位置的值。 

未显示波形时，无法选择此项。 

差异 显示着光标 A 和光标 B 时，将显示光标 A 的值与光标 B 的值的差。 

A-B Min 
显示光标 A 与光标 B 之间的最小值。 

Time 行显示“-”。 

A-B Max 
显示光标 A 与光标 B 之间的最大值。 

Time 行显示“-”。 
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 设置了光标 A、B时 

 

能够通过拖放来调整图表上显示的光标的位置。 

※ 无法使用 Scope2 的图表。 
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 AxIO 功能 
显示驱动装置的 I/O状态的功能。点击[AxIO功能]按钮后，将启动下一个“AxIO”视

图。 
 

 

 
 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 操作按钮 开始/停止 I/O 状态的获取。设置 I/O 状态的显示内容。 

② 连续获取 继续重复获取数据，直至手动停止。 

③ 重复次数 
每次可存储不超过 30000 个数据，每次重复执行时，数据均被清除。 

达到指定次数时将自动停止。 

④ 监控状态 显示当前的监控状态。 

⑤ 图表 显示 I/O 状态的图表。 

⑥ [详细设置]按钮 
点击[详细设置]按钮后，将打开或关闭图表的显示设置栏。详细内容请
参阅“详细设置”。 

⑦ [光标]按钮 
点击[光标]按钮后，将打开或关闭光标的显示设置栏。详细内容请参阅
“光标”。 

  

① ② ③ ④ 

⑦ 

⑤ 

⑥ 



 110 2023-09-21 SM-A63470-C/2 

 操作按钮 

 

 

名称 内容 

[开始]按钮 开始获取 I/O 信息。 注 1、注 2、注 3 

[停止]按钮 停止获取 I/O 信息。 

[显示内容设置]按钮 设置图表的显示内容。详细内容请参阅“显示内容设置”。 

注 1： 未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 2： 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱动类型

不同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

注 3： 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类型与被

连接驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 
 

 显示内容设置 

 

 

名称 内容 

I/O Name Select 

从左侧的图框内选择图表中所显示的 I/O。 

每次可显示的 I/O 最多为 21 个。 

※ 依据驱动类型、参数设置状态，I/O 数据名称将有所不同。 

显示 

“Nomal I/O View Mode”以一定的间隔显示信号的切换而与信号的长度无
关。 

“Real I/O View Mode”和信号的长度一并显示。 

[确定]按钮 确定显示内容的设置。 

[取消]按钮 放弃显示内容的设置。 
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 监控状态 

获取了工作信息时，将显示“监控中”。未获取工作信息时，将显示“监控停止”。 
 

 详细设置 

 

 

名称 内容 

显示最大值 

（NomalView 间隔） 
设置 Nomal I/O View Mode显示中的横轴（时间）的显示最大值。 

显示最大值 

（Real Time View 间隔） 
设置 Real I/O View Mode显示中的横轴（时间）的显示最大值。 
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 光标 

点击[光标]按钮后，将切换显示/不显示状态。 

 

 

名称 内容 

[A]按钮 

点击[A]按钮后，将切换光标 A 的显示/不显示状态。 

显示光标 A 的显示位置的值。 

未显示波形时，无法选择此项。 

[B]按钮 

点击[B]按钮后，将切换光标 B 的显示/不显示状态。 

显示光标 B 的显示位置的值。 

未显示波形时，无法选择此项。 

差异 显示着光标 A 和光标 B 时，将显示光标 A 的值与光标 B 的值的差。 

※ 变更显示内容设置后，光标将被清除。 
 

 设置了光标 A、B时 

 

 

能够通过拖放来调整图表上显示的光标的位置。 
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 AxFFT 功能 
 

 注意 

 
使用本软件对 ABSODEX 实施调整时，务请仔细阅读使用说明书并正确操作。 

在调整阶段，执行器有发生意外动作的可能。 

务请注意避免机械阻挡，且不可接近可动部件。 

 

装配于 ABSODEX上的负载装置的刚性较低时，ABSODEX有和负载装置发生共振的可能。

在这种情况下，通过使用组装于 ABSODEX驱动装置内的数字过滤器，可以在一定程度上

抑制共振的发生。本功能用于设置该数字过滤器。 

点击[AxFFT功能]按钮后，将启动下一个“AxFFT”视图。 
 

 

 
 

  

① ② ③ 
④ 

⑤ 
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编号 名称 内容 

① [开始]按钮 
通过组装于驱动装置中的随机数生成功能来驱动 ABSODEX，读取此时的
移动数据，进行 FFT 运算。 注 1、注 2、注 3 

② [滤波器设置]按钮 
变更数字过滤器的设置值。详细内容请参阅“3.6.4 手动调整”。  
注 1、注 2、注 3 

② 串号 显示串号。 

④ 图表 显示 FFT 图表。 

⑤ [详细设置]按钮 
点击[详细设置]按钮后，将打开或关闭图表的显示设置栏。详细内容请
参阅“详细设置”。 

注 1： 未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 2： 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱动类型

不同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

注 3： 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类型与被

连接驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 
 

点击[开始]按钮后，将显示以下对话框。 

 

 

通过“Test Mode Start”可以获知执行器的响应，而通过“Filter Response”则可以

了解滤波器的响应性。 作出选择后，请点击[确定]按钮。 
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 详细设置 

 

 

名称 内容 

波形数据存储目标图表号 选择保存波形数据的图表号。 

Form 

选择显示波形。 

“Wave”显示 FTT 处理前的波形数据；“Gain”和“Phase”分别显示
FTT 处理后的增益和相位。 

Axies 选择横轴的设置。 

Single Scope 仅显示 1 个图表。 

Double Scope 同时显示 2 个图表。 

Scope1 No. 
选择 Single Scope 时为显示着的图表，选择 Double Scope 时指定显
示在上侧的图表的图表号。 

Scope2 No. 选择 Double Scope 时指定显示在下侧的图表的图表号。 
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 防振的方法 

在[监控模式]中获取的执行器的增益波形在理想状态下应为如以下图表所示，以-

20dB/dec的角度向右下方倾斜的直线。 
 

 

 

在发生共振的情况下，在此增益波形上的共振频率附近，可以发现突起或隆起。 

通过使用滤波器消除带有突起的部分，使增益波形尽可能接近理想的形态，从而防止共

振的发生，这正是进行防振调整的目标。然而，无法使之完美地接近理想形态的情况也

不在少数。最后，在对实际的动作进行观察，确认共振并未发生的情况下结束调整作

业。 
 

 防振的步骤 

1. 对 ABSODEX 及机械装置的螺栓一类紧固件已经充分予以

紧固进行确认。 

2. 对 ABSODEX 即使转动，装置也不会受到机械阻挡进行确

认。 

3. 在[监控模式]中测定执行器的响应波形。 

4. 由增益波形的突起等读取共振频率。 
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5. 对低通滤波器、陷波滤波器进行设置，使共振点的增益

下降。 

6. 确认共振是否已经得到抑制，假如还不能令人满意，重

复 3.之后的动作。 
 

 

 在“监控模式”中发生警报 1时，减小“过滤器设置”的“Gain”值。 

或者将参数 19位置偏差的上限值取得大些，可以降低发生报警的可能性。 

 执行“监控模式”后如果有振荡的可能性，在关闭伺服的状态下执行[监控模

式]可以防止振荡。 

（运行模式为执行“监控模式”后，返回至执行前的模式。) 
  



 118 2023-09-21 SM-A63470-C/2 

 注意事项 

在发生了共振的情况下，采取装配等效惯性体以提高刚性等的从根本上改善机械系

统状态的对策，是行之有效的。 

请尽可能在实施了此类处置的基础上再使用防振软件。 

对低通滤波器实施了低频设置时（大致 80Hz以下），ABSODEX的动作有不稳定的可

能。 

请尽可能设置成 80Hz以上（最好为 100Hz以上）的值。 
 

 防振调整例 

在[监控模式]中测定执行器的响应波形，并显示以下图表时 
 

 

 

由于在“228Hz”附近发生了共振，为了减低共振点的增益，将陷波滤波器 1设置

成“228”。 
 

通过[Filter Response]查看滤波器的响应性时，显示如下的图表。 
 

 

  

最大值 
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由于低通滤波器按其初始值在 200Hz处进行了设置，所以“200Hz”往后的曲线向

右下倾斜。 

此外，在陷波滤波器的作用下，在“228Hz”附近也显示有所下降。 

使用了此类滤波器后，[监控模式]的图表呈现如下的形状。 
 

 

 

由此图可知，最初的图表中在“228Hz”附近约为“35dB”的增益，下降到

“21dB”左右。 

正是如此，依据滤波器的使用可以使共振点下降的事实而需要实施调整。 

  

最大值 
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 工作信息 
点击[工作信息]按钮后，将显示工作信息的子菜单。 

 

 

 

名称 内容 

I/O 工作显示 显示 PLC 与驱动装置之间的执行器动作的相关输入输出信息。 

网络状态显示 显示与网络状态相关输入输出信息。 

 

 I/O 工作显示 

从“工作信息”的子菜单中点击[I/O工作显示]按钮后，将启动“I/O工作显示”视图。 
 

 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 操作按钮 开始/停止获取输入输出信息。 

② 监控状态 显示当前的监控状态。 

③ 工作信息列表 显示输入输出信息。 

  

① ② ③ 
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<操作按钮> 

 

 

名称 内容 

[开始]按钮 开始获取输入输出信息。 注 1、注 2、注 3 

[停止]按钮 停止获取输入输出信息。 

注 1： 未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 2： 如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱动类型

不同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

注 3：如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类型与被连

接驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 
 

<监控状态> 

获取了工作信息时，将显示“监控中”。未获取工作信息时，将显示“监控停止”。 
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<工作信息列表> 
 

 

 
 

 

 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 输入 显示当前的输入信号的 ON/OFF 的状态。 

② 输入 2 

显示强制停止 2 的 ON/OFF的状态。 

驱动装置为“TS type”、“TH type”、“MU type”、“XS type”、
“AXD-S type”、“AXD-H type”时会显示。 

③ 输出 显示当前的输出信号的 ON/OFF 的状态。 

④ STO 输入 
显示当前的 STO 输入信号的 ON/OFF 的状态。 

驱动装置为“AXD-S type”、“AXD-H type”时会显示。 

⑤ STO 输出 
显示当前的 STO 输出信号的 ON/OFF 的状态。 

驱动装置为“AXD-S type”、“AXD-H type”时会显示。 

⑥ 示例 显示 ON/OFF 的示例。 

 

  

① 

② 

③ ④ 

⑤ ⑥ 
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 网络状态显示 

从“工作信息”的子菜单中点击[网络状态显示]按钮后，将启动“网络状态”视图。 
 

 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 操作按钮 开始/停止获取网络状态信息。 

② 监控状态 显示当前的监控状态。 

③ 网络状态信息 显示网络状态信息。 

 

<操作按钮> 

 

 

名称 内容 

[开始]按钮 开始获取网络状态信息。 注 1、注 2、注 3 

[停止]按钮 停止获取网络状态信息。 

注 1：未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 2：如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱动类型不

同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

注 3：如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类型与被连

接驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 
 

<监控状态> 

获取了工作信息时，将显示“监控中”。未获取工作信息时，将显示“监控停止”。 

① ③ ② 
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<网络状态信息> 

 驱动装置为“AXD-S type”、“AXD-H type”时 
 

 

 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 输入 显示当前的输入信号的 ON/OFF 的状态。 

② 输出 显示当前的输出信号的 ON/OFF 的状态。 

③ 示例 显示 ON/OFF 的示例。 

④ 输入 显示当前的数值数据的输入状态。 

⑤ 输出 显示当前的数值数据的输出状态。 

⑥ 显示格式 选择数值数据的显示格式是 16 进制还是 10 进制。 

※ I/F 规格并非“CC-Link”、“EtherCAT”、“EtherNet/IP”时，无法使用。 
 

 驱动装置为“TS type”、“TH type”、“MU type”、“XS type”时 

 

 

名称 内容 

设置区号 显示当前的设置区号。 

占有区数 显示当前的占有区数。 

通信速度 显示当前的通信速度。 

错误信息 显示当前的错误信息。 

※ I/F 规格并非“CC-Link”时，无法使用。 

  

① 

② ③ 

④ 

⑤ ⑥ 
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 ABSODEX 信息 
显示执行器信息和驱动信息。 

点击[ABSODEX信息]后，将启动[ABSODEX信息]视图。仅在点击[读取]按钮时才会更新数

据，并非定期更新。 
 

 

 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 操作按钮 从驱动装置获取 ABSODEX 信息。 

② 执行器信息 显示与执行器相关的信息。 

③ 驱动信息 显示与驱动装置相关的信息。 

④ 程序信息 显示与程序相关的信息。 

⑤ 增益信息 显示与增益相关的信息。 注 1 

⑥ 警报信息 显示与警报相关的信息。 

⑦ 警报历史 显示警报历史。 

注 1：仅在驱动装置并非“AXD-S type”、“AXD-H type”时显示。 
  

① ③ ⑤ ⑥ ② 

⑦ ④ 
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 操作按钮 

 

 

名称 内容 

[读出]按钮 从驱动装置获取 ABSODEX 信息。 注 1、注 2、注 3 

注 1：未与驱动装置连接的情况下，将显示信息“没有连接驱动，无法执行。”。 

注 2：如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型不同，则会显示信息“设置的驱动类型与被连接的驱动类型不

同。请通过驱动类型转换，变更驱动类型。”。 

注 3：如果连接的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，但分辨率不同，则会显示信息“所设置驱动类型与被连

接驱动类型的分辨率不同。是否切换分辨率？※切换分辨率后，数据被初始化。”。 
 

 执行器信息 

 

 

编号 名称 内容 

① 型号名 显示连接着的执行器的“型号名”。 

② 电机串号 显示连接着的执行器的“电机串号”。 

③ 驱动装置串号 显示连接着的执行器的“驱动装置串号”。 

④ 电机基础软件版本 显示连接着的执行器的“电机基础软件版本”。 

⑤ 电流偏置 显示连接着的执行器的“电流偏置”。 

⑥ 机械原点偏移 显示连接着的执行器的“机械原点偏移”。 

  

① 

② 

③ 

④ 

⑤ 

⑥ 
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 驱动信息 

“AXD-S type”、“AXD-H type”的显示 
 

 

 

编号 名称 内容 

① 驱动类型 显示连接着的驱动装置的“驱动类型”。 

② 驱动装置串号 显示连接着的驱动装置的“驱动装置串号”。 

③ 驱动装置软件版本 显示连接着的驱动装置的“驱动装置软件版本”。 

 

上述以外的驱动类型的显示 
 

 

 

编号 名称 内容 

① 驱动类型 显示连接着的驱动装置的“驱动类型”。 

② 驱动装置软件版本 显示连接着的驱动装置的“驱动装置软件版本”。 

③ 通信基础软件版本 显示连接着的驱动装置的“通信基础软件版本”。 

 

 程序信息 

 

 

名称 内容 

程序信息 显示写入驱动装置中的程序号。 

  

① 

② 

③ 

① 

② 

③ 
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 增益信息 

 

 

名称 内容 

增益信息 显示执行器的增益 1、增益 2 的设置状态。 

 

 警报信息 

 

 

名称 内容 

警报信息 显示正在发生的警报。 

 

 警报历史 

 

 

名称 内容 

警报历史 显示此前发生过的重要警报事件的历史。 
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 通用功能 

 通用功能简介 
将与选择功能区选项卡后启动的视图分开显示的功能为通用功能。通用功能分为“操作

面板”、“显示面板”、“通信状态”以及“版本信息”。 
 

 

 

 

 

 

编号 名称 内容 参阅 

① 操作面板 

在线时确认电动执行器的动作。 

在“工作”、“增益调整”以及“终端”这 3 个选项卡之间
进行切换。 

3.8.1 

② 显示面板 显示 PC 机、驱动装置和执行器的状态。 3.8.2 

③ 通信状态栏 显示驱动装置的通信状态和执行器的型号。 3.8.3 

④ 帮助按钮 显示 AX-Tools 的软件版本信息。 3.8.4 

  

① ④ ② 

③ 
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 操作面板 
在操作面板打开的状态下启动 AX-Tools。通过与驱动装置进行通信并实施微动或程序的

操作，确认执行器的动作。 
 

点击[操作面板 关闭]部分后操作面板会关闭，并且显示变为[操作面板 打开]。点击[操

作面板 打开]部分后，操作面板将打开。通过位于窗口右上方的“操作面板”复选框，

也可进行同样的操作。 

操作面板上设有“工作”选项卡、“增益调整”选项卡以及“终端”选项卡，在线时可

进行操作。 
 

 

 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 操作面板复选框 打开或关闭操作面板。 

② “工作”选项卡 对执行器实施操作。 

③ 
“增益调整”选项

卡 
调整执行器的增益。 

④ “终端”选项卡 对 ABSODEX 执行指令收发。 

  

② 

① 

③ ④ 



 131 2023-09-21 SM-A63470-C/2 

 工作 

 

 

名称 内容 

当前位置（用户坐标） 用数值显示当前位置（用户坐标）。 注 1 

当前运行模式 显示当前的运行模式。 注 1 

[运行模式切换]按钮 
显示运行模式切换对话框。 

选择并设置运行模式。 

[原点复位]按钮 执行原点复位。 注 2、注 3 

当前的程序号 显示当前设置的程序号。注 1 

[程序号]按钮 
显示程序号选择对话框。 

选择设置需要启动的程序号。 注 4 

[起动]按钮 启动当前设置的程序。 注 2、注 3、注 4 

[停止]按钮 终止运行中的程序。 注 2、注 3、注 4 

当前速度 显示当前设置的微动的速度。 注 1 

当前加速时间 显示当前设置的微动的加速时间。 注 1 

[速度・加速时间设置]按钮 
显示速度和加速时间设置对话框。 

设置速度和加速时间。 

注 1：离线时，如果是获取波形等的监控中，则会显示“***”。 

注 2：如果伺服关闭，则会显示信息“伺服关闭。请打开伺服。”。 

注 3：发生警报时，会显示信息“发生警报。请解除警报。”。 

注 4：运行模式并非“M1（自动运行）”或“M2（单一程序块模式）”时，将显示信息“请设为自动运行模式或单一程

序块模式。”。 
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名称 内容 

[微动（CW）]按钮 
在点住不放的期间内，执行器可动部件会向 CW 方向移动。 

在微动动作完成前，一定时间内不能点击。 注 3、注 5 

[微动（CCW）]按钮 
在点住不放的期间内，执行器可动部件会向 CCW 方向移动。 

在微动动作完成前，一定时间内不能点击。 注 3、注 5 

[试运行]按钮 显示试运行对话框。 

[伺服切换]按钮 

将伺服状态从 ON 切换为 OFF 或从 OFF 切换为 ON。 

伺服关状态时，将显示确认信息“是否打开伺服？”。在打开伺服前，还会
再次显示确认信息。 

伺服开状态时，将显示确认信息“是否关闭伺服？”。 

[制动器切换]按钮 
显示制动器切换工作对话框。 注 2 

选择设置制动器工作。 注 3 

[警报解除]按钮 解除警报。 

注 2：如果伺服关闭，则会显示信息“伺服关闭。请打开伺服。”。 

注 3：发生警报时，会显示信息“发生警报。请解除警报。”。 

注 5：运行模式并非“M4（微动）”时，会显示信息“运行模式并非微动，无法执行。”。 
 

试运行 

点击[试运行]按钮后，将显示下一个设置对话框。 

在未连接 I/O的状态下进行试运行的情况下进行设置。 
 

 

 

如果选择设置了“强制停止输入和伺服开输入暂时无效”，则设置将暂时生效。※重新

接通电源后，设置会消失。 

如果选择了“不使用强制停止输入和伺服开输入”，则设置将在重新接通电源后生效。 

利用[确定]按钮设置后，请重新接通电源。 
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 调整 

 注意 

 如果执行自动调谐，在 AI 增益调整执行的内容将被清除。 

执行 ABSODEX的调谐。 

可使用的驱动装置为“AXD-S type”、“AXD-H type”、“TS type”、“XS type”、

“MU type”、“S type”、“GS type”。 

显示的设置项目的内容根据驱动类型而有所不同。 
 

“AXD-S type”、“AXD-H type”的显示 

 

[自动调谐] 

名称 内容 

摩擦负荷 设置摩擦负荷。 

摇动的摆角 设置摇动的摆角。 

[设置初始化]按钮 将“摩擦负荷”和“摇动的摆角”的编辑内容恢复为初始值。 

[负荷推测（Step1）]按
钮 

开始自动调谐。 注 1 

负荷惯性 显示负荷惯性的值。 

注 1：无法设置自动调谐时，将显示信息“无法将 PRM122 设置为‘-1’。无法执行自动调谐。”。 
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 [负荷推测（Step1）]按钮 

点击[负荷推测（Step1）]按钮后，将确认伺服 OFF。 

如果没有问题，则点击[确定]按钮。 
 

 

 

在开始摇动前，需要予以确认。如果没有问题，则点击[确定]按钮。 
 

 

 

在实施负荷推测的期间内，会显示以下对话框。 
 

 

 

执行器的摇动停止后，自动调谐即告完成。 

将显示以下对话框。点击[OK]按钮后即会终止。 
 

 

※ 如果在自动调谐中发生了警报，则会显示以下对话框。 
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[手动调谐] 

名称 内容 

负荷增益（G2） 设置负荷增益（G2）。 

负荷惯性 显示负荷惯性的值。 

 

[直接输入] 

名称 内容 

负荷惯性 显示或设置负荷惯性的值。 

[写入]按钮 将负荷惯性的值写入驱动装置中。 

 

[响应性的设置] 

名称 内容 

响应性增益（G1） 对驱动装置使用上下按钮变更响应性增益的值，并写入驱动装置中。 

 

[其他参数] 

点击其他参数后，将打开或关闭设置区域。 

名称 内容 

调整值 I PRM127 显示或设置调整值 I 的值。 

调整值 P PRM128 显示或设置调整值 P 的值。 

[写入]按钮 将其他参数的设置值写入驱动装置中。 

 

[工作设置] 

名称 内容 

摇动的摆角 指定试运行的摇动的摆角。 

移动时间 指定试运行中 1 个程序块的移动时间。 

波形数据存储目标 
图表号 

指定试运行完成后的图表存储目标号。 

[测试运行]按钮 实施试运行，获取速度波形。 请根据所显示的速度波形结果，进行微调。 
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[警报解除]按钮 

与工作的[警报解除]按钮相同。详细内容请参阅“工作”。 
 

“MU type”的显示 

 

 

[自动调谐] 

名称 内容 

响应性增益 显示或设置响应性增益的值。 

摩擦负荷 设置摩擦负荷。 

摇动的摆角 设置摇动的摆角。 

[设置初始化]按钮 
将“响应性增益”、“摩擦负荷”、“摇动的摆角”的编辑内容恢复为初
始值。 

[负荷推测（Step1）]按钮 
开始自动调谐。与“AXD-S type”、“AXD-H type”的[负荷推测
（Step1）]按钮相同。 注 1 

[增益变更（Step2）]按钮 将“响应性增益”的值写入驱动装置中。 注 2、注 3、注 4 

注 1：“MU type”的驱动装置时，如果无法将增益 G1、G2 设置为“0-0”，则会显示信息“无法将增益 G1、G2 设置为

‘0-0’。无法执行自动调谐。”。 

“TS type”、“XS type”、“S type”、“GS type”的驱动装置时，如果 G1、G2 并非“0-0”，则会显示信

息“请将驱动装置面板的旋转开关 G1、G2 设置为‘0-0’后再次执行。”。 

注 2：如果响应性增益的设置值为 0，则会显示信息“无法将 0 写入响应性增益。”。 

注 3：如果未实施自动调谐，则会显示信息“自动调谐后可使用本功能。请执行自动调谐。”。 

注 4：如果伺服关闭，则会显示信息“伺服关模式下无法执行半自动调谐。请切换为其他模式后再执行。”。 

与“AXD-S type”、“AXD-H type”相同。 
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 [手动调谐] 

名称 内容 

增益 1（响应性） 显示或设置增益 1（响应性）的值。 

增益 2（负荷转动惯量） 显示或设置增益 2（负荷转动惯量）的值。 

[写入]按钮 
将增益 1（响应性）、增益 2（负荷转动惯量）的设置值写入驱动装置
中。 注 1 

注 1： 运行模式为“M6（脉冲串输入模式）”时，将显示信息“脉冲串输入模式下无法变更增益 G1G2。”。 
 

[其他参数] 

名称 内容 

PRM67 积分限制器 显示或设置 PRM67 积分限制器的值。 

PRM72 积分增益倍率 显示或设置 PRM72 积分增益倍率的值。 

[写入]按钮 将 PRM67 积分限制器、PRM72 积分增益倍率的设置值写入驱动装置中。 

 

“TS type”、“XS type”、“S type”、“GS type”的显示 

 

 

关于设置项目，请参阅“‘MU type’的显示”。 
  

与“MU type”同样。 

与“MU type”同样。 
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 终端 

对 ABSODEX执行指令收发。 

 

 
 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 
发送/接收信息的履

历 

显示发送的指令和接收的数据。 

发送的数据显示于“>”的后面。 

接收的数据则显示于发送的数据下的一行。错误时显示“*”。 

履历最多为 20 个。 

② 指令输入栏 

输入需要发送的通信指令。 

能够选择发送指令的履历。履历最多为 20 个。 

有光标的状态下，按下 Enter 键后，会与按下[发送]按钮同样地将所输
入的指令发送至驱动装置。 

③ [发送]按钮 将所输入的通信指令发送至驱动装置。 

④ 通信代码列表 
显示通信代码的列表。 

选择代码后进行双击或按下 Enter 键，则会将代码输入指令输入栏。 

  

① 

② 
③ 

④ 
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 显示面板 
以画像方式显示 PC机或驱动装置、执行器的连接状态。 

 

显示面板打开时，会在开闭部分显示“显示面板 关闭”。 

显示面板关闭时，会在开闭部分显示“显示面板 打开”。 
 

 

 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 
PC 机～驱动装置之

间的连接状况 

PC 机连接着驱动装置时，会显示为绿色。 

未连接时，会显示为灰色。 

② 
驱动装置～执行器
之间的连接状况 

驱动装置与执行器连接且处于伺服打开状态时，显示为绿色。 

未连接时不显示。 

③ 执行器信息 显示执行器的“型号名”。 

④ 执行器的移动状况 
以画像方式显示执行器的当前位置。 

即使执行器的实际大小发生变化，执行器的画像大小也不会改变。 

⑤ 动作状况 

显示执行器的动作状态中的“当前位置”、“位置偏差量”、“负载
率”以及“再生负载率”。 

如果驱动装置并非“AXD-S Type”、“AXD-H Type”，则会显示“执行
器温度上升”替代“负载率”。 

驱动装置为“AXD-S Type”、“AXD-H Type”时会显示“再生负载
率”。 

  

① ② 

③ 

④ ⑤ 
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 通信状态 
通信状态会定期更新信息。但是，实施调整选项卡上的“AI增益调整”、“AI过滤器调

整”以及监控&保全选项卡上的“AxSpeed功能”、“AxFFT功能”、“AxIO功能”的操

作时，除了“端口连接状态”以外，其他信息会变为空白，并且不会定期更新。 

通信状态的详细内容如下所示。 
 

与驱动装置连接时 

 

 

未与驱动装置连接时 

 

 

 

编号 名称 内容 

① 端口的连接状态 

如果端口打开，能够与驱动装置连接，则会成为在线状态，并显示“在
线”。 

如果端口关闭，则会成为离线状态，并显示“离线”。 

 

 

② 伺服开/关状态 

在线状态下伺服开时，会显示“伺服开”。 

伺服关时，会显示“伺服关”。 离线时不显示。 

 

 

③ 有/无警报 

在线状态下发生警报时，会显示“有警报”。 

未发生警报时，会显示“无警报”。  

离线时不显示。 

有警报时，会显示[详细]按钮。点击[详细]按钮后，将显示警报信息的
对话框。 

 

 

④ 制动器状态 

在线状态下制动器工作时，会显示“制动器工作”。 

制动器未工作时，会显示“制动器释放”。 

离线时不显示。 

 

 

⑤ 驱动类型 

如果在线状态下连接着的驱动类型与选定窗口选项卡的驱动类型相同，
则将显示蓝字。不同时将显示红字。 

离线状态下，新建时选择的驱动类型将显示黑字。 

驱动装置为“AXD-S Type”、“AXD-H Type”时，也会显示执行器。 

  

① ② ③ ④ ⑤ 

① ⑤ 
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 警报信息的对话框 
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 版本信息 
点击功能区右端的[帮助]按钮后，将显示版本信息对话框。 

显示 AX-Tools的版本信息。 
 

 

 

编号 名称 内容 

①  [帮助]按钮 点击后，将显示版本信息对话框。 

 

 

① 
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故障排除 

 故障的原因和处理方法 
如果 AX-Tools与所连接的驱动装置之间出现通信异常，则请按照下表进行检查。 

 

故障内容 原因 处理方法 

不显示 COM 端口。 
驱动装置的电源未接通。 

接通驱动装置的电源后，按下端口的更新按
钮。 

通信电缆断开。 连接通信电缆，按下端口的更新按钮。 

显示信息“发生了
通信错误。”。 

驱动装置无法正确响应来自 AX-
Tools 的指令。 

确认 USB 电缆的连接并无问题。 

确认驱动装置的电源已接通。 

显示信息“发生了
超时错误。”。 

驱动装置响应自 AX-Tools的指令
超过固定时间后，仍未获得正常
的工作结果。 

确认并未发生警报。 
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4. 参考信息 

 快捷键列表 
 

功能 项目 内容 快捷 键提示 

文件 

― 切换至选中文件菜单的状态。 ― Alt → F 

新建 显示新建对话框。 Ctrl + N Alt → F → N 

打开 打开现有文件。 Ctrl + O Alt → F → O 

关闭 关闭作业中的窗口选项卡。 ― Alt → F → C 

覆盖保存 覆盖保存编辑中文件。 Ctrl + S Alt → F → S 

另存为 另存正在编辑的文件。 ― Alt → F → A 

最近使用的文件 显示最近使用的文件。 ― ― 

结束应用程序 终止 AX-Tools。 ― Alt → F → X 

主页 

主页 启动“主页”视图。 ― Alt → H → H 

状态栏 打开或关闭状态栏。 ― Alt → H → T 

初始尺寸复原 将窗口大小恢复为初始状态。 ― Alt → H → R 

窗口 

上下并列显示 上下显示多个窗口选项卡。 ― 
Alt → H →WA 
→ O 

左右并列显示 左右显示多个窗口选项卡。 ― 
Alt → H →WA 
→ V 

重叠显示 重叠显示多个窗口选项卡。 ― 
Alt → H →WA 
→ C 

Language 启动“Language”视图。 ― Alt → H → L 

设置 

更新 更新可连接的通信端口信息。 ― Alt → S → U 

连接 
将可连接的通信端口与驱动装
置进行连接。 

― Alt → S → C 

切断 释放连接中的通信端口。 ― Alt → S → D 
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功
能 

项目 内容 快捷 键提示 

设
置 

设置显示 启动“设置显示”视图。 ― Alt → S → V 

网络 显示网络设置对话框。 ― Alt → S → F 

调
整 

调谐 
启动“AxSpeed”视图。 

操作面板会切换到调整选项卡。 
― Alt → T → GU 

A

I
增
益
调
整 

AI 增益调整 
启动“AxSpeed”视图，并显示
AI 增益调整对话框。 

― 
Alt → T → GT 
→ GT 

评分表显示 
启动“AxSpeed”视图，并显示
AI 增益调整结果评分表对话
框。 

― 
Alt → T → GT 
→ GP 

手动调整 
启动“AxFFT”视图，并显示过
滤器设置对话框。 

― Alt → T → FU 

AI 过滤器调整 
启动“AxFFT”视图，并显示 AI
过滤器调整对话框。 

― Alt → T → FT 

AX 设置内容 启动“AX 设置内容”视图。 ― Alt → T → XS 

ABSODEX 初始化 
将写入驱动装置的数据恢复为出
厂时的状态。 

― Alt → T → L 

编
辑 

程
序 

― 启动“程序”视图。 ― Alt → E → P 

表程序 

新插入 在表列表中插入新行。 Alt + N ― 

剪切 在表列表中剪切当前选定的行。 Alt + X ― 

复制 在表列表中复制当前选定的行。 Alt + C ― 

删除 在表列表中删除当前选定的行。 Alt + D ― 

插入复制行 
在表列表的当前行处插入复制或
剪切的行。 

Alt + I ― 

表确定 在编辑表中确定设置中的内容。 Alt + W ― 

参数 启动“参数”视图。 ― Alt → E → A 

评分表 启动“评分表”视图。 ― Alt → E → O 

原点偏移 显示原点偏移对话框。 ― Alt → E → F 

驱动类型的变更 启动“驱动类型的变更”视图。 ― Alt → E → Y 
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功
能 

项目 内容 快捷 键提示 

编
辑 

编
辑
数
据 

清除编辑数据 

所有的数据 
将编辑中的参数、程序、评
分表恢复为初始值。 

― 
Alt → E → E 
→ C → A 

仅参数 
将编辑中的参数恢复为初始
值。 

― 
Alt → E → E 
→ C → R 

仅程序 
将编辑中的程序恢复为初始
值。 

― 
Alt → E → E 
→ C → O 

仅评分表 
将编辑中的评分表恢复为初
始值。 

― 
Alt → E → E 
→ C → P 

编辑数据使用
量 

仅程序 显示程序使用量对话框。 ― 
Alt → E → E 
→ D → O 

读
取 

所有的数据 
从驱动装置中读取参数、程
序、评分表。 

― 
Alt → E → G 
→ A 

仅参数 仅从驱动装置中读取参数。 ― 
Alt → E → G 
→ R 

仅程序 仅从驱动装置中读取程序。 ― 
Alt → E → G 
→ O 

仅评分表 
仅从驱动装置中读取评分
表。 

― 
Alt → E → G 
→ P 

写
入 

所有的数据 
将参数、程序、评分表写入
驱动装置中。 

― 
Alt → E → S 
→ A 

仅参数 仅将参数写入驱动装置中。 ― 
Alt → E → S 
→ R 

仅程序 仅将程序写入驱动装置中。 ― 
Alt → E → S 
→ O 

仅评分表 
仅将评分表写入驱动装置
中。 

― 
Alt → E → S 
→ P 

比
较 

所有的数据 
比较参数、程序、评分表的
编辑数据和驱动装置的数
据。 

― 
Alt → E → J 
→ A 

仅参数 
比较参数的编辑数据和驱动
装置的数据。 

― 
Alt → E → J 
→ R 

仅程序 
比较程序的编辑数据和驱动
装置的数据。 

― 
Alt → E → J 
→ O 

仅评分表 
比较评分表的编辑数据和驱
动装置的数据。 

― 
Alt → E → J 
→ P 

ABSODEX 初始化 
将写入驱动装置的数据恢复
为出厂时的状态。 

― Alt → E → L 
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功能 项目 内容 快捷 键提示 

监控＆ 
维护 

AxSpeed 
功能 

― 启动“AxSpeed”视图。 ― Alt → M → S 

手动触发器 获取速度数据。 Alt + W ― 

获取波形设置 
设置数据的长度（获取数据的
时间）。 

― ― 

取样时间设置 ALT+l  

显示增益相关
参数 

显示增益的详细内容。 ― ― 

AxIO 功能 

― 启动“AxIO”视图 ― Alt → M → O 

开始 开始获取 I/O 信息。 Alt + S ― 

停止 停止获取 I/O 信息。 Alt + P ― 

显示内容设置 设置图表的显示内容。 Alt + V ― 

AxFFT 功能 
― 启动“AxFFT”视图。 ― Alt → M → F 

过滤器设置 变更数字过滤器的设置值。 Alt + I ― 

工作信息 

I/O 工作显示 启动“I/O 工作显示”视图。 ― 
Alt → M → IO 
→ I 

网络状态显示 启动“网络状态显示”视图。 ― 
Alt → M → IO 
→ N 

ABSODEX 信息 启动“ABSODEX 信息”视图。 ― Alt → M → IN 
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 代码列表 

 NC 代码 
 

代码 功能 设置范围 备注 

O 程序号 0～999 
0～255 可以通过 I/O 选择。 

“O”会自动添加。 

N 序列号码 0～999 可以省略。 

G 准备功能 0～999 请参阅“4.2.2 G 代码”。 

A 

坐标轴的移
动指令 

G90,G91,G
91.1 

±9999999 单位：脉冲 

±6658.380 单位：角度 

±4716 单位：分割数 

G90.1,G90
.2,G90.3 

±540672 单位：脉冲 

±360.000 单位：角度 

1～指定分割数 单位：分割数 

分割数的指定 1～255  

连续转动的速度 ±300.00 注 1 单位：rpm 

F 速度的指定 
0.01～300.00 注 1 单位：rpm 

0.01～100.00 单位：秒 

M 辅助功能 0～99 请参阅“4.2.3 M 代码”。 

P 

驻留 0.01～99.99 
单位：秒 

G40P□□.□□ 

指定子程序号 0～999 
指定程序号。 

M98P□□□ 

增益倍率 0、50～200 

单位：% 

G12P□□□ 

设置为 0%时，伺服功能进入关闭状态。 

连续转动的加减速时间 0.01～50 

单位：秒 

G08P□□□ 

G09P□□□ 

参数数据的设置 
依据各参数所确定的
范围 

单位：依据各参数所确定的单位 

G79S□□P□□□ 

L 重复次数 1～999 将该程序块以指定的次数重复执行。 

J 跳转 0～999 “J0”会返回程序的起始位置。 

S 参数数据的设置 1～99 
指定参数编号。 

G79S□□P□□□ 

注 1：执行器的最低转动速度为 0.11rpm。最高转动速度随机型不同而异。 
 

※ 设置范围根据驱动装置类型而不同。 
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 G 代码 
 

组 代码 功能 内容 

A 

G01 定位 

以速度“F”定位于位置“A”。 

<输入方法> 

G01A□□F□□; 

（注）即使不带“G01”，也将依据“A□□”指令执行定
位动作。 

G07 连续转动 

以速度“A”连续转动。A 的单位为 rpm。 

+为 CW 方向转动、-为 CCW方向转动。 

<输入方法> 

G07A±□□; 

（注）“G07”连续转动请使用 80rpm 以下的速度。 

G28 原点复位 执行原点复位动作。 

G72 脉冲串输入 
遵循由 CN3 发出的脉冲串输入指令而执行动作。 

依据程序停止输入或启动输入而终止“G72”的执行。 

G92 坐标系设置 

设置或变更坐标系。 

如同“G92A0”那样与 A 代码一并写入，设置一个以当前
位置作为“A”的后续值的坐标系。 

G92.1 坐标系设置 
设置一个以电源接通时“G92”用户坐标系的原点作为
“A”的后续值的坐标系。 

B 

G04 驻留 

延迟进入下一个程序块的时间。 

<输入方法> 

G04P□□.□□; 

G08 连续转动的加速时间 

在执行连续转动动作时，以“P”所示的时间加速。 

<输入方法> 

G08P0.5;  加速时间 0.5 秒。 

G09 连续转动的减速时间 

在执行连续转动动作时，以“P”所示的时间减速。 

<输入方法> 

G09P0.5;  减速时间 0.5 秒。 

G12 增益的倍率变更 

变更相对于以增益 1、增益 2 所设定增益的倍率。 

<输入方法> 

G12P100;  100% 

G12P0;    0%时伺服功能进入关闭状态。 

G79 参数数据的设置 

将以“P”所示的值代入以“S”所示号码的参数中。 

<输入方法> 

G79S1P2;  将“2”代入参数 1 中。 

※ “*”标记为电源接通时的设置。 
  

* 
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组 代码 功能 内容 

C 
G101 分割数指定 

对转动 1 周进行等分分割，将“A”的单位设置于分割
数“G106”中。 

<输入方法> 

G101A10; 将转动 1 周进行 10 等分分割。 

G01A1; “A”的单位为分割数。 

（注）“G101”不能与 A 组写入同一个程序块。 

G104 脉冲单位指定 将“A”的单位取为脉冲。  

G105 角度单位指定 将“A”的单位取为角度。  

G106 分割单位指定 
将“A”的单位取为分割数。 

在未以“G101”进行设置的情况下，将发生程序警报。 

D 

G10 转动速度指定 
将“F”的单位取为 rpm。 

移动速度以最高转动速度指定。 

G11 时间指定 
将“F”的单位取为秒。 

指定移动时间。 

E 

G90 绝对尺度 将“A”的值取为距坐标原点的绝对值。 

G90.1 
转动 1 周 

绝对尺度 

将“A”的值取为从坐标原点出发转动 1 周的绝对值，
以最短路径移动。 

将定位完成后的用户坐标修正为在-180°～179.999°
的范围内。 

“A”的指定范围为±360°以内。 

对之发出 180°的指令时，将按 CCW 方向转动。 

G90.2 
CW 方向转动 

绝对尺度 

将“A”的值取为从坐标原点出发转动 1 周的绝对值，
按 CW 方向移动。 

将定位完成后的用户坐标修正为在-180°～179.999°
的范围内。 

“A”的指定范围为±360°以内。 

（在 CW 方向上，执行 0°～不满 360°的动作。） 

G90.3 
CCW 方向转动 

绝对尺度 

将“A”的值取为从坐标原点出发转动 1 周的绝对值，
按 CCW 方向移动。 

将定位完成后的用户坐标修正为在-180°～179.999°
的范围内。 

“A”的指定范围为±360°以内。 

（在 CCW 方向上，执行 0°～不满 360°的动作。） 

G91 增量尺度 

将“A”的值取为从当前位置出发的增量值。 

转动方向由“A”的后续数值的符号指定。 

按正（无符号）为 CW、负（-）为 CCW 方向转动。 

G91.1 
转动 1 周 

增量尺度 

将“A”的值取为从当前位置出发的增量值。 

转动方向由“A”的后续数值的符号指定。 

按正（无符号）为 CW、负（-）为 CCW 方向转动。 

将定位完成后的用户坐标修正为在-180°～179.999°
的范围内。 

※ “*”标记为电源接通时的设置。 
  

* 

* 

* 
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 M 代码 
 

组 代码 功能 内容 

A 
M00 程序停止 

在执行该程序块后停止。 

启动输入为 ON 时，从下一个程序块开始执行。 

M30 程序终止 终止程序，返回最前面的程序块。 

B 

M98 子程序调用 

执行子程序。 

<输入方法> 

M98P□□□  ← 子程序号 

Nest 的次数可达 4 次。 

M99 子程序终止 
显示子程序的末尾。 

在执行了包含“M99”的程序块后，返回主程序。 

C 

M68 制动器工作 
切断制动器用电磁阀的电源，不执行伺服系统的积分动
作。 

M69 制动器释放 
接通制动器用电磁阀的电源，执行伺服系统的积分动
作。 

D 
M20～
M27 

I/O 输出 

将与号码的个位数相对应的 bit 的 M 代码输出（bit 
0～7）和 M 代码选通输出同时输出到 CN3。 

在同一个程序块内可写入的个数多达 3 个，可以同时输
出。 

E M70 分割位置输出 

使用“G101”时，将与分割位置相应的 M 代码输出
（bit 0～7：二进制形式）和分割位置选通输出同时输
出到 CN3。 

n 分割时的分割位置为 1～n 的值。 
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 代码列表（视觉程序） 
视觉程序中可使用的程序块如下所示。 

程序块显示在程序块分类为〇的分类中。 
 

NC 分类 程序块名称 

程序块分类 

NC 代码 
转
动 

分
割
（
组
合
） 

分
割
（
单
一
） 

原
点 

其
他 

J 重复 ○ ○ ○ ○ ○ J10; 

G90 

以【1】秒转动至【45】度 ○ ― ― ― ― G105G11G90A45F1; 

以【1】秒转动至【1000】脉
冲 

○ ― ― ― ― G104G11G90A1000F1; 

以【10】rpm 转动至【45】度 ○ ― ― ― ― G105G10G90A45F10; 

以【10】rpm 转动至【1000】
脉冲 

○ ― ― ― ― G104G10G90A1000F10; 

以【1】秒转动至分割位置
【2】 

― ― ○ ― ― G106G11G90A2F1; 

以【10】rpm 转动至分割位置
【2】 

― ― ○ ― ― G106G10G90A2F10; 

G90.1 

以【1】秒以最短路径转动至
【45】度 

○ ― ― ― ― G105G11G90.1A45F1; 

以【1】秒以最短路径转动至
【1000】脉冲 

○ ― ― ― ― G104G11G90.1A1000F1; 

以【10】rpm 以最短路径转动
至【45】度的位置 

○ ― ― ― ― G105G10G90.1A45F10; 

以【10】rpm 以最短路径转动
至【1000】脉冲 

○ ― ― ― ― G104G10G90.1A1000F10; 

以【1】秒以最短路径转动至
分割位置【2】 

― ― ○ ― ― G106G11G90.1A2F1; 

以【10】rpm 以最短路径转动
至分割位置【2】 

― ― ○ ― ― G106G10G90.1A2F10; 

※ 程序块名称的【】内为初始值。 
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NC 分类 程序块名称 

程序块分类 

NC 代码 
转
动 

分
割
（
组
合
） 

分
割
（
单
一
） 

原
点 

其
他 

G90.2 

以【1】秒顺时针转动至
【45】度 

○ ― ― ― ― G105G11G90.2A45F1; 

以【1】秒顺时针转动至
【1000】脉冲 

○ ― ― ― ― G104G11G90.2A1000F1; 

以【10】rpm 顺时针转动至
【45】度 

○ ― ― ― ― G105G10G90.2A45F10; 

以【10】rpm 顺时针转动至
【1000】脉冲 

○ ― ― ― ― G104G10G90.2A1000F10; 

以【1】秒顺时针转动至分割
位置【2】 

― ― ○ ― ― G106G11G90.2A2F1; 

以【10】rpm 顺时针转动至分
割位置【2】 

― ― ○ ― ― G106G10G90.2A2F10; 

G90.3 

以【1】秒逆时针转动至
【45】度 

○ ― ― ― ― G105G11G90.3A45F1; 

以【1】秒逆时针转动至
【1000】脉冲 

○ ― ― ― ― G104G11G90.3A1000F1; 

以【10】rpm 逆时针转动至
【45】度 

○ ― ― ― ― G105G10G90.3A45F10; 

以【10】rpm 逆时针转动至
【1000】脉冲 

○ ― ― ― ― G104G10G90.3A1000F10; 

以【1】秒逆时针转动至分割
位置【2】 

― ― ○ ― ― G106G11G90.3A2F1; 

以【10】rpm 逆时针转动至分
割位置【2】 

― ― ○ ― ― G106G10G90.3A2F10; 

G91.1 

以【1】秒仅从当前位置转动
【45】度 

○ ― ― ― ― G105G11G91.1A45F1; 

以【1】秒仅从当前位置转动
【1000】脉冲 

○ ― ― ― ― G104G11G91.1A1000F1; 

以【10】rpm 仅从当前位置转
动【45】度 

○ ― ― ― ― G105G10G91.1A45F10; 

以【10】rpm 仅从当前位置转
动【1000】脉冲 

○ ― ― ― ― G104G10G91.1A1000F10; 

以【1】秒仅从当前位置转动
【2】分割量 

― ― ○ ― ― G106G11G91.1A2F1; 

以【10】rpm 仅从当前位置转
动【2】分割量 

― ― ○ ― ― G106G10G91.1A2F10; 

回分割位置【1】秒 ― ― ○ ― ― G106G11G91.1A0F1; 

※ 程序块名称的【】内为初始值。 
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NC 分类 程序块名称 

程序块分类 

NC 代码 
转
动 

分
割
（
组
合
） 

分
割
（
单
一
） 

原
点 

其
他 

G101 
分割 将转动 1 周进行【4】分

割 
― ― ○ ― ― G101A4; 

G7 连续转动 【20】rpm ○ ― ― ― ― G7A20; 

G28 原点复位 ― ― ― ○ ― G28; 

G92 
变更当前位置 【0】度 ― ― ― ○ ― G105G92A0; 

将当前位置变更为【0】脉冲 ― ― ― ○ ― G104G92A0; 

G92.1 
仅将原点位置偏移【0】度 ― ― ― ○ ― G105G92.1A0; 

仅将原点位置偏移【0】脉冲 ― ― ― ○ ― G104G92.1A0; 

M0 等待启动输入 ― ― ― ― ○ M0; 

G4 等待 【0.1】秒 ― ― ― ― ○ G4P0.1; 

M68 制动器工作 ― ― ― ― ○ M68; 

M69 释放制动器 ― ― ― ― ○ M69; 

M20-27 

输出位【0】的 M 代码 ― ― ― ― ○ M20; 

输出位【0】【1】的 M 代码 ― ― ― ― ○ M20M21; 

输出位【0】【1】【2】的 M
代码 

― ― ― ― ○ M20M21M22; 

M70 输出分割位置的 M 代码 ― ― ― ― ○ M70; 

G8 
将连续转动的加速时间设置为

【0.5】秒 
― ― ― ― ○ G8P0.5; 

G9 
将连续转动的减速时间设置为

【0.5】秒 
― ― ― ― ○ G9P0.5; 

G72 接受脉冲串输入 ― ― ― ― ○ G72; 

G12 将增益倍率设置为【100】% ― ― ― ― ○ G12P100; 

G79 
将设置值【2】设置为参数

【1】号 
― ― ― ― ○ G79S1P2; 

※ 程序块名称的【】内为初始值。 
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