
选型条件　请选择满足以下允许值的规格

惯性力矩公式

选型指南

KHL-300�
KHL-400

KHL-500
KHL-600
KHL-700

KHE-400

负载重量� kg 最大5（额定２） 最大10（额定２） 最大5（额定1）

负载的惯性力矩� kg・m2 最大0.05 最大0.20 最大0.06

负载重心偏移量� mm 最大100 最大100 最大100
不能在超过允许值的条件下使用机器人�
超出条件时请咨询本公司

●A　旋转中心为自身轴时 ●B　旋转中心为非自身轴时
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卡爪重心

机械臂

GD2�
惯性力矩

重心偏移量（最大100mm）

〔m：物体的重量（kg）〕




