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型号构成（本体）

尺寸
分
度
动
作   

X

摆
动
动
作

　Y

� 分度数（n）� 总割付角（θt）� 凸轮曲线� 凸轮旋转方向·停留数� 输出轴形状� 安装方式·外壳材质�
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MS曲线
（标准）

��°
���°
���°
���°
���°
���°
���°
���°
���°

S �
�

�
�

S
F

�
�
�
�
�
�

左旋·�停留
左旋·�停留

右旋·�停留
右旋·�停留

直接安装
法兰

※带扭矩保护器
  （选择项）时的

代码变为S。

方式�·Fc外壳
方式�·Fc外壳
方式�·Fc外壳
方式�·Fc外壳
方式�·Fc外壳
方式�·Fc外壳

ZRS

ZRS

�� ��� ��� S � S �X

Y

� � � � � � �

■方式� ■方式�

■方式� ■方式�

■方式� ■方式�

a：给油口　b：油位计　c：排油口

尺寸� 摆动角度（ψ）� 总割付角（θt）� 凸轮曲线� 摆动模式�

��
��
��
��
��
��

 轴间距离
���mm
���mm
���mm
���mm
���mm
���mm

���
���
���
���
���

���°
��°
��°
��°
��°

���
���
���
���

MS曲线
（标准）

���°（��°×�）
���°（���°×�）
���°（���°×�）
���°（���°×�）

S

�� ��� ��� S T S �

� � � � � �

T
（标准）

S

从旋转基准位置开始旋转输入轴时，
输出轴按图中的➀⇨➁的顺序旋转。

从旋转基准位置开始旋转输入轴时，
输出轴按图中的➀⇨➁的顺序旋转。

➁

➀

基准位置（键槽）
输出轴摆动

➁

➀

基准位置（键槽）
输出轴摆动

输入轴旋转
基准位置（０°）

基准位置（０°）
输入轴旋转

�

轴间距离
���mm
���mm
���mm
���mm
���mm
���mm

a

b

c

a

b
c

a

b

c
c

b

a

a

b
c

c

b

a

输入轴
输出轴
输入轴

输入轴

输出轴

输入轴

输入轴

输出轴

输入轴

输出轴

输入轴

输入轴

输出轴

输入轴

输入轴

输入轴

输出轴

输入轴

右旋左旋
（标准）
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分度・摆动���通用

型号构成（带选择项）

输入·输出轴规格代码

输入轴规格代码【左轴】� 输入轴规格代码【右轴】� 输出轴规格代码

N

K

C

W

G

J

H

N

K

C

J

H

W

G

N

K

F
·
X

S
·
Y

ZRS �� ��� ��� S
X
Y

� S � H FN SJN D F �� C

本体型号

▼安装齿轮头＋马达时
（请参阅下页）

▼安装蜗杆减速机时
（请参阅下页）

▼安装扭矩保护器、扭矩限制时
（请参阅下页）

K□□

C□□

W□□

N□□左轴

台阶部
输出轴

G□□
＋马达

齿轮头

□□X□□F　

□□K

□□N

□□Y□□S　

注�

□N□ 右轴

□G□

□K□

□C□

□W□

（接近开关）□J□J□□（接近开关）

H□□ □H□

标准（带键槽）
无键槽
切断　※在带台阶部进行切割，可能会部分凸出外壳。请通过尺寸图进行确认。
带输入轴单圈旋转检测凸轮+接近开关（�连）

※�连以上为特注。（输入轴正反转时，可能需要�连。）
※接近开关的检测位置为�停留（包含摆动）时�处、�停留以上时为特注。

中空轴型带同步马达
　※需要安装马达的规格，因此请决定“中空轴型齿轮马达安装规格代码”。
带蜗杆减速机(W:HO减速机)

※需要安装的蜗杆减速机的规格，因此请决定“蜗杆减速机安装规格代码”。
带齿轮头+马达

※要安装齿轮头及马达的规格，因此请决定“齿轮头+马达安装规格代码”。

标准（带键槽）
无键槽（直轴）
带扭矩保护器(TSF)

　（无输出轴键槽）
  带扭矩限制器（（TGX)
　（无输出轴键槽）
  带扭矩保护器（TSF)＋释放检测用
       接近开关（无输出轴键槽）
  带扭矩限制器（TGX)＋释放检测用
       接近开关（无输出轴键槽）

选择F·X·S·Y时，需要安装扭矩保护器、
扭矩限制器的规格，因此请确认扭矩保护
器、扭矩限制器规格代码。

马达种类��

G

T

S F
表面安装

三相���V
减速比符号
请参阅下表。

马达输出��
适用分度尺寸

准双曲面齿轮

G
H
H
J
J
K
K
L
L
M

�.�kW
�.�kW
�.�kW
�.�kW
�.�kW
�.��kW
�.��kW
�.�kW
�.�kW
�.�kW

��

��

��

��

��

电压�� 减速比�� 驱动方法��

▼中空轴型同步马达安装规格代码 ※请参阅第���～���页。

马达输出��

※上述为标准安装的组合。
请确认马达容量（Pe)与输出轴允许扭矩（Trr）、齿轮马达负载扭矩（Ter）后再使用。

▼马达输出与减速比组合表

G
H
H
J
J
K
K
L
L
M

��

��

��

��

��

减速比��
尺寸 A B C D E F G H

�.�kW
�.�kW
�.�kW
�.�kW
�.�kW
�.��kW
�.��kW
�.�kW
�.�kW
�.�kW

　ー

�/��

　ー

�/��

　ー

�/��

　ー

�/��

　ー

�/��

　ー

�/��

　ー

�/��

　ー

�/��

　ー

�/��

　ー

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��.���

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��

�/��
N
K
C
J

H

W

G

N
K
F

X

Ｓ

Ｙ

�� G:日精　T:椿本链条

❾❽ ❾

＋马达
齿轮头
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ZRS ��
X
Y

减速比��

马达输出�� 电压�� 齿轮头减速比�� 驱动方法��马达种类��

安装方向��

B C D

J K L M

E F G H

N P Q R

左
轴
安
装

右
轴
安
装

AR BR CR DR

ER FR GR HR

A

有无离合器
制动器��减速机尺寸�� ��

�� �� �� �� ��

�� �� �� �� ��

蜗杆减速机安装规格代码

齿轮头＋马达安装规格代码

��
��
��
��
��

HO３２
HO４０
HO５０
HO６０
HO８０

※请参阅
第��～��页。

�
�
�
�
�

Y

N

有离合器
制动器

无离合器
制动器

��

��

��

��

��

��

TSF�

TSF�

TSF�

TSF�

TSF��

TSF��

A

B

C

D

A

B

C

D

适用
本体尺寸

��

��/��

��/��

��

��

��

适用
本体尺寸

��/��

��

��

��

E
R
B
C

异步
可逆
带电磁制动器
带C/B

C
D
E
F

��W
��W
��W
��W

A
C
S

单相���V
单相���V
三相���V

A
B
C
D
E
F
G
H
J
K

�/�
�/�.�
�/�
�/�
�/�.�
�/�
�/��.�
�/��
�/��
�/��

G 齿轮驱动L
M
N
P
Q
R
S
T
U
V

�/��
�/��
�/��
�/��
�/��
�/��
�/���
�/���
�/���
�/���

��� ��� S � S � W FN ��� Y G �� C

▼蜗杆减速机安装时

▼齿轮头＋马达安装时

▼安装扭矩保护器时

▼安装扭矩限制器时

※输入轴上未安装“蜗杆减速机”、“齿轮头＋马
达”、“中空轴型齿轮马达”，且输出轴上安装扭
矩保护器、扭矩限制器时，在⑪后加“━”连字
符，继续填入扭矩保护器、扭矩限制器安装规
格代码。
例）ZRS-��X-������S�S�-NNF-��D
　　ZRS-��X-������S�S�-NNX-��L

※如果在超过分度数n＝��的规格下安装扭矩保
护器·扭矩限制器，则可能无法设定合适的释
放扭矩。请在选型时确认。

※如要指定扭矩保护器、扭矩限制器的释放（脱
开）设定扭矩，请事先告知。如未指定，将设置
为调整范围的最小值发货。
（请参阅第���～���页）

※扭矩保护器·扭矩限制器的释放检测用接近开
关为NO型。也可以选择NC型，请咨询本公司。

本体型号

�/��
�/��
�/��
�/��
�/��

※�/��、�/��为特殊减
速比，请确认交货期。

��

��

��

��

TGX��

TGX��

TGX��

TGX��

L

M

H

LC

MC

HC

※请参阅第��页的齿轮头＋马达
安装一览表。

※减速比�/�～�/�时，输入轴旋转速度有时会达到���rpm以上。
　届时请咨询本公司。

TSF尺寸�� 释放
扭矩范围��

扭矩保护器安装规格代码

释放
扭矩范围��

�� 扭矩限制器安装规格代码��

�� ��

TGX尺寸��

※上述为标准安装的组合。请确认减速机负荷扭矩（Ter）和减速机额定输出扭矩后再使用。

标准安装蜗杆减速机一览
减速比（   ）内为特殊减速比

HO３２

HO４０

HO６０

HO８０

HO５０

HO３２

HO减速机尺寸本体型号

ZRS-※X
ZRS-※Y

��

��

��

��

��

��

１/２０， １/４０， １/６０ (１/�０， １/�０)

１/２０， １/４０， １/６０ (１/�０， １/�０)

１/２０， １/４０， １/６０ (１/�０， １/�０)

１/２０， １/４０， １/６０ (１/�０， １/�０)

１/２０， １/４０， １/６０ (１/�０， １/�０)

１/２０， １/４０， １/６０ (１/�０， １/�０)

❾❽
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型号表示方法

机械分度台���滚柱凸轮单元

ZRS-04
轴间距离：40mm

❶尺寸
❷动作

04

❶尺寸
04 轴间距离
40mm

❺凸轮曲线
S MS曲线

ZRS X

❷动作
X 分度
Y 摆动

※请参阅第87页。
❺凸轮曲线

选择项004 S S270 1 1

❻凸轮旋转方向（分度时）
请参阅第2页。
❻摆动模式（摆动时）
请参阅第2页。

❽安装方式
请参阅第3页。

❻�凸轮旋转方向

❼输出轴形状
S 直轴
F 法兰

❹总割付角

❸分度数（分度时）
002 2 012 12
003 3 016 16
004 4 018 18
005 5 020 20
006 6 024 24
008 8
009 9
010 10
❸摆动角度（摆动时）

030 30° 090 90°
045 45° 120 120°
060 60°

❹总割付角（分度时）
090 90° 240 240°
120 120° 270 270°
150 150° 300 300°
180 180° 330 330°
210 210°
❹总割付角（摆动方向时）

180 180°（90°×2） 300 300°（150°×2）
240 240°（2×120°） 360 360°（180°×2）

❼输出轴形状

❽安装方式

❸�分度数
摆动角

总割付角（θt）
９０° 120° 150° 180° 210° 240° 270° 300° 330°

分度数（n）

1
停
留

2 ○ ○ ○
3 ○ ○ ○ ○ ○ ○
4 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
5 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
6 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
8 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
9 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
10 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
12 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

2
停
留

16 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
18 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
20 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
24 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

总割付角（θt）
180° 240° 300° 360°

摆动角度（ψ）
120° ○
90° ○ ○
60° ○ ○ ○ ○
45° ○ ○ ○ ○
30° ○ ○ ○ ○

分度精度（分度） 秒
1停留 ±60
2停留 ±120

分度精度（摆动） 秒 ±120
重复精度 秒 30

允许推力 N
输出轴 1300
输入轴 800

允许径向力 N
输出轴 1100（1000）
输入轴 540

允许弯曲力矩 N・m 输出轴 30

惯性力矩 kg･m2
输出轴 6.40×10-5

（3.14×10-4）
输入轴 4.61×10-5

内部摩擦扭矩 N・m 1.9
本体重量 kg 5
油量 ℓ 0.1
※表内的（���）为❼输出轴形状F:法兰时的值。
※关于停止精度，请咨询本公司。

分度动作

摆动动作

规格 割付角一览表
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外形尺寸图（直轴）

安装形式和给排油口、油位计的位置

外形尺寸图（法兰轴）

４０

３３ ３３ ３８

１０ ７０ １０

１３０
４０ ９０３５３５

３０

４５

３０

φ１
４

h６

１６０
９０

１０７０１０

１２
０

４０
４０

１２
．５

９５
１２

．５

４３

３５

φ１
７

h６

基准位置
停止位置

输出轴

输入轴

６×４−Ｍ６ 深１０

φ１４h６

３
　　输入轴

５N�
φ１７h６

３

　　输出轴

５N�

dc

ab

（摆动中间位置）

ZRS-�４□- S

安装方式

尺寸

�

�

�

�

�

尺寸

�安装方式

８０

１５

１０５

４５
６０
６３

０

４０
１５

１０５

２７
３０
４５

０
１５

７５

３５ ０

３�(��)

３�(��)

０
１５

４０
５５

７５３５

０４０
１５

５５

７０

０３５

３５
２０

５０

７５

５０
(     )内的尺寸为ZRS-��Y的尺寸。

(     )内的尺寸为ZRS-��Y的尺寸。

油位计　给排油口（Rc�/�）
1 ～ 4 号  形式 (Φ20)
5 ～ 6 号  形式 (Φ30）

φ１４h６

φ１
４

h６

φ３
５

h６
φ７

０

　　输入轴

b a

d

６×４−M６ 深１０
６−M６

P．C．D．５６

输入轴

输出轴

停止位置
基准位置

c

９０
４３

１２
．５

９５
１２

．５

４０
４０

１２
０

１０ ７０ １０

９０
１６０

３

５N�

１３６．８
１１０

１０ ７０ １０

１２１５
２０

２６．８

３０

３３

３０

３３
３５ ３５

４５

４０

（摆动中间位置）

ZRS-�４□- F
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●�带蜗杆减速机（无HO32-C/B）

电磁制动器

φ１７h６φ１４h６

３８

３３

３５

φ１
７

h６

４
０

４
０

４
０

４２ ３２ ２１．５
９５．５

１３０
９０４０

２０７
３５ ４５ ９５

５０
３２

φ２６h８

１０７０１０

１
７

２
．３

７
５

．８
９

６
．５

１
７

６
．５

７
９

．５
１０

．５

３

１
２

０

�N�

３

４３

３０

１
２

．５
φ１

４
h６

□４１

１
０

７
０

１
０

φ４０

φ４３

９
５

１
２

．５

电磁离合器

３−Ｍ３深６
P．C．D．３５

　　输出轴　　输入轴　　

５×４−Ｍ６ 深１０

１
０

．５

ZRS-�４□- -NWN�� YGS

�N�

减速机与输入轴的连接键为旧JIS�种（JIS B����-����)。

ZRS-�４□- -NWN��

２０．５
９４．５

φ１７h６φ１４h６φ１０h７

１０ １０

２．
５

４H９

３３

φ１
７

h６

４２ ３２

１３０
９０４０

３８

３５

４０
４０

４０

２０７
９５４５３５ ３２

５０７０

１１
４

４４
７０

３

２２２０

φ１０h７

１５
０１２

０

�N�

３

４３

３０

１２
．５

φ１
４

h６
１０

７０
１０

９５
１２

．５

减速机输入轴 　　出力軸　　　　输入轴　　

NGS

５×４−Ｍ６ 深１０

９．
５

�N�

减速机与输入轴的连接键为旧JIS�种（JIS B����-����）。

带选择项外形尺寸图

●�带蜗杆减速机（有HO32-C/B）
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●带齿轮头＋马达（带C/B40W）

５５

８０

φ１７h６φ１４h６

３８

３３

φ１
７

h６

１３０
９０４０

３５

４０
４０

４０

３７１
３５ １４７

３０

１２
．５

９５
１２

．５

□ φ７
９

３９ ６０

３

�N�

３

�N�

１２
０

φ１
４

h６

９０
１０７０１０

ＣＢ马达齿轮头

输入轴　　

１００V ２５W

　　输出轴　　

６×４−Ｍ６ 深１０

ZRS-�４□- −NGNCCA GS

入力軸　　　　 　　输出轴

３ ３

１６７４４９０３５
�N��N�１０３３ １０７０
φ１７h６φ１４h６１２

．５
４０ ５２

φ１
４

h６

φ８
９

　
□

９０

１２
０

９５４０

φ１
７

h６

３０

４０

１００V ４０W１２
．５ ３５CB马达齿轮头

３８
９０４０

１３０

６×４−M６ 深１０

〈��〉
　６０

３９６〈３７８〉

　

ZRS-�４□- -NGNCDA GS

 ＜　＞内的尺寸为齿轮头的减速比为�/�～�/��的尺寸。

带选择项外形尺寸图

●�带齿轮头＋马达（带C/B25W）
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φ�钻孔

φ１４h６

７０

４０

１０

３５３５
３３

３０ ３０

３３

１４２

３７
１２７

１２
０

４０

�N�
３

φ７
０

φ４
０

h７

９５

９０

１０

１２
．５

１２
．５

４３

φ１
４

h６

４５°

１０

４０

１６０
９０

４５

７０ １０
停止位置

６×４−Ｍ６ 深１０

接近开关

４−Ｍ５　深４．５

定位孔基准位置

　　输入轴

P．C．D．５５

ZRS-�４□- -NNF-��S

（摆动中间位置）

（摆动中间位置）

ZRS-�４□-

４０

３３
３５

１６０
９０

４５ ３３
３５

-NNF-��

３

　　输入轴　　

�N�
φ１４h６

５２

１５７

S

１４２

４３
９０

１２
．５

定位孔基准位置
φ１钻孔

６−Ｍ６ 深７
P．C．D．７５

φ１
４

h６

１２
０

４０
４０

３０

接近开关

停止位置

６×４−Ｍ６ 深１０

１０

３０

４５°

７０ １０

φ６
０

h７
φ８

８

７０１０ １０
１２

．５
９５

●带扭矩保护器（TSF5）

带选择项外形尺寸图

●�带扭矩保护器（TSF4）
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４６３５
８４

１７６

２
９０

１．６
２４

４３１
２

．５
４

０

１６０

１０３３
３５ ９０

７０ １０ ３３
３５

４５ ６×４−Ｍ６ 深１０

φ１
４

h６３０

１
２

．５
９

５

１
２

０
４

０

φ１
４

h６

４
０

３０

φ８
．５

φ５
５

φ９
８

ZRS-�４□- S -NNX-��

（注１）
３±０．５

φ１４h６
３

�N�

输入轴　　

(底
孔

)

（注�）请在尺寸范围内对装置进行安装。

带选择项外形尺寸图

●�带扭矩限制器（TGX20）
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型号表示方法

机械分度台���滚柱凸轮单元

ZRS-05
轴间距离：50mm

❶尺寸
❷动作

05

❺凸轮曲线
S MS曲线

ZRS X

❺凸轮曲线

选择项004 S S270 1 1

❻�凸轮旋转方向

❼输出轴形状
S 直轴
F 法兰

❹总割付角

❼输出轴形状

❽安装方式

❸�分度数
摆动角

总割付角（θt）
９０° 120° 150° 180° 210° 240° 270° 300° 330°

分度数（n）

1
停
留

☆2 ○ ○ ○
☆3 ○ ○ ○ ○ ○ ○
☆4 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
☆5 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
☆6 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
☆8 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
☆9 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
10 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
12 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

2
停
留

☆16 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
☆18 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
20 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
24 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

总割付角（θt）
180° 240° 300° 360°

摆动角度（ψ）
★120° ○
★90° ○ ○
★60° ○ ○ ○ ○
★45° ○ ○ ○ ○
30° ○ ○ ○ ○

分度精度（分度）
（右表☆标记的分度数）

秒
1停留 ±30
2停留 ±90

分度精度（分度）
（右表☆号以外的分度数）

秒
1停留 ±60
2停留 ±120

分度精度（摆动）
（右表★的摆动角度）

秒 ±90

分度精度（摆动）
（右表★以外的摆动角度）

秒 ±120

重复精度
（右表☆标记的分度数、★标记的摆动角度）

秒 ±15

重复精度
（右表☆号以外的分度数、★号以外的摆动角度）

秒 ±30

允许推力 N
输出轴 2200
输入轴 1200

允许径向力 N
输出轴 2000
输入轴 710

允许弯曲力矩 N・m 输出轴 50

惯性力矩 kg･m2
输出轴 2.20×10-4

（4.69×10-4）
输入轴 2.57×10-4

内部摩擦扭矩 N・m 3.0
本体重量 kg 11
油量 ℓ 0.5
※表内的（���）为❼输出轴形状F:法兰时的值。
※关于停止精度，请咨询本公司。

分度动作

摆动动作

❷动作
X 分度
Y 摆动

※请参阅第87页。

❻凸轮旋转方向（分度时）
请参阅第2页。
❻摆动模式（摆动时）
请参阅第2页。

❽安装方式
请参阅第3页。

❶尺寸
05 轴间距离
50mm

❸分度数（分度时）
002 2 012 12
003 3 016 16
004 4 018 18
005 5 020 20
006 6 024 24
008 8
009 9
010 10
❸摆动角度（摆动时）

030 30° 090 90°
045 45° 120 120°
060 60°

❹总割付角（分度时）
090 90° 240 240°
120 120° 270 270°
150 150° 300 300°
180 180° 330 330°
210 210°
❹总割付角（摆动方向时）

180 180°（90°×2） 300 300°（150°×2）
240 240°（2×120°） 360 360°（180°×2）

规格 割付角一览表

14

选
型
规
格
检
查
表

使
用
注
意
事
项

选
择
项

技
术
资
料

ZR
S



外形尺寸图（直轴）

安装形式和给排油口、油位计的位置

外形尺寸图（法兰轴）

�N�５N�
φ２０h６φ１６h６

２００ １６３
输入轴 ４０１２０４０ １２０４３

３７３７ ６０ ５８４０

６０

输出轴
abφ１

６
h６

１４
０

１７
０

５０

φ２
０

h６

３２ ３２

c d６０

（摆动中间位置） ３５
停止位置

基准位置
１５９０１５１５９０１５６×４−M８ 深１５

　　输入轴　　 　　输出轴　　

３ ３
.�

１５
１５

ZRS-��□- S

尺寸

安装方式 � � �

安装方式 �

尺寸

� �

油位计（φ��）
给排油口（Rc�/�）

(   )内的尺寸为ZRS-��Y的尺寸。

(   )内的尺寸为ZRS-��Y的尺寸。 ZRS-��X ZRS-��Y

８８

１５５

１５
８８
９２

０
４０

８８
１００

０

１５５

１５
５７

１５

６０
３２

１５５

０

１０３

０
４２

１７
６０

１７
６０

０
４２

１０３ １０１

０１９
８５

４２（��）

１０１

１９０
３５

４２（��）

　　输入轴　　

３

５N�
１６８φ１６h６

２００ ２８ １４０
４０４０ １２０输入轴 ２０ １２０
３７３７ ６０ １２ ５８１０

输出轴６０

φ１
６

h６ ab ��
�

１７
０

５０

φ３
５

h６

３２ ３２ φ７
０c d６０

P．C．D．５６
６−M６

基准位置
（摆动中间位置） １５ ９０ １５１５９０１５６×４−M８ 深１５

停止位置

１５
１５

ZRS-��□- F
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●�带蜗杆减速机（无HO32-C/B）

φ１６h６ φ２０h６

φ４３
φ２６h８

φ１
６h

６ φ２
０

h６

φ４０

　　输入轴　　 　　输出轴　　

P．C．D．３５

电磁制动器

电磁离合器

３−M３ 深６

５×４−M８ 深１５

�N�

３
.�

３２

１５
１４

０
１５

１５
９０

１５

１０
．５

７９
．５

５N�

３

１７
０

２０
６．

５

５８

１７
２．

３
９６

．５
７５

．８

１５ ９０ １５３７

６０
５０

６０

４０ ６０ １１０
５０

４２ ３２ ２１．５
９５．５

３５
４０
４３ １２０

１６３

３２
２４２

□４１ ZRS-��□- -NWN�� YGS

减速机与输入轴的连接键为旧JIS�种(JIS B����-����)。

-NWN��

φ２０h６φ１６h６φ１０h７

φ１０h７

φ１
６h

６ φ２
０

h６

２０．５
９４．５

２．
５

４H９

３２４２

１２０４３
４０
３５

５０

２４２
３２１１０６０４０

５０
６０

６０

３７ １５９０１５

１１
４

４４
７０

２０ ２２

１８
０

５８

１７
０

３

５N�

１５
９０

１５

１５
１４

０
１５

３２

３
.�

�N�

减速机输入轴

５×４−M８ 深１５

　　输出轴　　　　输入轴　

１６３

S NGZRS-��□-

减速机与输入轴的连接键为旧JIS�种（JIS B����-����）。

带选择项外形尺寸图

●�带蜗杆减速机（有HO32-C/B）
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●带齿轮头＋马达（带C/B60W）

　　输入轴　　 　　输出轴　　

３ ３
.�

���〈���〉 ５N� �N�

１２０ ４３４０ １６７ φ２０h６φ１６h６

１５ ９０ １５３７

１５
６０

９５

φ１
６h

６
１４

０

１７
０

５０ 　
□

９０

φ８
９３２

６０
１５

１００V ４０W ３５
CB马达齿轮头 ４０

１２０４３
１６３

６×４−M８ 深１５

φ２
０

h６

〈��〉
６０

〈   〉内的尺寸为齿轮头的减速比为�/�～�/��的尺寸。

ZRS-��□- -NGNCDA GS

G-NGNCEAS

输出轴 输出轴

３ ３
.�

４５０

１２０ ４３ １８２６５４０
５N� �N�

１５ ９０ １５３７
φ１６h６ φ２０h６

１５
６０

９５

１７
０

１４
０

５０ φ１
６h

６

□
９０

□
９０３２

６０ φ２
０

h６１００V ６０W

１５

３５
CB马达齿轮头 ４０ ５８２

４３ １２０
１６３

ZRS-��□-

６×４−Ｍ８ 深１５

带选择项外形尺寸图

●�带齿轮头＋马达（带C/B40W）
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　　输入轴　　

１８８
２００ ３

１７３
１２０４０ ４０

１２０５３
５N�３７３７ ６０

５８φ１６h６

１５

６０
１７

０

φ１
６

h６

１４
０

５０

３２３２ φ６
０

h７
φ８

８P．C．D．７５６０

６−M６ 深７

１５

６×４−Ｍ８ 深１５ φ１钻孔
（摆动中间位置） ４５° 定位孔基准位置

１５９０１５停止位置
１５９０１５

接近开关

ZRS-��□- -NNF-��S

　　输入轴　　

６×４−M８ 深１５

３７
４０

６０

６０

２００
１２０

３７
４０

５９φ１６h６
５N�

３

１７９
１９８

１２０
５８

１５

定位孔基准位置

１７
０

５０ ３２

６０

接近开关

停止位置
（摆动中间位置）

１５

P．C．D．１００

３２ φ１
６h

６

６−M６ 深９

９０

４５°

１５

φ２钻孔

φ８
０

h７
φ１

１８
φ１

４５

１４
０

１５

１５ ９０ １５

ZRS-��□- -NNF-��S

●带扭矩保护器（TSF6）

带选择项外形尺寸图

●�带扭矩保护器（TSF5）
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６０
３７
４０

１５
１２０
２００

９０ １５
４０
３７

３２

６０
５０１７

０

１５
φ１

６
h６

１４
０

６０
１５

３２

２４

８４
６×４−Ｍ８ 深１５ ３５ ４６

２０７

３ ５８
１２０

φ５
５

φ９
８

φ１
６

h６

（底
孔）

φ８
．５

１．６

（注�）请在尺寸范围内对装置进行安装。

（注１）
３±０．５

ZRS-��□- -NNX-��S　　输入轴　　

３

５N�
φ１６h６

带选择项外形尺寸图

●�带扭矩限制器（TGX20）

19

ZRS-05
带选择项外形尺寸图
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３７

３２

１５
９０

１５

输入轴

φ１
６h

６

１７
０

６０
１５

１４
０

５０
６０

１５

φ２０h６

输出轴输入轴

４８
．５

４８
．５

９７
９

１２０
９０

４０
１５ １９

６０
１５

３９ ４０
４３

９

５N�
φ１６h６

３ �.
�

１２０
１６３

５８

３５

输入轴

φ２
０

h６

基准位置

７８
．５

４８
．５

１２
７

（摆动中间位置）
停止位置 ０．１kW ４P

同步马达

�N�

５×４−M８ 深１５

７
３９

７８
１０４

２６４
（２��)

保护盖

１１０

３２８

１２
７

１０
１．

７

２５
４

２６
５．

５

φ９５．６
φ１１５

A部

※马达可能会凸出外壳端面（A部）。 ZRS-��□- -NHNGGS FS
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ZRS-05
带选择项外形尺寸图

●�带中空轴型同步马达（0.1kW）
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输入轴 输出轴

φ２０h６
３

φ１６h６

３
.�５N� �N�

１５ ３５

φ２
０

h６

４０

１５

输入轴

６０
１５

３７

１７
０

５０
６０

１４
０

φ１
６

h６ ３２

５３
．５

１２０
１５ ９０ １５

６０
１９

１２０４３
１６３

输出轴

４０ ５８

５３
．５

１４
０８６

．５

（摆动中间位置）
停止位置 ０．２kW ４P

同步马达

基准位置

９０
１５

１０
７

５３
．５

５×４−M８ 深１５

７
５０５０

１２６
１００

２８６
（���）

９５．６
φ１１６

１０
１．

７
１４

１．
５

２８
１．

５
２８

８

１１０

３３９

A部

４
．５

４
．５

保护阀盖

※马达可能会凸出外壳端面(A部)。 ZRS-��□- -NHNGHS FS
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ZRS-05
带选择项外形尺寸图

带选择项外形尺寸图

●�带中空轴型同步马达（0.2kW）
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型号表示方法

机械分度台���滚柱凸轮单元

ZRS-06
轴间距离：63mm

❶尺寸
❷动作

06

❺凸轮曲线
S MS曲线

ZRS X

❺凸轮曲线

选择项004 S S270 1 1

❻�凸轮旋转方向

❼输出轴形状
S 直轴
F 法兰

❹总割付角

❼输出轴形状

❽安装方式

❸�分度数
摆动角

分度精度（分度） 秒
1停留 ±30
2停留 ±90

分度精度（摆动） 秒 ±90
重复精度 秒 15

允许推力 N
输出轴 3000
输入轴 2000

允许径向力 N
输出轴 3000
输入轴 1600

允许弯曲力矩 N・m 输出轴 100

惯性力矩 kg･m2
输出轴 6.99×10-4

（1.12×10-3）
输入轴 8.09×10-4

内部摩擦扭矩 N・m 4.8
本体重量 kg 18
油量 ℓ 0.8
※表内的（���）为❼输出轴形状F:法兰时的值。
※关于停止精度，请咨询本公司。

分度动作

摆动动作

❷动作
X 分度
Y 摆动

※请参阅第87页。

❻凸轮旋转方向（分度时）
请参阅第2页。
❻摆动模式（摆动时）
请参阅第2页。

❽安装方式
请参阅第3页。

❶尺寸
06 轴间距离
63mm

❸分度数（分度时）
002 2 012 12
003 3 016 16
004 4 018 18
005 5 020 20
006 6 024 24
008 8
009 9
010 10
❸摆动角度（摆动时）

030 30° 090 90°
045 45° 120 120°
060 60°

❹总割付角（分度时）
090 90° 240 240°
120 120° 270 270°
150 150° 300 300°
180 180° 330 330°
210 210°
❹总割付角（摆动方向时）

180 180°（90°×2） 300 300°（150°×2）
240 240度（2×120°） 360 360°（180°×2）

总割付角（θt）
９０° 120° 150° 180° 210° 240° 270° 300° 330°

分度数（n）

1
停
留

2 ○ ○ ○
3 ○ ○ ○ ○ ○ ○
4 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
5 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
6 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
8 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
9 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
10 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
12 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

2
停
留

16 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
18 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
20 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
24 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

总割付角（θt）
180° 240° 300° 360°

摆动角度（ψ）
120° ○
90° ○ ○
60° ○ ○ ○ ○
45° ○ ○ ○ ○
30° ○ ○ ○ ○

规格 割付角一览表
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外形尺寸图（直轴）

φ２５h６φ２０h６

７０

４５７０４５

１７

１７

１７

φ２
０

h６

３
.�

�N�

５０

１６
９

１７

φ２
５

h６

４

�N�

４０

１９０
１４０

６７

１０６ １７

２０
３

７０
６３

４０

４５

４０

１０６ １７

５０１４０５０
２４０

基准位置

（摆动中间位置）
停止位置

输出轴

输出轴

６×４−M８ 深１６

　　输出轴　　

dc

ab

　　输出轴　　 ZRS-��□- S

�

�

�

�

尺寸

尺寸

�安装方式

安装方式 �

油位计（φ��）
给排油口（Rc�/�）

（   ）内的尺寸为ZRS-��Y的尺寸。

（   ）内的尺寸为ZRS-��Y的尺寸。 ZRS-��X ZRS-��Y

７０
２１０

１１９
５０

２１
５０
１１９

７０
０

１６

１１７
９５

０
５５

１８７

１６

１０５
９５ ０

１０５

１８７

０

１８７

７０
３９

１６
７０

９５
１９０

１２１
５�（��）

４５
０１９

１２１
��（��）

φ２０h６ ３３
２２

７０

４５

４０

４５

１７

１７

１７
φ８

０
φ４

０h
６

１９５
１６２

φ２
０

h６

３
.�

�N�

１６
９

１７

１４０
６７

１０６ １７

２０
３

７０
６３

４０

７０

１０６ １７

５０１４０５０
２４０

基准位置
（摆动中间位置）

停止位置

输出轴

输入轴

６×４−M８ 深１６

P．C．D．６０
�-M�

dc

ab

　　输入轴　　

１２ １２

ZRS-��□- F

安装形式和给排油口、油位计的位置

外形尺寸图（法兰轴）
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●�带蜗杆减速机（无HO40-C/B）

　　输入轴　　 　　输出轴　　

P．C．D．４３

５×４−M８ 深１６ 电磁制动器

电磁离合器

３−M３ 深６

�N�

３
.�

φ２
０

h６
１６

９
１７

１７

２０
３ ４０

４

�N�

１７
１０

６
１７

６７

９８
．３

１４
．５

φ５４
φ３３h８

φ５０

□５１

１７ １０６４５ １７

７０
６３

７０

５０ ７０ １３５ ４０
２９５

６５

４０

４５
５０ １４０

１９０

５２ ４０ ２７
１１９

φ２
５

h６

φ２０h６ φ２５h６

９６
．５

２１
８

１２
１．

５ ２５
４

．５

A部
ZRS-��□- -NWN�� YGS

※减速机可能会凸出外壳端面（A部）。

减速机与输入轴的连接键为旧JIS�种(JIS B����-����）。

１０６

　　输入轴　　 　　输出轴　　

５×４−M８ 深１６

减速机输入轴

�N�

３
.�

φ２
０h

６

１６
９

１７
１７

２０
３ ４０

φ１２h７

９０
２５２２

２２
３

６７

４

�N�

１７
１０

６
１７

４H９

２．
５

１７ １７４５

７０
６３

７０

５０ ７０ １３５ ４０
６５

２９５

４０

４５
５０ １４０

１９０

５２ ４０ ２５
１１７

φ２
５

h６

φ１２h７ φ２０h６ φ２５h６

１５
０

６０

ZRS-��□- -NWN�� NGS

减速机与输入轴的连接键为旧JIS�种(JIS B����-����）。

带选择项外形尺寸图

●�带蜗杆减速机（有HO40-C/B）
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●带齿轮头＋马达（带C/B90W）

４８２
５０
４５ １７

１４０
１０６

４５
１７

６５

１７
１６

９
１７

６３２０
３

７０
７０

φ２
０

h６ ４０

６×４−M８ 深１６

１８２

□
９０

齿轮头 CB马达
１００V ６０W

　　输入轴　　 　　输入轴　　

φ２０h６
�N�

３
.�

�N�

４

φ２５h６

φ２
５

h６

４５
４０

５０

１０
７

１９０
１４０

ZRS-��□- -NGNCEA GS

φ２
５

h６

４０

５０

４５

１９０

１０
７

１４０

３ ６７

４９７

１４０ ４５５０

１７

６×４−M８ 深１６

１７
１６

９
７０

２０
３

６３
７０

４５ １７

４０

１０６ １７

１９７６５

□
９０

齿轮头

□
９０

１００V ９０W
CB马达

输入轴 输出轴

φ２０h６

�N�

３
.�

φ２５h６

�N�

４

ZRS-��□- -NGNCFA GS

φ２
０

h６

带选择项外形尺寸图

●�带齿轮头＋马达（带C/B60W）
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φ２０h６

５０

４５

２４０
１４０

７０

５０

４５

　　输入轴　　

�N�
３

.� ２２０

６１

６７

２０１
１４０

定位孔基准位置

６３２０
３

７０
７０

４０

接近开关

停止位置

６×４－M８ 深１６ φ２钻孔

φ２
０

h６

P．C．D．１００
６－M６　深９

４０

１７１０６１７

φ８
０

h７

φ１
１８

φ１
４５

１７ １０６ １７

１６
９

１７
１７

（摆动中间位置） ４５°

ZRS-��□- -NNF-��S

１４０５０
２４０

φ２
０

h６

６３ １６
９

２０
３

１７
７０

１７
７０

４５ １７ １０６
７０

１７

４０

１４０８８５０

２３３

５０

φ２
０

h６

６×４−Ｍ８ 深１６
４５ ３５

φ７
０

４０ φ１
２５

φ１
２

２４

５

１．９

６７
３±０．５

（注�）请在尺寸范围内对装置进行安装。

（底
孔）

（注１）

φ２０h６

　　输入轴　　

�N�

３
.�

ZRS-��□- -NNX-��S

●带扭矩限制器（TGX35）

带选择项外形尺寸图

●�带扭矩保护器（TSF6）
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１９０

φ２０h６

３
.�

输入轴

�N�

４５
５０

４

输出轴

φ２５h６
�N�

１４０
６７

基准位置

输出轴

４０

φ２
５h

６

０．２kW ４P
同步马达

８６
．５

５３
．５

１４
０

２９
８

２８
１．

５
１４

１．
５

１０
１．

７

９５．６

１７

输入轴

１６
９

７０
６３２０

３

φ２
０h

６

５×４−M８ 深１�

１７
７０

停止位置

４０

１７
５０

４５

１２９
１０６ １７ ２２

３１９
１４０

７０ ５０
１００ ７

５０

３７２

１１０
φ１１６

１７
１０

６
１７

５３
．５

５３
．５ １０

７
４．

５
４．

５

保护盖

（摆动中间位置）

（３４１）

ZRS-��□- −NHNGHSS F

１３５５０ １４０
３２５

４５
１７ １０６１７１０６

７０
２２

５３
７

５３

１９０

�N�
φ２０h６

３
.�

输入轴　　

５０

φ２５h６

输出轴

４

�N�

１４０

φ２
５

h６ ４０

输出轴

４５

基准位置

０．４kW ４P
同步马达

６７输入轴　　

５×４−M８ 深１６

１７
７０

１６
９

６３２０
３

７０
１７

φ２
０h

６

　停止位置

４０

１０
６

１７
１７

１１
６

５８
５８

１０
１

５８
１５

９
１１７

３８２

３５
５．

５
３６

７．
５

１９
６．

５
１０

１．
７

９５．６
□１３７

１０
．５

１０
．５

（�
.�）

１９１．５

保护盖

（摆动中间位置）

（３４７）

ZRS-��□- −NHNGJS FS

●带中空轴型同步马达（0.4kW）

ZRS-06
带选择项外形尺寸图

带选择项外形尺寸图

●�带中空轴型同步马达（0.2kW）

27

ZRS
技
术
资
料

选
择
项

使
用
注
意
事
项

选
型
规
格
检
查
表



型号表示方法

机械分度台���滚柱凸轮单元

ZRS-08
轴间距离：80mm

❶尺寸
❷动作

08

❺凸轮曲线
S MS曲线

ZRS X

❺凸轮曲线

选择项004 S S270 1 1

❻�凸轮旋转方向

❼输出轴形状
S 直轴
F 法兰

❹总割付角

❸分度数（分度时）
002 2 012 12
003 3 015 15
004 4 016 16
005 5 018 18
006 6 020 20
008 8 024 24
009 9 030 30
010 10 032 32
❸摆动角度（摆动时）

030 30° 090 90°
045 45° 120 120°
060 60°

❹总割付角（分度时）
090 90° 240 240°
120 120° 270 270°
150 150° 300 300°
180 180° 330 330°
210 210°
❹总割付角（摆动方向时）

180 180°（90°×2） 300 300°（150°×2）
240 240°（2×120°） 360 360°（180°×2）

❼输出轴形状

❽安装方式

❸�分度数
摆动角

总割付角（θt）
９０° 120° 150° 180° 210° 240° 270° 300° 330°

分度数（n）

1
停
留

2 ○ ○ ○
3 ○ ○ ○ ○ ○ ○
4 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
5 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
6 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
8 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
9 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
10 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
12 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
15 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
16 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

2
停
留

16 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
18 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
20 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
24 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
30 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
32 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

总割付角（θt）
180° 240° 300° 360°

摆动角度（ψ）
120° ○
90° ○ ○
60° ○ ○ ○ ○
45° ○ ○ ○ ○
30° ○ ○ ○ ○

分度精度（分度） 秒
1停留 ±30
2停留 ±60

分度精度（摆动） 秒 ±60
重复精度 秒 15

允许推力 N
输出轴 3500
输入轴 2500

允许径向力 N
输出轴 3800（4500）
输入轴 2700

允许弯曲力矩 N・m 输出轴 150（200）

惯性力矩 kg･m2
输出轴 1.95×10-3

（3.07×10-3）
输入轴 3.14×10-3

内部摩擦扭矩 N・m 7.8
本体重量 kg 32
油量 ℓ 1.2
※表内的（���）为❼输出轴形状F:法兰时的值。
※关于停止精度，请咨询本公司。

分度动作

摆动动作

❷动作
X 分度
Y 摆动

※请参阅第87页。

❻凸轮旋转方向（分度时）
请参阅第2页。
❻摆动模式（摆动时）
请参阅第2页。

❽安装方式
请参阅第3页。

❶尺寸
08 轴间距离
80mm

规格 割付角一览表
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外形尺寸图（直轴）

φ３０h６φ２５h６

８５

６０

５５

５５
５２

５０

５５
８５

２３５
１７０６５

�N�

４

２０１３０２０

２０
２１

０
２０

８２

φ３
０h

６
４

�N�

２８０

５２
１７０

２０１３０２０

５０

φ２
５h

６

２５
０

８５
８０

基准位置停止位置

输出轴

输入轴

６×４−M１０ 深２０

ab

dC

　　输出轴　　　　输入轴　　

（摆动中间位置）

ZRS-��□- S

��

尺寸

�安装方式

���安装方式

尺寸

给排油口（Rc�/�）
油位计（φ３０）

(   )内的尺寸为ZRS-��Y的尺寸。

(   )内的尺寸为ZRS-��Y的尺寸。 ZRS-��X ZRS-��Y

８５

６０
２３０

１４７

２３
６０
１４７

８５
０

２０
１３０
１４０

０
６０

２３０

１２５
１３０

０

１２２
２０

２３０

０

２３０

８５
４０

２０
８５

１２５
２３０

１４７
６０（���）

０

１４７

４５
２３

６０（���）

输入轴

d

b a

６×４−Ｍ１０ 深２０

输入轴

输出轴

４−Ｍ８ 深１６
P．C．D．４６

停止位置

基准位置

c

８０
８５

２５
０

φ２
５h

６５０

２０ １３０ ２０

１７０
２８０

８２

２０
２１

０
２０

２０ １３０ ２０

４

�N�

φ２
５h

６
φ６

０

１７５１０
１８５

８５ ５２
５５

５０

５２
５５ １７０

８５

５φ２５h６

（摆动中间位置）

ZRS-��□- F

安装形式和给排油口、油位计的位置

外形尺寸图（法兰轴）
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●�带蜗杆减速机（无HO50-C/B）

φ３０h６φ２５h６φ３８j６
４H９

２．
５

８５
８０

８５

１４５．７５
３３．７５５０６２

２３５
１７０６５

６０
５５

φ３
０

h６

φ６３

３５５
５０１６５８５

８０
５５
５２

５０

１．
７５

２３
７

１０
６

１３
１

φ６７．５

２０
１３

０
２０

４

�N�

４

�N�

８２

２９
６

□６４

φ３８j６
１０

３．
５

２０

２５
０

２０
２１

０
２０

φ２
５h

６

２０１３０２０

减速机输入轴

电磁离合器

电磁制动器

３−M４ 深４

５×４−M１０ 深２０

P．C．D．３３

　　输出轴　　输入轴

ZRS-��□- -NWN�� YGS
※键槽和�-M�螺纹的位置关系任意。

※

减速机与输入轴的连接键为旧JIS�种(JIS B����-����)。

φ３０h６φ２５h６φ１２h７

２．
５

４H９

φ３
０

h６

１４２
３０５０６２

２３５
１７０６５

６０

５５

３５５
５０１６５８５

８０

５５

８５
８０

８５

５２

５０

２０２０

１７
５

７０
１０

５

�N�

４

�N�

４

２０
１３

０
２０

８２

２７
０

φ１２h７

３０２７

２５
０

２０
２１

０
２０

φ２
５h

６

１３０

减速机输入轴

５×４−M１０ 深２０

　　输出轴　　输入轴

ZRS-��□- -NWN�� NGS

减速机与输入轴的连接键为旧JIS�种(JIS B����-����)。

带选择项外形尺寸图

●�带蜗杆减速机（有HO50-C/B）
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●带扭矩限制器（TGX50）

　　输入轴　　

定位孔基准位置

P．C．D．１２０

６×４−Ｍ１０ 深２０

接近开关

６−Ｍ８ 深１０

停止位置

８５
１７０
２８０

φ２
５

h６

２５
０

８５

２０１３０２０

２０
２１

０
２０

８２

φ１
００

h７
φ１

３８
φ１

７５

２０ １３０ ２０

�N�
４

７３ １７０
２４３

２６４

５０

５２
５５

５０

５２
５５

８０
８５

φ２５h６

（摆动中间位置） φ２钻孔
４５°

ZRS-��□- -NNF-��S

３４６×４−Ｍ１０ 深２０８５

５５
５２ ２０

１７０
２８０

１３０
５５

２０ ５２ ４５
１１４

６５ ８２

２８９

５
１７０

８５
２０

８０２５
０

２１
０

８５
２０

φ２
５

h６

５０ ５０

２．４

φ１
７４

φ９
２

φ２
５

h６

φ１
８

４±０．６

（注�）请在尺寸范围内对装置进行安装。

（注１）

（下
穴）

ZRS-��□- -NNX-��S

　　输入轴　　

�N�

４

φ２５h６

带选择项外形尺寸图

●�带扭矩保护器（TSF8）
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输出轴 输出轴

�N�
φ２５h６

４ ４

�N�
φ３０h６

６０ ８２输出轴 ８５ ７５３ ５３

２０
１３

０
２０

３５９
５５
５２

１７０
１３０

１３４
１９

５８
５８

１１
６

６５ １７０
２３５

５×４−M１０ 深２０

２０
φ２

５h
６

２０
８５

２５
０

２１
０

８０
８５

停止位置

５０

保护盖

输出轴

φ３
０

h６ ５５

０．４kW ４P

基准位置

同步马达

５８
１０

１
１５

９
１０

１．
７

１９
６．

５

９５．６

１０
．５

１０
．５

４１４

１１７

３８
２．

５
３５

５．
５

□１３７

１０６

（摆动中间位置）

２０

（３７９）

ZRS-��□- −NHNGJS FS

２０

输入轴 输出轴

�N�

４ ４

φ２５h６
�N�
φ３０h６

１３
０

２０
２０

３７７

５×４−M１０ 深２０

８５

输入轴

２０
８５

２５
０

φ２
５h

６

８０ ２１
０

２０

停止位置

８５
５２
５５

１３０
１７０

５０

６２
１９

６２

１５２
１２４ ２３５

□１５６

φ３
０h

６

保护盖

７

６０
６５

输出轴

基准位置

５５

０．７５kW ４P
同步马达

１７０
８２

６８
１８

５１１
７

４３８

１３２

４４
１

４２
４

１０
１．

７
２３

９
９５．６

６８
６８

１３
６

１０
１０

（摆动中间位置）

２０２０

（４０１）

ZRS-��□- −NHNGKS FS

●中空轴型带同步马达（0.75kW）

带选择项外形尺寸图

●�带中空轴型同步马达（0.4kW）
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MEMO

ZRS-08
带选择项外形尺寸图
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型号表示方法

机械分度台���滚柱凸轮单元

ZRS-11
轴间距离：110mm

❶尺寸
❷动作

11

❺凸轮曲线
S MS曲线

ZRS X

❺凸轮曲线

选择项004 S S270 1 1

❻�凸轮旋转方向

❼输出轴形状
S 直轴
F 法兰

❹总割付角

❼输出轴形状

❽安装方式

❸�分度数
摆动角

分度精度（分度） 秒
1停留 ±30
2停留 ±60

分度精度（摆动） 秒 ±60
重复精度 秒 15

允许推力 N
输出轴 4900
输入轴 3500

允许径向力 N
输出轴 6200（6800）
输入轴 3600

允许弯曲力矩 N・m 输出轴 180（350）

惯性力矩 kg･m2
输出轴 8.92×10-3

（1.38×10-2）
输入轴 1.36×10-2

内部摩擦扭矩 N・m 15
本体重量 kg 60
油量 ℓ 3.8
※表内的（���）为❼输出轴形状F:法兰时的值。
※关于停止精度，请咨询本公司。

分度动作

❷动作
X 分度
Y 摆动

※请参阅第87页。

❻凸轮旋转方向（分度时）
请参阅第2页。
❻摆动模式（摆动时）
请参阅第2页。

❽安装方式
请参阅第3页。

❶尺寸
11 轴间距离
110mm

❸分度数（分度时）
002 2 012 12
003 3 015 15
004 4 016 16
005 5 018 18
006 6 020 20
008 8 024 24
009 9 030 30
010 10 032 32
❸摆动角度（摆动时）

030 30° 090 90°
045 45° 120 120°
060 60°

❹总割付角（分度时）
090 90° 240 240°
120 120° 270 270°
150 150° 300 300°
180 180° 330 330°
210 210°
❹总割付角（摆动方向时）

180 180°（90°×2） 300 300°（150°×2）
240 240°（2×120度） 360 360°（180°×2）

总割付角（θt）
９０° 120° 150° 180° 210° 240° 270° 300° 330°

分度数（n）

1
停
留

2 ○ ○ ○
3 ○ ○ ○ ○ ○ ○
4 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
5 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
6 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
8 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
9 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
10 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
12 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
15 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
16 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

2
停
留

16 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
18 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
20 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
24 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
30 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
32 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

总割付角（θt）
180° 240° 300° 360°

摆动角度（ψ）
120° ○
90° ○ ○
60° ○ ○ ○ ○
45° ○ ○ ○ ○
30° ○ ○ ○ ○

摆动动作

规格 割付角一览表
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外形尺寸图（直轴）

ZRS-��□- S

φ３５h６φ３０h６

１０
５

１０５ ６５６０
６５６５

５７

２５
２７

０
２５

６０

２５１６０２５

φ３
５

h６

１０２
７０ ２１０

２８０

φ３
０h

６

５７

２１０
６０

３４０

１０
５

１１
０

３２
０

２５１６０２５

４

�N�

�

１０N�

输出轴
停止位置

输出轴

输入轴

６×４−Ｍ１２ 深２４

　　输出轴　　

ab

c d

　　输入轴　　

（摆动中间位置）

尺寸

� �

�

尺寸

� �安装方式

安装方式 �

给排油口（Rc�/�）
油位计（φ３０）

（    ）内的尺寸为ZRS-��Y的尺寸。

（    ）内的尺寸为ZRS-��Y的尺寸。 ZRS-��X ZRS-��Y

１０５
０２５

１８５
７０ ７０

１８５

０
１０５

２５

１７０
１６０

０２０
７０

３００

２０

１６０
１５２

０

１４５

３００

２０

３００

５０
０
６５

１５５
２５０

１８５
７１（���）

０

１８５

５５
２５

７１（���）

φ３０h６ ５

１０
５

６５６５

５７

φ８
０

φ３
５

h６

２１０
１５ ２１５

２３０

２５
２７

０
２５

２５１６０２５

１０２

φ３
０h

６

５７

１０５ ６０
２１０

６０

３４０

１０
５

１１
０

３２
０

２５１６０２５
４

�N�

基准位置

停止位置

输入轴

输出轴

P．C．D．６０
４−Ｍ１０ 深２０

６×４−Ｍ１２ 深２４

ab

c d

　　输入轴

（摆动中间位置）

ZRS-��□- F

安装形式和给排油口、油位计的位置

外形尺寸图（法兰轴）
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●�带蜗杆减速机（无HO60-C/B）

φ３５h８φ３０h６φ４５j６
５H９

３

５７ φ３
５

h６

１７７．５
４２．５６０７５

２８０
２１０７０

６５
６０

４２５

９５
５５２００１０５６５

１０
５

１１
０

１０
５

６０

０．
５

１０２

１６０

□８１

２５
１６

０
２５

２５
１１

２

φ８０

φ４５j６
φ８５

φ３
０

h６

２５
２７

０
２５

３２
０

４

�N�

５

１０N�

减速机输入轴

３−Ｍ４ 深６

５×４−Ｍ１２ 深２４

电磁离合器

电磁制动器

P．C．D．３７

　　输出轴　　　　输入轴　　

１４
５．

３
１１

５
２６

０．
３

３６
０．

３

２５ ２５

ZRS-��□- -NWN�� YGS

※

减速机与输入轴的连接键为旧JIS�种（JIS B����-����）。
※键槽和�-M�螺纹的位置关系任意。

ZRS-��□- -NWN�� NGS

减速机与输入轴的连接键为旧JIS�种（JIS B����-����）。

φ３５h６φ３０h６φ１５h７

３

５H９

９５
５５

１７５
４０

φ３
５

h６

６０７５

２８０
７０
６５
６０

２１０

４２５
２００１０５６５

１０
５

１１
０

１０
５

６０

１０２

１９
５

７５

５

１０N�

φ１５h７

３５ ４０
１２

０

３３
５

１６０

２５
１６

０
２５

５７

φ３
０

h６

２５
２７

０
２５

３２
０

４

�N�

减速机输入轴

５×４−Ｍ１２ 深２４

　　输出轴　　　　输入轴　　

２５２５

带选择项外形尺寸图

●�带蜗杆减速机（有HO60-C/B）
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●带扭矩限制器（TGX70）

φ３０h６

１０
５

１１
０

１０５
６５６５

５７

２５

８５
２９５

３１８

２５１６０２５

φ２
０５

φ１
６８

φ１
２０

h７

１６０ ２５

２５
２７

０
２５

１０２
２１０

φ３
０

h６

５７

６０
２１０

６０

３４０

１０
５

３２
０

４

�N�

停止位置

６−Ｍ１０　深１５

φ

接近开关

６×４−Ｍ１２ 深２４

P．C．D．１５０

定位孔基准位置

　　输入轴　　

２钻孔
（摆动中间位置）

４５°

ZRS-��□- -NNF-��S

２５

２５

６５

６０

２１０

３４０

１６０

１０５

６５

２５ ６０

１０
５

２７
０

１０
５

３２
０

１１
０

φ３
０

h６ ５７

２５

５７

３．３

１２４

５０

２１０

３３９

７０

３６

５
１０２

φ２
１８

φ１
１６ φ２

３

６×４−Ｍ１２ 深２４

φ３
０

h６

４±０．７

（注�）请在尺寸范围内对装置进行安装。

（注１）

（底
孔）

ZRS-��□- -NNX-��S

φ３０h６

４

�N�

　　输入轴　　

带选择项外形尺寸图

●�扭矩保护器（TSF11）
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６５

１６
０

输入轴 ６０

１０
５

１１
０

２７
０ ５７

１０
５

１０
６８

１３
６６８

１０

４
�N�

�

１０N�

保护盖

２１０
４３７

２９
１０５

１２４
１６２

７
６２６２

２８０
７０
６５

２１０
１０２

输出轴

６０

６８
１８

５１１
７

０．７５kW ４P

基准位置

同步马达

３２
０

１６０

输入轴 输出轴

停止位置

φ３
０

h６

φ３０h６ φ３５h６

２５
２５

２５
２５

φ３
５

h６

５×４−M１２ 深２４

４９８

□１５６
９５．６

１０
１．

７
２３

９
４２

４
４６

１

１３２

（摆动中间位置）

２５２５

（４６１）

ZRS-��□- -NHNGKS FS

６５
６０

５７

１６
０

输入轴

１０
５

１０
５

１１
０

３２
０

２７
０

２５

４

保护盖１０５
１６０
２１０

４５６

７５ ７５
１５０

１８１
７

６５
７０

输出轴

１０２

２８０
２１０

８７

６０

基准位置

１４
８

２３
５

１．５kW ４P
同步马达

输入轴 输出轴

φ３
５

h６

φ３
０

h６

φ３０h６

�N�

φ３５h６

１０N�

５

２５
２５

停止位置

２５

５×４−M１２ 深２４

８７
２

１７
４８７

１３９

５１１

□１７８
９５．６

１０
１．

７
３０

１．
５

５３
６．

５
５５

４
．５

（摆动中间位置）

２５ ２５ ２２

（４８０）

（
２０

４
）

（
２８

）

（
７

）

ZRS-��□- -NHNGLS FS

●带中空轴型同步马达（1.5kW）

带选择项外形尺寸图

●�带中空轴型同步马达（0.75kW）
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MEMO
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型号表示方法

机械分度台���滚柱凸轮单元

ZRS-14
轴间距离：140mm

❶尺寸
❷动作

14

❺凸轮曲线
S MS曲线

ZRS X

❺凸轮曲线

选择项004 S S270 1 1

❻�凸轮旋转方向

❼输出轴形状
S 直轴
F 法兰

❹总割付角

❼输出轴形状

❽安装方式

❸�分度数
摆动角

分度精度（分度） 秒
1停留 ±30
2停留 ±60

分度精度（摆动） 秒 ±60
重复精度 秒 15

允许推力 N
输出轴 7300
输入轴 4500

允许径向力 N
输出轴 9500
输入轴 4200

允许弯曲力矩 N・m 输出轴 450（600）

惯性力矩 kg･m2
输出轴 2.53×10-2

（3.93×10-2）
输入轴 5.42×10-2

内部摩擦扭矩 N・m 24
本体重量 kg 115
油量 ℓ 6
※表内的（���）为❼输出轴形状F:法兰时的值。
※关于停止精度，请咨询本公司。

分度动作

❷动作
X 分度
Y 摆动

※请参阅第87页。

❻凸轮旋转方向（分度时）
请参阅第2页。
❻摆动模式（摆动时）
请参阅第2页。

❽安装方式
请参阅第3页。

❶尺寸
14 轴间距离
140mm

❸分度数（分度时）
002 2 012 12
003 3 015 15
004 4 016 16
005 5 018 18
006 6 020 20
008 8 024 24
009 9 030 30
010 10 032 32
❸摆动角度（摆动时）

030 30° 090 90°
045 45° 120 120°
060 60°

❹总割付角（分度时）
090 90° 240 240°
120 120° 270 270°
150 150° 300 300°
180 180° 330 330°
210 210°
❹总割付角（摆动方向时）

180 180°（90°×2） 300 300°（150°×2）
240 240°（2×120°） 360 360°（180°×2）

总割付角（θt）
９０° 120° 150° 180° 210° 240° 270° 300° 330°

分度数（n）

1
停
留

2 ○ ○ ○
3 ○ ○ ○ ○ ○ ○
4 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
5 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
6 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
8 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
9 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
10 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
12 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
15 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
16 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

2
停
留

16 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
18 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
20 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
24 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
30 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
32 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

总割付角（θt）
180° 240° 300° 360°

摆动角度（ψ）
120° ○
90° ○ ○
60° ○ ○ ○ ○
45° ○ ○ ○ ○
30° ○ ○ ○ ○

摆动动作

规格 割付角一览表
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外形尺寸图（直轴）

　　输入轴　　

b a

c d

　　输出轴　　

６×４−Ｍ１６ 深３０

输入轴

输出轴

停止位置

基准位置

４３０
２６０ ８５８５

２００３０ ３０

１４
０

１３
０

４０
０

φ４
０h

６

７５

３５０
２６０９０

１２７

２００３０ ３０

８０

３４
０

３０
３０

φ４
５

h６

�．
５

１�N�１�N�

５

８０

７５

８０ １３０ ８５

１３
０

φ４０h６ φ４５h６

（摆动中间位置）

ZRS-�４□- S

��

尺寸

�

��

尺寸

安装方式

安装方式 �

给排油口（Rc�/�）
油位计（φ３０）

（    ）内的尺寸为ZRS-��Y的尺寸。

（    ）内的尺寸为ZRS-��Y的尺寸。 ZRS-��X ZRS-��Y

１３０
２００

２４０
８５

２０
８５
２４０

１３０
０

０２０

２０５
１９５

８５

３８０

０１９５

１８０
２０

３８０

０

３８０

６５
２０

８５

１９０
２００

２４０
８５(���)

７０
０

２４０

２０
８５(���)

ZRS-�４□- F

φ４
０h

６

８５
８０输入轴

１３
０

４３０

８０
８５

１３０
２６０

３０

５

１�N�
φ４０h６

２８５
２６５
２６０５

２０

１２７

７５

６×４−Ｍ１６ 深３０

４０
０

１４
０

１３
０

７５

c d

３０ ２００ ３０

３４
０

３０

输出轴

基准位置P．C．D．７６
φ４

０h
６

φ１
００

６−Ｍ１２ 深２４

停止位置

b a

２００３０ ３０

　　输入轴

（摆动中间位置）

安装形式和给排油口、油位计的位置

外形尺寸图（法兰轴）
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●�带蜗杆减速机（无HO80-C/B）

５H９

３

φ４５h６φ４０h６φ５５j６

２３１
５３８０９８

９０
８５
８０

２６０

φ４
５

h６

５４０
７５２５０１３０８５

１２０

１３
０

１４
０

１３
０

８０ ３０２００３０

�.５

１�N�

１２７

φ１００

４５
４

．３７５

３０
３０

２０
０

６ □１０２

φ１０６
φ５５j６

３３
２．

８

１４
６

３０
１８

４
．３

１４
８．

５

３０
３０

３４
０

φ４
０

h６

５

１�N�

减速机输入轴

４−Ｍ４ 深８

电磁离合器

电磁制动器

５×４−Ｍ１６ 深３０

　　输出轴

P．C．D．４７

　　输入轴

４０
０

３５０

ZRS-�４□- -NWN�� YGS

※键槽和�-M�螺纹的位置关系任意。

※

减速机与输入轴的连接键为旧JIS�种（JIS B����-����）。

φ４５h６φ４０h６φ２２h７

４７

７５
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４
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５
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２２５
８０９８

３５０
９０
８５
８０

２６０

５４０

１２０
７５２５０１３０８５

１３
０

１４
０

１３
０

８０ ３０２００３０

１�N�

�．
５

３０
３０

４０
０

３４
０

１２７

４３
０

３０
２０

０
３０

１０
４

１６
０

４５ ５０

２６
４

φ２２h７

φ４
０h

６

５

１�N�

减速机输入轴

５×４−Ｍ１６ 深３０

　　输出轴　　输入轴

A部 ※马达可能会从外壳端面（A部）伸出。
ZRS-�４□- -NWN�� NGS

减速机与输入轴的连接键为旧JIS�种(JIS B����-����)。

带选择项外形尺寸图

●�带蜗杆减速机（有HO80-C/B）
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φ４
０

h６

１３
０

２６０

４３０

８０

８５

８０１３０

８５
５

φ４０h６
１�N�

９５ ２６０

３７７

３５５

１２７

３０

接近开关

φ２钻孔
定位孔基准位置６×４−Ｍ１６ 深３０

４０
０

１４
０

１３
０

７５ ７５

２００３０ ３０

φ２
０５

P．C．D．１８０
６−Ｍ１２ 深１６

φ２
４０

φ１
５０

h７

３０ ２００ ３０

３４
０

３０

停止位置

　　输入轴

（摆动中间位置）

４５°

ZRS-�４□- -NNF-��S

带选择项外形尺寸图

●�带扭矩保护器（TSF14）
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２０
０

３０
φ４

０h
６

３０
１３

０

８０
８５

输入轴

３０

７
７５７５

２４
１５０

１８３
２００
２６０

５８３

１３０

５２８

７５

３０
１３

０
３４

０
１４

０
４０

０

５×４−M１６ 深３０

停止位置

１３９

输出轴输入轴

８７
１７

４
８７

２

φ４５h６
１�N�

２３
５

输出轴保护盖 ８７

１２７

３５０
２６０

�．
５

φ４０h６
１�N�

８５
９０

５

基准位置

１．５kW ４P
同步马达

φ４
５

h６

９５．６
□１７８

１０
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７
１４

８
３０
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５

８０
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９．

５
５３

６．
５

（摆动中间位置）

３０ ３０

（５５２）

（
２０

４
）

（
２８

）

ZRS-�４□- −NHNGLS FS
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１３
０
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停止位置

３０
３０

５×４−M１６ 深３０

输入轴

６１９

８０
８５

２００
２６０

５３２．７

１３０
１４９．５

１８７．７

８４．５ ６５
７

２８

轴端盖

１６１．５
２．２kW ４P

１６

基准位置

８０

输出轴

１０
４

５３
７．

５
５７

８．
５

８５
９０

３５０
２６０

１２７

８９
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０
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８．

５
１７
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８９
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３０
３０

输入轴 输出轴

５
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５

（摆动中间位置）

３０３０

（５４２．５）

（
２２

８．
５

）

ZRS-�４□- −NHNTMS FS

●带中空轴型同步马达（2.2kW）

带选择项外形尺寸图

●�带中空轴型同步马达（1.5kW）
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