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EBR-G-P4 Series

允许负载重量※参考值

【水平・壁挂安装时】

偏移距离
X

【水平安装时】 【壁挂安装时】

偏移距离
X

伸出距离
Z

伸出距离
Z

ZX X Z工件重量
M

※　执行器的移动寿命为5,000km时的值。（加减速度0.3G、速度300mm/s）

工件重量
M

【偏移(Ｘ)�/伸出距离(Z)�mm】 【偏移(Ｘ)�/伸出距离(Z)��mm】 【偏移(Ｘ)�/伸出距离(Z)���mm】

【偏移(Ｘ)���mm/伸出距离(Z)�mm】 【偏移(Ｘ)���/伸出距离(Ｚ)��mm】 【偏移(Ｘ)���/伸出距离(Ｚ)���mm】
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EBR-G-P4 Series
允许负载重量

允许负载重量※参考值

【垂直安装时】

※　加减速度0.3G
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EBR-G-P4 Series

活塞杆端跳动量※参考值
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EBR-G-P4 Series

备注
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EBR-G-P4 Series

各速度、加减速度可搬送重量表

下表记载了加减速度下的最大可搬送重量和可动作的最快速度。
请确认符合动作条件的机种。

【水平安装时】

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）

0.3 0.7 0.3 0.7
6 80 80 80 80

25 80 80 80 80
50 80 80 80 80
75 80 80 80 80

100 80 51.7 51.7 43.3

■EBR-08G-P4
导程5

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）

0.3 0.7 0.3 0.7
12 70 70 70 70
50 70 70 70 70

100 51.7 35 51.7 35
150 51.7 26.7 51.7 26.7
200 35 26.7 31.7 18.3
240 28.4 8

导程10
直接安装 折回安装

速度�
（mm/s）

加减速度（G）
0.3 0.7 0.3 0.7

25 35 26.7 35 21.7
100 35 26.7 35 21.7
200 35 18.3 33.3 18.3
300 20 10 16.7 9.2
320 18 8.3 15.2 7.7
400 10 1.7

导程20

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）

0.3 0.7 0.3 0.7
2 80 80 80 80

25 80 80 80 80
50 80 80 80 80
70 80 80 80 80

■EBR-05G-P4
导程2

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）

0.3 0.7 0.3 0.7
6 60 60 60 60

50 60 60 60 60
100 60 53.3 60 43.3
150 43.3 35 43.3 26.7
200 35 20 35 18.3
240 17.6 10.6

导程5

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）

0.3 0.7 0.3 0.7
12 41.7 20 38.3 20

100 41.7 20 38.3 20
200 35 20 30 14.2
300 20 8.3 12.5 6.7
320 16 7 8.5 4.3
350 10 5
400 10 5

导程10
直接安装 折回安装

速度�
（mm/s）

加减速度（G）
0.3 0.7 0.3 0.7

25 11.7 11.7 11.7 5.8
100 8.3 8.3 8.3 5.8
300 7.5 5.8 7.5 5.8
480 7.5 3.6 6.8 3.6
500 7.5 3.3
560 6.0 2.3

导程20

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）

0.3 0.7 0.3 0.7
7 40 40 40 35

50 40 40 40 35
100 33.3 25.8 33.3 25.8
150 23.3 17.5 23.3 17.5
160 20.6 15.7 20.6 15.7

■EBR-04G-P4
导程6

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）

0.3 0.7 0.3 0.7
15 12.5 6.7 12.5 6.7

100 12.5 6.7 12.5 6.7
200 10 6.7 7.5 5
280 6 3.3 5.5 3.0
300 5 2.5
320 3.7 2.0

导程12（kg）
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EBR-G-P4 Series
技术资料

各速度、加减速度可搬送重量表

下表记载了加减速度下的最大可搬送重量和可动作的最快速度。
请确认符合动作条件的机种。

【垂直安装时】
■EBR-04G-P4
导程6

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）
0.3 0.3

7 10 8.3
50 10 8.3

100 10 6.7
140 5.4 4.7
150 4.2
175 2.5
180 2.5

导程12

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）
0.3 0.3

15 2.9 2.9 
100 2.9 2.9 
200 2.9 2.9 
240 1.9 

■EBR-05G-P4
导程2

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）
0.3 0.3

2 23.3 23.3
20 23.3 23.3
25 23.3 23.3
40 23.3 23.3
50 23.3 16.7
60 21.7 15
70 15.8 9.2

导程5

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）
0.3 0.3

6 14 14
50 14 14

100 12.5 10
150 7.5 5.8
160 6.8 5.1
200 4.2

导程10

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）
0.3 0.3

12 7 6.7
100 7 6.7
200 5.8 5
240 2.5

导程20

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）
0.3 0.3

25 2.9 1.7
100 2.9 1.7
300 2.9 1.7
320 2.7 1.6
400 1.7

■EBR-08G-P4
导程5

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）
0.3 0.3

6 55 55
25 55 55
50 35 35
75 21.7 21.7

100 3.3 3.3

导程10

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）
0.3 0.3

12 23.3 20
50 23.3 20

100 8.3 8.3
150 1.7 1.7
180 1.5 1.5
200 1.3

导程20

直接安装 折回安装
速度�

（mm/s）
加减速度（G）
0.3 0.3

25 10 8.3
100 10 8.3
200 6.7 6.7
240 4.7 4.7

EBS-P4
（
带
马
达
）

EBR-P4
（
带
马
达
）

ECG-A
（
控
制
器
）

使
用
注
意
事
项




