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回旋式　P&P单元

C　O　N　T　E　N　T　S

产品简介

PPIM・PP H・PPO
I XO

I

●小型・快速・高精度型（PPIM）
●快速型（PPIH・PPOH）
●标准型（PPIX・PPOX）

D-471

D-485
D-493
D-504

停产产品



采用新开发输出轴的
小型・快速・高精度型 PPIM系列产品全新上市。
适合对小型部件、半导体芯片、电子元件进行快速・高精度搬送的
3系列回旋式拾放单元。

小型・快速・高精度型

分度头动作

轴间距 /63・80・110 mm 
提升量 /4～ 15 mm
用途示例 /半导体芯片、电子元件等
的检测机以及卷绕机

快速型

高精度（回旋）
采用全新结构的输出轴，提高了回旋方向的精度，
分度精度达到±30″（秒）

高刚性
提高滚珠花键的刚性，
扭转刚性提升至2倍左右（与本公司以往产品相比）

省空间
容积缩小 1/2（与本公司以往产品相比）

快速旋转
回旋及提升用凸轮采用滚柱凸轮，输入轴
转速最快可达600 rpm（节拍时间0.1秒）

高精度提升
提升用凸轮采用滚柱凸轮
提高了提升方向的精度

多分割分度头
标准支持最大 16分度（1停留）

快速・长提升行程
可快速旋转，支持长提升行程

大提升量
PPIH及 PPOH最大可达 40 mm，
PPIX及 PPOX最大可达 70 mm

广角摆动分度头
最大摆角可达 180°

规格丰富
轴间距：提供 50、63、80、110、
140、180 mm等 6种规格

高自由度同步设计
可以选择小割付角，因此同步设计的
自由度较高

分度头动作

摆动分度头动作

轴间距 /40・50・63・80 mm
提升量 /5～ 40 mm
用途示例 /小型部件、电子元件等的
快速高精度搬送

标准型

分度头动作

摆动分度头动作

轴间距 /50・63・80・110・140・
 180 mm
提升量 /5～ 70 mm
用途示例 /阀盘、电池等小型部件的搬送

基本动作

分度头 P&P运动 摆动分度头 P&P运动
主要用途
半导体芯片、电子元件等的检测
机以及卷绕机

小型部件、电子元件等的快速高
精度搬送

阀盘、电池等小型部件的搬送

标准型

推出适合搬送各种小型部件的 P&P单元、
小型・快速・高精度型 PPIM系列，使产品
系列得到进一步充实。

小型・快速・高精度型

全新推出具有省空间、高精度（分度精度±30″）、高刚性等特性的
短提升行程型产品。

提高滚珠花键的刚
性，降低滑台・臂
的振动强度

将轴承配置于两
端，采用全新结
构的输出轴

高精度
高刚性
省空间

输出轴 输入轴
输出轴

滚珠花键滚珠花键

回旋用滚柱凸轮
回旋用滚柱凸轮

输入轴

高自由度
同步设计

快速
长提升行程

广角摆动分度头
规格丰富
薄型

提升用槽凸轮

提升用滚柱凸轮

快速型

快速旋转（Max600rpm）
长提升行程型。

规格丰富、可进行广角摆动分度头
（最大摆角180°）的薄型产品。 

回旋式 P&P单元选型指南
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采用新开发输出轴的
小型・快速・高精度型 PPIM系列产品全新上市。
适合对小型部件、半导体芯片、电子元件进行快速・高精度搬送的
3系列回旋式拾放单元。

小型・快速・高精度型

分度头动作

轴间距 /63・80・110 mm 
提升量 /4～ 15 mm
用途示例 /半导体芯片、电子元件等
的检测机以及卷绕机

快速型

高精度（回旋）
采用全新结构的输出轴，提高了回旋方向的精度，
分度精度达到±30″（秒）

高刚性
提高滚珠花键的刚性，
扭转刚性提升至2倍左右（与本公司以往产品相比）

省空间
容积缩小 1/2（与本公司以往产品相比）

快速旋转
回旋及提升用凸轮采用滚柱凸轮，输入轴
转速最快可达600 rpm（节拍时间0.1秒）

高精度提升
提升用凸轮采用滚柱凸轮
提高了提升方向的精度

多分割分度头
标准支持最大 16分度（1停留）

快速・长提升行程
可快速旋转，支持长提升行程

大提升量
PPIH及 PPOH最大可达 40 mm，
PPIX及 PPOX最大可达 70 mm

广角摆动分度头
最大摆角可达 180°

规格丰富
轴间距：提供 50、63、80、110、
140、180 mm等 6种规格

高自由度同步设计
可以选择小割付角，因此同步设计的
自由度较高

分度头动作

摆动分度头动作

轴间距 /40・50・63・80 mm
提升量 /5～ 40 mm
用途示例 /小型部件、电子元件等的
快速高精度搬送

标准型

分度头动作

摆动分度头动作

轴间距 /50・63・80・110・140・
 180 mm
提升量 /5～ 70 mm
用途示例 /阀盘、电池等小型部件的搬送

基本动作

分度头 P&P运动 摆动分度头 P&P运动
主要用途
半导体芯片、电子元件等的检测
机以及卷绕机

小型部件、电子元件等的快速高
精度搬送

阀盘、电池等小型部件的搬送

标准型

推出适合搬送各种小型部件的 P&P单元、
小型・快速・高精度型 PPIM系列，使产品
系列得到进一步充实。

小型・快速・高精度型

全新推出具有省空间、高精度（分度精度±30″）、高刚性等特性的
短提升行程型产品。

提高滚珠花键的刚
性，降低滑台・臂
的振动强度

将轴承配置于两
端，采用全新结
构的输出轴
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输出轴
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回旋用滚柱凸轮
回旋用滚柱凸轮

输入轴
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长提升行程

广角摆动分度头
规格丰富
薄型

提升用槽凸轮

提升用滚柱凸轮

快速型

快速旋转（Max600rpm）
长提升行程型。

规格丰富、可进行广角摆动分度头
（最大摆角180°）的薄型产品。 

回旋式 P&P单元选型指南
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采用新开发输出轴的
小型・快速・高精度型 PPIM系列产品全新上市。
适合对小型部件、半导体芯片、电子元件进行快速・高精度搬送的
3系列回旋式拾放单元。

小型・快速・高精度型

分度头动作

轴间距 /63・80・110 mm 
提升量 /4～ 15 mm
用途示例 /半导体芯片、电子元件等
的检测机以及卷绕机

快速型

高精度（回旋）
采用全新结构的输出轴，提高了回旋方向的精度，
分度精度达到±30″（秒）

高刚性
提高滚珠花键的刚性，
扭转刚性提升至2倍左右（与本公司以往产品相比）

省空间
容积缩小 1/2（与本公司以往产品相比）

快速旋转
回旋及提升用凸轮采用滚柱凸轮，输入轴
转速最快可达600 rpm（节拍时间0.1秒）

高精度提升
提升用凸轮采用滚柱凸轮
提高了提升方向的精度

多分割分度头
标准支持最大 16分度（1停留）

快速・长提升行程
可快速旋转，支持长提升行程

大提升量
PPIH及 PPOH最大可达 40 mm，
PPIX及 PPOX最大可达 70 mm

广角摆动分度头
最大摆角可达 180°

规格丰富
轴间距：提供 50、63、80、110、
140、180 mm等 6种规格

高自由度同步设计
可以选择小割付角，因此同步设计的
自由度较高

分度头动作

摆动分度头动作

轴间距 /40・50・63・80 mm
提升量 /5～ 40 mm
用途示例 /小型部件、电子元件等的
快速高精度搬送

标准型

分度头动作

摆动分度头动作

轴间距 /50・63・80・110・140・
 180 mm
提升量 /5～ 70 mm
用途示例 /阀盘、电池等小型部件的搬送

基本动作

分度头 P&P运动 摆动分度头 P&P运动
主要用途
半导体芯片、电子元件等的检测
机以及卷绕机

小型部件、电子元件等的快速高
精度搬送

阀盘、电池等小型部件的搬送

标准型

推出适合搬送各种小型部件的 P&P单元、
小型・快速・高精度型 PPIM系列，使产品
系列得到进一步充实。

小型・快速・高精度型

全新推出具有省空间、高精度（分度精度±30″）、高刚性等特性的
短提升行程型产品。

提高滚珠花键的刚
性，降低滑台・臂
的振动强度

将轴承配置于两
端，采用全新结
构的输出轴

高精度
高刚性
省空间

输出轴 输入轴
输出轴

滚珠花键滚珠花键

回旋用滚柱凸轮
回旋用滚柱凸轮

输入轴

高自由度
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长提升行程

广角摆动分度头
规格丰富
薄型

提升用槽凸轮

提升用滚柱凸轮

快速型

快速旋转（Max600rpm）
长提升行程型。

规格丰富、可进行广角摆动分度头
（最大摆角180°）的薄型产品。 

回旋式 P&P单元选型指南
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电气特性检查

图像检查

移出合格品

卷带
移入部件

移出次品

使用示例

●电子部件的检查及卷带

停产产品
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D-474

电气特性检查

图像检查

移出合格品

卷带
移入部件

移出次品

使用示例

●电子部件的检查及卷带 ●利用 1台 PPIH・PPIX（分度头 P&P运动）
进行移入和移出

●利用 1台 PPOH・PPOX（摆动分度头 P&P
运动）进行移入和移出

●搬运时不改变工件方向●搬运至路径线的不同位置

●移入和移出分度台

●移入和移出输送带

停产产品
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动作和说明
时序图

动作和时序图例
①回旋与提升的时序不交叠的动作 ②交叠的动作

待机区间待机区间

摆

角

摆

角

摆

角

摆

角

摆

角

摆

角

③在摆动端设定待机点（停留角）的动作 ④在摆动过程中设定待机点（停留角）的动作

⑥作为分度头P&P的动作

●时序图与型号均为确定凸轮式P&P单元规格的必须要素。（请参考下例，创建时序图。）
●对输入轴断续驱动时，应按以下③、④示例，作为待机点设定停留角，确保能在该停留角区间内实现周期停止，并在该原则下设计
时序。

●设计时序时，还应有效利用交叠，做到降低负载、确保作业时间（停留时间）。
●请参考另册《INDEXMAN综合样本（凸轮曲线特性表）》，计算交叠量。（位移会因凸轮曲线而不同，敬请注意。）

⑤路径线不同时（提升量不同）的动作
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停产产品
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D-476

动作和说明
时序图

动作和时序图例
①回旋与提升的时序不交叠的动作 ②交叠的动作

待机区间待机区间

摆

角

摆

角

摆

角

摆

角

摆

角

摆

角

③在摆动端设定待机点（停留角）的动作 ④在摆动过程中设定待机点（停留角）的动作

⑥作为分度头P&P的动作

●时序图与型号均为确定凸轮式P&P单元规格的必须要素。（请参考下例，创建时序图。）
●对输入轴断续驱动时，应按以下③、④示例，作为待机点设定停留角，确保能在该停留角区间内实现周期停止，并在该原则下设计
时序。

●设计时序时，还应有效利用交叠，做到降低负载、确保作业时间（停留时间）。
●请参考另册《INDEXMAN综合样本（凸轮曲线特性表）》，计算交叠量。（位移会因凸轮曲线而不同，敬请注意。）

⑤路径线不同时（提升量不同）的动作
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●MEMO●MEMO

停产产品
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尺寸选定方法
　

PPIM・PP H・PPO
I XO

I
　Series

尺寸选定流程图

开　始

结　束

计算输入轴扭矩

蜗杆减速机的选型

计算马达功率

yes

增大 1号

增大 1号

增大 1号

no

Check2

Check3

是否满足装载
重量要求？

是否满足
扭转角要求？

yes

yes

no

no

Check1

计算实际负载扭矩
Te＝Ti・fc＋Tf＋Tw

根据实际负载扭矩
选择尺寸［C1］

选择尺寸［C2］
根据臂半径（滑台直径）

暂选［C1］、［C2］中的
较大值

是否满足期望
寿命要求？

　　　创建时序图

计算各导程的负载
扭矩，采用最大值

　(a)　运行条件

　(b)　负载条件

确定规格

　选择P&P单元的规格及机种之前，请确定以下简要规格。

　　［运行条件］
　　　摆角（分度数）
　　　提升量
　　　割付角
　　　凸轮曲线
　　　输入轴转速
　　　驱动方式

　　［负载条件］
　　　装载重量
　　　臂半径（滑台直径）
　　　外部负载　

　 首先，根据以上条件，比较驱动P&P单元时输出轴受到的实
际负载扭矩和P&P单元的动态额定输出扭矩，比较臂半径（滑台直
径）与允许臂半径（允许滑台直径）后，暂选尺寸。　
在检查寿命、装载重量、扭转角后，最终确定尺寸。
从P&P单元选型计划阶段开始，就应尽量遵循小臂半径及低

重量的标准。创建时序图时，请利用交叠，将割付角设为较大的
值。按照这一原则设计，可以减小P&P单元的尺寸，在节省空间
和成本方面也比较有利。
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尺寸选定方法
　

PPIM・PP H・PPO
I XO

I
　Series

尺寸选定流程图

开　始

结　束

计算输入轴扭矩

蜗杆减速机的选型

计算马达功率

yes

增大 1号

增大 1号

增大 1号

no

Check2

Check3

是否满足装载
重量要求？

是否满足
扭转角要求？

yes

yes

no

no

Check1

计算实际负载扭矩
Te＝Ti・fc＋Tf＋Tw

根据实际负载扭矩
选择尺寸［C1］

选择尺寸［C2］
根据臂半径（滑台直径）

暂选［C1］、［C2］中的
较大值

是否满足期望
寿命要求？

　　　创建时序图

计算各导程的负载
扭矩，采用最大值

　(a)　运行条件

　(b)　负载条件

确定规格

　选择P&P单元的规格及机种之前，请确定以下简要规格。

　　［运行条件］
　　　摆角（分度数）
　　　提升量
　　　割付角
　　　凸轮曲线
　　　输入轴转速
　　　驱动方式

　　［负载条件］
　　　装载重量
　　　臂半径（滑台直径）
　　　外部负载　

　 首先，根据以上条件，比较驱动P&P单元时输出轴受到的实
际负载扭矩和P&P单元的动态额定输出扭矩，比较臂半径（滑台直
径）与允许臂半径（允许滑台直径）后，暂选尺寸。　
在检查寿命、装载重量、扭转角后，最终确定尺寸。
从P&P单元选型计划阶段开始，就应尽量遵循小臂半径及低

重量的标准。创建时序图时，请利用交叠，将割付角设为较大的
值。按照这一原则设计，可以减小P&P单元的尺寸，在节省空间
和成本方面也比较有利。

1.计算负载扭矩

Tt＝Ti＋Tf＋Tw（N・m）

（1）惯性扭矩：Ti

Ti＝I・α（N・m）

（1）－1　总惯性力矩：I

I＝I1＋I2＋………＋In（kg・m2）

（1）－2　输出轴最大角加速度：α

■分度

其中，Am：凸轮曲线的无量纲最大加速度

± 5．53 ± 8．01 ± 4．89Am ± 6．17

■摆动分度头

其中，ψ：摆角（°）

（2） 摩擦扭矩：Tf

Tf＝μ・Ff・Rf（N・m）
　　　Ff　＝　mg

μ＝0．03～0．05 μ＝0．1～0．3

（3）工作扭矩：Tw

工作扭矩可以按照以下关系式求得。

（注意）
将输入轴停止时作用的扭矩与静态额定输出扭矩进行比较。

Tw＝Fw・Rw（N・m）

输
出
轴
旋
转
角

输入轴旋转角
0 25° 85° 135° 195°245° 335°360°

45°

90°

滑动摩擦滚动摩擦

Fw

Rw

臂・工件等的重心位置

GL

TR
变形梯形
正弦

MS
变形正弦
曲线

MC
变形等速
曲线

MT
变形梯形
曲线

其中，Tt ：负载扭矩（N・m）
Ti ：惯性扭矩（N・m）
Tf ：摩擦扭矩（N・m）
Tw ：工作扭矩（N・m）

其中，I ：总惯性力矩（kg・m2）
α ：输出轴最大角加速度

　　　N ：输入轴转速（rpm）
　　　θh ：割付角（°）
　　　n ：分度数

其中，μ ：摩擦系数

Ff ：作用于滑动面、轴承等的力（N）
Rf ：平均摩擦半径（m）
m ：重量（kg）
g ：重力加速度（m/s2）

其中，Fw：工作所需的力（N）
Rw：工作半径（m）

（rad/s2）

2π
n ・ 360

θh ・ N
60

2

（rad／s2）α＝Am・

π・ψ
180 ・ 360

θh ・ N
60

2

（rad／s2）α＝Am・

创建时序图，计算各导程区间的负载扭矩 Tt，采用其最大值。

P&P 单元的输出轴承受惯性扭矩、摩擦扭矩、工作扭矩等 3
种扭矩。这些扭矩之和称为负载扭矩。

惯性扭矩是分度时对安装在输出轴上的臂（滑台）、夹具、工件
等进行加减速时作用的扭矩。

将惯性力矩与输出轴最大角加速度相乘可得出惯性扭矩。

输出轴最大角加速度可通过凸轮曲线的无量纲最大加速度
Am、分度数 n、割付角θh、输入轴转速 N 的关系式求出。

摩擦扭矩是指轴承、滑动面、其他摩擦作用于输出轴的扭矩。
摩擦扭矩可以按照以下关系式求得。

输出轴利用其动作进行作业，或用扭矩表示以负载形式作用于
输出轴的外部负载时，其扭矩之和即为工作扭矩。例如，水平使用
输出轴时，臂（滑台）及夹具、工件等以单侧负载形式作用的力也可
视为工作扭矩。

表示具有同一旋转中心的各物体的惯性力矩之和。（请参阅惯
性力矩的公式）

停产产品
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尺寸选定方法

2．计算实际负载扭矩：Te

同步马达

蜗杆间接

蜗杆直接连接（2）

蜗杆直接连接（1）

输入系统驱动方式

减速机的减速比

1/20 以下
1/10, 1/20

1/20
以上

1/30, 1/40
1/50, 1/60

1.6

1.7

2.1

3.7

1.5

1.6

1.9

3.3

蜗杆直接连接（1） 蜗杆直接连接（2）
通过联轴器连接。

蜗杆间接

直接连接。
将蜗杆减速机与外壳

（注意）

Te ＝ Ti・fc ＋ Tf ＋ Tw（N・m）
　　　其中，fc：使用系数

P&P单元
联轴器

调整垫块

减速机

驱动例

（表－1）不同驱动方式下的使用系数

前述的负载扭矩为理论扭矩，作用于 P&P 单元输出轴的实际
负载扭矩，会因驱动系统的刚性、有无背隙、耦合方法等因素，而
大于理论扭矩。而且，会因使用方法而发生较大变化。
通常根据使用状态和经验推测出使用系数，然后计算实际的负

载扭矩。

设计时，从马达到 P&P 单元输入轴的驱动系统应尽量减小背
隙，并使其具有一定刚性。满足以上要求后，可以减小使用系数，
从而选出合适的单元尺寸。
如果存在背隙，则会因臂旋转而出现振动、本体寿命下降，或

部件损坏等情况。

（1）请尽量避免在马达与P&P单元的输入轴之间串联其他凸轮轴。
若因装置构成的原因，必须串联时，请在遵守以下事项的前提下
进行设计。
①请提高凸轮轴的刚性。
②使用小背隙连接方式。
③请选择充足的马达功率。
④请使用高刚性同步带。

（2）直接用联轴器等连接P&P单元的输入轴与减速机的输出轴时，
请采用扭曲刚性大、不易产生背隙的联轴器。同时应考虑可调整芯
高的产品。

停产产品
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尺寸选定方法

2．计算实际负载扭矩：Te

同步马达

蜗杆间接

蜗杆直接连接（2）

蜗杆直接连接（1）

输入系统驱动方式

减速机的减速比

1/20 以下
1/10, 1/20

1/20
以上

1/30, 1/40
1/50, 1/60

1.6

1.7

2.1

3.7

1.5

1.6

1.9

3.3

蜗杆直接连接（1） 蜗杆直接连接（2）
通过联轴器连接。

蜗杆间接

直接连接。
将蜗杆减速机与外壳

（注意）

Te ＝ Ti・fc ＋ Tf ＋ Tw（N・m）
　　　其中，fc：使用系数

P&P单元
联轴器

调整垫块

减速机

驱动例

（表－1）不同驱动方式下的使用系数

前述的负载扭矩为理论扭矩，作用于 P&P 单元输出轴的实际
负载扭矩，会因驱动系统的刚性、有无背隙、耦合方法等因素，而
大于理论扭矩。而且，会因使用方法而发生较大变化。
通常根据使用状态和经验推测出使用系数，然后计算实际的负

载扭矩。

设计时，从马达到 P&P 单元输入轴的驱动系统应尽量减小背
隙，并使其具有一定刚性。满足以上要求后，可以减小使用系数，
从而选出合适的单元尺寸。
如果存在背隙，则会因臂旋转而出现振动、本体寿命下降，或

部件损坏等情况。

（1）请尽量避免在马达与P&P单元的输入轴之间串联其他凸轮轴。
若因装置构成的原因，必须串联时，请在遵守以下事项的前提下
进行设计。
①请提高凸轮轴的刚性。
②使用小背隙连接方式。
③请选择充足的马达功率。
④请使用高刚性同步带。

（2）直接用联轴器等连接P&P单元的输入轴与减速机的输出轴时，
请采用扭曲刚性大、不易产生背隙的联轴器。同时应考虑可调整芯
高的产品。

3．尺寸选定

　Rm � Ra
Rm ：允许臂半径（mm）
Ra ：臂最大半径（mm）

　Dm � De
Dm ：允许滑台外径（mm）
De ：滑台最大外径（mm）

Ra De

120
150
190
240
330
420
540

200
250
320
400
550
700
900

040
050
063
080
110
140
180

・

・

PPIM　

PPIM　

・

・

・
PPOH PPOX
PPIH PPIX

PPOH PPOX
PPIH PPIX

PPOH PPOX
PPIH PPIX

PPOX
PPIXPPIM・

PPIH
PPOH

PPOX
PPIX

PPOX
PPIX

其中，Tr：动态额定输出扭矩（N・m）

fh ＝ Tr
Te

　Lh ＝ 10000・fh(10/3)

《Check.1》　寿命：Lh

Dm（mm）
允许滑台外径

Rm（mm）
允许臂半径

Lh（h） fh Lh（h） fh

10,000
15,000
20,000
25,000
30,000

1.000
1.129
1.231
1.316
1.390

100,000

1.516
1.621
1.793
1.995

　40,000
　50,000
　70,000

　如果不满足上式，则应增大尺寸。

《Check.2》　允许装载重量：Mm

《Check.3》　扭转角：βe

　　　Mm ≧ me

βe ＝　180
π ・Te

K（°）－（式－ 1）

扭转刚性：K （N・m/rad）

PPIM

PPIX・PPOX

PPIH・PPOH

－

1200

－

4200

1200

15000

10000

4200

40000

20000

10000

60000

－

20000

－

－

30000

－

－

70000

－

180140110080063050040系列

（表－2）寿命和寿命系数

　暂选C1和C2中较大一方的P&P单元尺寸。

　fh ：寿命系数
　Lh ：寿命（h）

其中，Mm ：允许装载重量（kg）

　　　K ：扭转刚性（N・m/rad）
其中，βe ：扭转角（°）

　　　me ：最大装载重量（kg）

首先根据输出扭矩表，暂选符合实际负载扭矩Te条件的
尺寸。（C1）

　Tr � Te
然后暂选符合臂最大半径Rm（滑台最大外径Dm）条件的

尺寸。（C2）

尺寸C
〔轴间距〕

根据额定扭矩值的各输入轴转速，设定凸轮从动件轨道面的
滚动接触疲劳寿命。本公司设计的参考寿命为 10000 小时。

如需使寿命达到 10000 小时以上，请考虑寿命系数，按照
下列计算公式确定所需扭矩。

确认寿命是否满足期望寿命要求。如果不满足，请增大 P&P
单元的尺寸。

选型时，如果过于追求寿命参数，则 P&P 单元的尺寸也需随
之增大，从而影响经济性。设计时，请考虑 P&P 单元输入轴的实
际旋转时间，确定较为经济的使用寿命。

允许装载重量会因上下提升量、割付角、输入轴转速而不同。
参考允许装载重量表，检查是否满足下式。如果提升过程中受到
工作负载，请换算为相当重量后相加。

P&P 单元的输出轴采用滚珠花键机构，与普通的分度单元相
比，具有扭转刚性小的特性。如果扭转角过大，可能发生残余振
动等异常情况。

为避免发生残余振动，达到放心使用 P&P 单元的目的，本公
司根据旋转扭矩（实际负载扭矩）计算工件安装位置的振幅，并将其
作为标准值。

停产产品



小
型

产
品
规
格

并
行
凸
轮
单
元

选
择
项

直
进
式

回
旋
式

基
本
型

滚
柱
凸
轮
单
元

拾
放
单
元

标
准
型

滑
台
型

小
型

产
品
规
格

标
准
型

滚
柱
凸
轮
单
元

滑
台
型

标
准
型

基
本
型

并
行
凸
轮
单
元

拾
放
单
元
直
进
式

回
旋
式

选
择
项

广
角
型

广
角
型

D-481

尺寸选定方法

4．计算输入轴扭矩：Tc
其中，a0＝振幅（mm）

a0＝±Rp・sin βe－（式－2）

Rp：工件安装半径（mm）

ao

Rp

※以上计算的刚性为P&P单元单体的刚性，不含臂的刚性。

臂

（回旋）

上端

下端

（1）回旋部的输入轴扭矩：Tc1

Tc1 ＝ ・｛Qm・Ti＋Vm・（Tf＋Tw）｝＋Tin

其中，ψ
　　　θh ：割付角（° ）
　　　Qm ：扭矩系数
　　　Vm ：无量纲最大速度
　　　Tin ：内部摩擦扭矩（N・m）

Qm・Vm・Am　一览

ψ
θh

Qm
Vm
Am

±0.99

±5.53

±0.72

±8.01

±1.65

±4.89

±1.76

±6.17
　1.76 　1.28 　2.00 　2.18

（2）提升部的输入轴扭矩：Tc2

（3）交叠时的输入轴扭矩：Tc

　Tc ＝ Tc1 ＋ Tc2 － Tin

＋0.057・Vm・{（me＋mo）×9．81＋Ffl＋Fwl｝・Lo
θh ＋Tin

（注意）

变形梯形
正弦

TR
变形梯形
曲线

MT
变形等速
曲线

MC
变形正弦
曲线

MS

360
n：摆角ψ＝ （° ）

其中，Lo ：提升量（mm）
 N ：输入轴转速（rpm）
 θh ：割付角（°）
 me ：装载重量（kg）
 mo ：输出轴内部重量（kg）
 Ffl ：作用于提升滑动面等的力（N）
 Fwl ：提升工作所需的力（N）

TC2＝2.06 × 10－3・Am・Qm・（me＋mo）・Lo2・N2

θh3

本公司的使用标准为 a0 小于 ±0.1。
以上计算的 a0 是实际的等效负载扭矩 Te 加载到输出轴时的

值，从上向下移动时，振动将衰减。
如果 a0 值过大，则在下方死点位置仍将出现残余振动，敬请注意。

如果在输出轴停止时受到包括重力在内的外部扭矩，则可以通过
式－1、2，推算包含扭转的实际停止位置。

对于普通的 P&P 运动，可求出回旋部、提升部的凸轮轴扭矩，
采用其中的较大值。

如果回旋动作和提升动作交叠，则采用两者之和。

以上计算的输入值扭矩为驱动 P&P 单元单体所需的扭矩，而
输入轴的外部负载扭矩则需另外考虑。
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尺寸选定方法

4．计算输入轴扭矩：Tc
其中，a0＝振幅（mm）

a0＝±Rp・sin βe－（式－2）

Rp：工件安装半径（mm）

ao

Rp

※以上计算的刚性为P&P单元单体的刚性，不含臂的刚性。

臂

（回旋）

上端

下端

（1）回旋部的输入轴扭矩：Tc1

Tc1 ＝ ・｛Qm・Ti＋Vm・（Tf＋Tw）｝＋Tin

其中，ψ
　　　θh ：割付角（° ）
　　　Qm ：扭矩系数
　　　Vm ：无量纲最大速度
　　　Tin ：内部摩擦扭矩（N・m）

Qm・Vm・Am　一览

ψ
θh

Qm
Vm
Am

±0.99

±5.53

±0.72

±8.01

±1.65

±4.89

±1.76

±6.17
　1.76 　1.28 　2.00 　2.18

（2）提升部的输入轴扭矩：Tc2

（3）交叠时的输入轴扭矩：Tc

　Tc ＝ Tc1 ＋ Tc2 － Tin

＋0.057・Vm・{（me＋mo）×9．81＋Ffl＋Fwl｝・Lo
θh ＋Tin

（注意）

变形梯形
正弦

TR
变形梯形
曲线

MT
变形等速
曲线

MC
变形正弦
曲线

MS

360
n：摆角ψ＝ （° ）

其中，Lo ：提升量（mm）
 N ：输入轴转速（rpm）
 θh ：割付角（°）
 me ：装载重量（kg）
 mo ：输出轴内部重量（kg）
 Ffl ：作用于提升滑动面等的力（N）
 Fwl ：提升工作所需的力（N）

TC2＝2.06 × 10－3・Am・Qm・（me＋mo）・Lo2・N2

θh3

本公司的使用标准为 a0 小于 ±0.1。
以上计算的 a0 是实际的等效负载扭矩 Te 加载到输出轴时的

值，从上向下移动时，振动将衰减。
如果 a0 值过大，则在下方死点位置仍将出现残余振动，敬请注意。

如果在输出轴停止时受到包括重力在内的外部扭矩，则可以通过
式－1、2，推算包含扭转的实际停止位置。

对于普通的 P&P 运动，可求出回旋部、提升部的凸轮轴扭矩，
采用其中的较大值。

如果回旋动作和提升动作交叠，则采用两者之和。

以上计算的输入值扭矩为驱动 P&P 单元单体所需的扭矩，而
输入轴的外部负载扭矩则需另外考虑。

5．蜗杆减速机的选型

连续运行

断续运行

2小时

0.90

1.25

1日运行时间

24小时

1.50

1.5 1.75

10小时

1.25

・计算马达功率：P

6．计算马达功率

Pr ＝ Tinr・Nr
9550 （KW）

P ＝　 TC・N
9550・η（KW）

0.30

0.53

0.92

1.5

2.9

4.0

5.7

HO32

HO40

HO50

HO60

HO80

HO100

HO135

0.24

0.42

0.72

1.1

2.2

3.1

4.5

0.19

0.34

0.59

0.93

1.8

2.5

3.6

0.16

0.29

0.50

0.79

1.4

2.0

2.9

（1400mm2／ s）（2000mm2／ s）（3200mm2／ s）（5500mm2／ s）
20℃15℃10℃5℃

（　）为粘度（ISO 粘度等级 VG320）
油温

减速机
尺寸

HO

Ter＝Tc×fr（N・m）

（表－3）减速机使用系数：fr

（表－4）HO减速机的内部摩擦扭矩：Tinr（N・m）

减速机（HO 系列）输出轴的扭矩 Ter 通过以下关系式求得。

其中，Ter ：减速机负载扭矩（N・m）
 Tc ：P&P单元输入轴扭矩
 fr ：减速机使用系数
 （请参阅表－3）

将求出的 Ter 值与蜗杆减速机（HO 系列）额定输出扭矩表进行
比较，必须确认减速机是否能与 P&P 单元以标准组合方式使用。
如果 Ter 值大于标准组合的蜗杆减速机额定输出扭矩，则需要增
大减速机的尺寸。详情请咨询本公司。

通过 P&P 单元的输入轴扭矩和输入轴转速，计算 P&P 单元
单体的马达功率。

其中，P ：马达功率（KW）
 Tc ：输入轴扭矩（N・m）
 N ：输入轴转速（rpm）
 η ：减速机的效率（η＜1）

其中，Tinr ：减速机的内部摩擦扭矩（N・m）
 Nr ：蜗杆轴转速（rpm）

表中记录了每个尺寸的 HO 减速机油温与内部摩擦扭矩的关
系。如无特别规定，本公司在计算时将油温设为 10℃。

使用 HO 系列以外的蜗杆减速机时，请将技术资料上的减速
机内部摩擦扭矩换算为马达功率后，作为 Pr 值相加。

在寒冷地区或冬季的清晨，减速机内的润滑油粘度将增加，马
达功率需要达到计算值以上。此时，马达功率将不足，无法达到要
求的转速，最坏的情况下，可能发生马达不运转的故障。

因此，选择马达时，应在计算值基础上留出一定余地。

※如果使用蜗杆减速机，请将Pr（蜗杆减速机单体的马达功率）加
入上式。
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CKD
（ ）收

贵公司名

部・课

ＴＥＬ

姓名

ＦＡＸ

意向机种　□PPIM　□PPIH・PPOH　□PPIX・PPOX

运行条件

　　※填写时序图时，请注意以下几点。
９．时序图

８．期望寿命　　　　　h
　　□同步马达
　　□蜗杆间接〔链条・皮带驱动〕

□蜗杆直接连接（2）［通过联轴器安装蜗杆减速机］

７．输入轴驱动方式
６．凸轮曲线　　　：□MS（标准）　□其他
５．输入轴转速　　：N ＝　　　　　rpm

３．输入轴旋转方向：□a方向　□b方向
２．提升量　　　　：Lo ＝　　　　　mm
１．摆角　　　　　：ψ ＝　　　　　° 或分度数：n＝

４．输出轴旋转方向（PPIM／PPIH／PPIX）：□c方向　□d方向

・输入轴的基准位置（键槽位置）　・输入轴旋转方向　・输出轴　　　　　位置和输入轴旋转角的关系
（对于分度头P&P运动的PPIM/PPIH/PPIX，请忽略　 　 的位置。）

输入轴

输出轴

摆

角

mm

°

输入轴旋转角

0mm

0°

0° 90° 180° 270° 360°

360°270°180°90°

位置

位置

位置

位置

R

L

U

D

L R

ＤＵ

Lo
ψ

负载条件・其他

0°

P&P单元选型规格检查表

基准位置（0°）

　　如未规定，则按10,000h计算。
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□蜗杆直接连接（1）〔安装 HO 等〕
b a

dc

RL
RL

UD

提
升
量
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CKD
（ ）收

贵公司名

部・课

ＴＥＬ

姓名

ＦＡＸ

意向机种　□PPIM　□PPIH・PPOH　□PPIX・PPOX

运行条件

　　※填写时序图时，请注意以下几点。
９．时序图

８．期望寿命　　　　　h
　　□同步马达
　　□蜗杆间接〔链条・皮带驱动〕

□蜗杆直接连接（2）［通过联轴器安装蜗杆减速机］

７．输入轴驱动方式
６．凸轮曲线　　　：□MS（标准）　□其他
５．输入轴转速　　：N ＝　　　　　rpm

３．输入轴旋转方向：□a方向　□b方向
２．提升量　　　　：Lo ＝　　　　　mm
１．摆角　　　　　：ψ ＝　　　　　° 或分度数：n＝

４．输出轴旋转方向（PPIM／PPIH／PPIX）：□c方向　□d方向

・输入轴的基准位置（键槽位置）　・输入轴旋转方向　・输出轴　　　　　位置和输入轴旋转角的关系
（对于分度头P&P运动的PPIM/PPIH/PPIX，请忽略　 　 的位置。）

输入轴

输出轴

摆

角

mm

°

输入轴旋转角

0mm

0°

0° 90° 180° 270° 360°

360°270°180°90°

位置

位置

位置

位置
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L

U

D

L R

ＤＵ
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ψ

负载条件・其他

0°

P&P单元选型规格检查表

基准位置（0°）

　　如未规定，则按10,000h计算。
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回旋式P&P单元　小型・快速・高精度型

D

型号表示方法

规格

本体重量

凸轮曲线
输入轴转速

油量
涂装颜色

rpm
kg

分
度
头
规
格

重复精度

标准提升量

行程精度
最小割付角

提升量范围
mm

mm
mm
°

°

凸轮曲线
停留精度

mm

注1 注

重复精度
分度精度
最小割付角

″（秒）
″（秒）
″（秒）

2

SeriesPPIM
●轴间距：63、80、110mm

PPIM 063 016 010 S L S 1 X012345
A B C E F G H I

BA C D E F

4
6
8
12
16

PPIM 63mm063 PPIM

110
080

110mm
80mm

008

016
012

006
004

※ 右侧扭转R

MS曲线

MC曲线

MT曲线

Trapecloid
曲线

（标准）

（MCV50）

S4mm004

015
～

P

T

15mm
～

C

PPIM（凸轮的扭转方向）

（标准）
左侧扭转L分度数（n）

分度数
项　　目 PPIM063 PPIM080 PPIM110

1.0
18

max.600

1.8
32

银色

68
4.0

4～10
MS曲线（标准）、MC曲线、MT曲线、Trapecloid曲线

3932
4 6

5045
8 10

75
8

105
4 6 12

60
16
90

37
12

3731
4 6

4743

MS曲线
±0.02
±0.1

8 10

80
4
160 120

6
60
12

20

8
90
16

2722
4 6

31 34

4～15
108

150
4

100
6

75
8

60
12

41
15

90
16

140

机种 轴间距 分度数(n)・摆角(ψ) 提升量(Lo) 凸轮曲线 凸轮的扭转方向

±30

30（停留角小于90°）、60（停留角大于90°）注3

　分度头P&P运动

回
旋
方
向

提
升
方
向

注1：关于摆动分度头规格，请咨询本公司。
注2：关于分度数大于16的规格，请咨询本公司。
注3：如需停留角大于90°、且停留精度小于60″的规格，请咨询本公司。
注4：有关精度的详细内容，请参阅第B-30页。

表示回旋方
向的凸轮曲
线。如果掺
杂有凸轮曲
线，则为
“×”。
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回旋式P&P单元　小型・快速・高精度型
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型号表示方法

规格

本体重量
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输入轴转速
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kg
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格

重复精度
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最小割付角

提升量范围
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mm
°

°
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停留精度

mm

注1 注

重复精度
分度精度
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″（秒）
″（秒）
″（秒）

2

SeriesPPIM
●轴间距：63、80、110mm

PPIM 063 016 010 S L S 1 X012345
A B C E F G H I

BA C D E F

4
6
8
12
16

PPIM 63mm063 PPIM

110
080

110mm
80mm

008

016
012

006
004

※ 右侧扭转R

MS曲线

MC曲线

MT曲线

Trapecloid
曲线

（标准）

（MCV50）

S4mm004

015
～

P

T

15mm
～

C

PPIM（凸轮的扭转方向）

（标准）
左侧扭转L分度数（n）

分度数
项　　目 PPIM063 PPIM080 PPIM110

1.0
18

max.600

1.8
32

银色

68
4.0

4～10
MS曲线（标准）、MC曲线、MT曲线、Trapecloid曲线

3932
4 6

5045
8 10

75
8

105
4 6 12

60
16
90

37
12

3731
4 6

4743

MS曲线
±0.02
±0.1

8 10

80
4
160 120

6
60
12

20

8
90
16

2722
4 6

31 34

4～15
108

150
4

100
6

75
8

60
12

41
15

90
16

140

机种 轴间距 分度数(n)・摆角(ψ) 提升量(Lo) 凸轮曲线 凸轮的扭转方向

±30

30（停留角小于90°）、60（停留角大于90°）注3

　分度头P&P运动

回
旋
方
向

提
升
方
向

注1：关于摆动分度头规格，请咨询本公司。
注2：关于分度数大于16的规格，请咨询本公司。
注3：如需停留角大于90°、且停留精度小于60″的规格，请咨询本公司。
注4：有关精度的详细内容，请参阅第B-30页。

表示回旋方
向的凸轮曲
线。如果掺
杂有凸轮曲
线，则为
“×”。

直轴（无键槽） 方式1

G H I

・安装扭矩保护装置

※关于下列规格，
　请咨询本公司。

S １

　本公司协商。

※如果采用1号以
　外的方式，请与

　输出轴向上

　关于特殊规格No.，将
与客户协商后确定。

输出轴形状 安装方向 特殊规格No.

　请告知规格，本公司可
提供选择项安装服务。

※订购P&P单元需要提供
“特殊规格No.”。
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允许径向力
允许推力
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惯性力矩
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N
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－
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本体重量

涂装颜色
油量

kg
kg

N・m

※通过下式定义输出轴允许推力。

（　　）内为停留角超过 90°时的数值

停留精度
重复精度 ″

″
（秒）
（秒） 30（60）

20
分度精度 ″（秒） ±30

重复精度 ±0.02mm
行程精度 ±0.1mm

12 126 12
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.560

φ16h6

输入轴
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37
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提升
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12
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55
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9
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12
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95

22

给排油口（Rc1/4）
油位计（φ20）

63 小型・快速・高精度型

拾放单元 PPIM  063

项　　目 特性值
输出轴 特性值项　　目

输入轴

项　　目
回旋方向
分度头 项　　目 提升方向

　输出轴允许推力＝（允许装载重量－最大装载重量）×9.81（N）
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63 小型・快速・高精度型

拾放单元 PPIM  063

项　　目 特性值
输出轴 特性值项　　目

输入轴

项　　目
回旋方向
分度头 项　　目 提升方向

　输出轴允许推力＝（允许装载重量－最大装载重量）×9.81（N）

装载重量表

输出扭矩表 分度头P&P

输入轴转速 N (rpm)
动态额定输出扭矩 Tr (N・m)静态额定

输出扭矩
(N・m)

割付角

PPIM063　凸轮曲线/MS
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PPIM063　凸轮曲线/MS

提升量

（mm）

动态额定装载重量 Mm (kg)
输入轴转速 N (rpm)割付角
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提升方向
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分度头

※通过下式定义输出轴允许推力。
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小型・快速・高精度型mm轴间距
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PPIM  080

项　　目

允许推力

　输出轴允许推力＝（允许装载重量－最大装载重量）×9.81（N）
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PPIM  080

项　　目

允许推力

　输出轴允许推力＝（允许装载重量－最大装载重量）×9.81（N）

装载重量表

输出扭矩表 分度头P&P

静态额定
输出扭矩
(N・m)

10

8

6

4

16
150
180

90
180

120

12

8

90
120
150

150

4

6

90 120

160
180
120
150
180
80
90
120

180
60

163.0
163.0
64.8
85.8
85.8
116.0
163.0
163.0
176.0
256.0
64.8
85.8
116.0
116.0
163.0
68.4
90.6
90.6
90.6

60
62.5
67.7
31.3
50.0
54.7
52.8
65.5
77.6
143
188
30.1
52.9
79.1
84.6
99.3
42.7
65.4
68.3
69.7

90
53.0
57.6
26.3
42.5
46.5
44.4
55.4
65.9
130
161
24.9
44.8
67.4
72.1
85.9
36.2
55.7
58.9
61.1

120
46.9
51.1
23.0
37.6
41.3
38.8
48.8
58.5
116
143
21.1
39.6
59.9
64.2
76.7
32.0
49.6
52.5
54.5

150
42.4
46.4
20.4
34.0
37.6
34.3
43.7
53.1
106
131
18.0
35.6
54.6
58.7
70.1
28.8
45.2
48.0
49.9

200
36.6
40.4
16.7
29.4
32.9
28.1
37.1
46.3
94.2
117

44.3
42.5
39.8
24.8
62.4
51.9
48.0
30.5
　

250
31.9
35.7
　

25.7
29.3
22.4
31.3
41.0
85.4
106
　

26.2
43.0
47.0
56.7
21.4
35.8
38.5
40.3

300
27.6
31.6
　

22.4
26.2
16.8
25.9
36.3
78.4
98.2
　

22.2
38.9
43.0
52.3
18.3
32.4
35.3
37.1

400
19.5
24.2
　

16.1
20.7
　

15.0
27.9
67.1
85.8
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30.1
32.2

500
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15.4
　
　

19.6
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30.9
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25.6
28.2
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49.1
67.5
　
　

18.5
25.6
34.9
　

16.3
21.5
24.6

31
50
70
90
120
37
50
70
90
120
43
60
75
90
120
47
60
75
90

60
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0 20.0

20.0
20.0

20.0

20.0
20.0

20.0

20.0
20.0

20.0

20.0
20.0

20.0

20.0

20.0
20.0

20.0

20.0
20.0

20.0

20.0

20.0
20.0

20.0

20.0
20.0

20.0

20.0

20.0
20.0

20.0

20.0
20.0

20.0

20.0
20.0

20.0
20.0

150
20.0
20.0
20.0
20.0
20.0
19.5
20.0
20.0
20.0
20.0
19.6
20.0
20.0
20.0
20.0
18.8
20.0
20.0
20.0

200
12.8
20.0
20.0
20.0
20.0
12.1
20.0
20.0
20.0
20.0
12.2
20.0
20.0
20.0
20.0
11.6
18.2
20.0
20.0

250
8.4
20.0
20.0
20.0
20.0
7.9
14.5
20.0
20.0
20.0
8.0
15.5
20.0
20.0
20.0
7.5
12.6
18.8
20.0

300
5.7
15.4
20.0
20.0
20.0
5.3
10.4
19.5
20.0
20.0
5.4
11.3
17.1
20.0
20.0
5.1
8.9
13.9
19.3

400
2.8
9.1
17.4
20.0
20.0
2.5
5.8
11.9
18.9
20.0
2.6
6.3
10.3
14.6
20.0
2.3
4.8
8.1
11.8

20.020.0 20.0 20.0 20.020.0 19.3120 20.0

500
1.3
5.7
11.8
18.7
20.0
1.1
3.3
7.7
13.0
20.0
1.1
3.7
6.5
9.7
16.9
1.0
2.6
5.0
7.6
13.8

600
0.4
3.6
8.3
13.7
20.0
0.3
1.9
5.2
9.2
16.1
0.3
2.2
4.3
6.7
12.3
0.2
1.4
3.1
5.1
9.8

PPIM080　凸轮曲线/MS

PPIM080　凸轮曲线/MS

n 输入轴转速 N (rpm)
动态额定输出扭矩 Tr (N・m)

输入轴转速 N (rpm)Lo
（mm）

提升量

分度数 割付角

割付角
动态额定装载重量 Mm (kg)

h(°)

h(°)
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广
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D-491

外形尺寸图

●本体

特性值

精度

项　　目 项　　目

提升方向

特性值

项　　目项　　目

特性值
输出轴 输入轴

回旋方向
分度头

※通过下式定义输出轴允许推力。

允许推力

扭转刚性（K）

允许径向力
允许弯曲力矩

惯性力矩

N

kg・m2
N・m/rad

N・m

N

银色

输出轴内部重量（mo）
内部摩擦扭矩（Tin）

－
－ 本体重量

涂装颜色
油量

kg
kg

N・m

（　　）内为停留角超过 90°时的数值

停留精度
重复精度 ″

″
（秒）
（秒）

分度精度 ″（秒）
重复精度 ±0.02mm
行程精度 ±0.1mm

输入轴

8N9

65
370
240

φ30h6

65

90

4

28
给排油口（Rc3/8）
油位计（φ20）

130
175

56

60

80
28
0

11
0

90

21624
90

60

56

176

ｃ

20

ｄ

20
20
75

输出轴

20

输入轴

24
0

基准位置

MAX.15

20

80
85

20 190

ｂ

20

34

ａ 21
2

390
230

34

145

提升

φ
30
h6

φ
12
5h
7

φ
95

φ
35
h6

4×4－M12
深18

※
300
50

60000
1.6×10－2 1.2×10－2

15
2.9
68
4.0

±30
20

30（60）

小型・快速・高精度型mm轴间距

拾放单元 PPIM  110

110

2800
3400

　输出轴允许推力＝（允许装载重量－最大装载重量）×9.81（N）

停产产品
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D-492

装载重量表

输出扭矩表

(N・m)

16

12

8

4

6

250

150
180
100
120
150
180

75
90

120
150
180

60
90

120
150
180

90
120
150
180

235
346
151
151
211
211
235
374
374
616
616
211
211
235
235
346
151
151
211
211

60
137.0
193.0

71.1
80.3

104.0
113.0
132.0
237.0
278.0
357.0
380.0

88.1
109.0
203.0
216.0
274.0
104.0
112.0
132.0
134.0

90
125.0
164.0

59.0
67.4
87.9
95.6

119.0
201.0
237.0
304.0
324.0

72.9
91.8

185.0
197.0
237.0

88.0
95.2

114.0
117.0

120
110.0
145.0

50.4
58.6
77.5
84.7

103.0
177.0
210.0
271.0
289.0

61.8
80.6

165.0
176.0
212.0

77.5
84.4

101.0
104.0

150
98.6

132.0
43.1
51.6
69.6
76.7
90.4

160.0
191.0
247.0
264.0

52.4
72.0

150.0
160.0
194.0

69.6
76.6
92.3
95.4

200
83.7

115.0
31.9
41.5
59.3
66.5
72.0

137.0
167.0
219.0
235.0

37.6
60.2

132.0
142.0
172.0

59.2
66.7
81.4
84.5

250
71.0

101.0
20.6
32.0
50.5
58.3
54.5

117.0
149.0
198.0
213.0

22.5
49.9

118.0
128.0
156.0

50.3
58.9
73.2
76.5

300
59.1
89.3

22.5
42.3
51.1
36.6
99.4

133.0
181.0
196.0

39.9
106.0
117.0
144.0

41.9
52.1
66.4
70.0

400
35.1
67.5

26.1
37.4

64.3
105.0
153.0
169.0

85.4
98.6

125.0
25.2
39.7
54.9
59.5

500

45.9

23.7

27.0
78.5

128.0
147.0

66.3
82.7

109.0

27.4
44.6
50.6

600

23.2

51.0
105.0
127.0

47.0
67.6
95.0

34.5
42.2

4

6

8

10

12

15

22
50
70
90

120
27
50
70
90

120
31
50
70
90

120
34
60
90

120
37
60
90

120
41
60
90

120

60
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0

90
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
30.0
29.6
30.0
30.0
30.0
29.2
30.0
30.0
30.0
28.6
30.0
30.0
30.0

120
20.0
30.0
30.0
30.0
30.0
20.0
30.0
30.0
30.0
30.0
19.7
30.0
30.0
30.0
30.0
18.9
30.0
30.0
30.0
18.6
30.0
30.0
30.0
18.2
30.0
30.0
30.0

150
13.2
30.0
30.0
30.0
30.0
13.3
30.0
30.0
30.0
30.0
13.1
30.0
30.0
30.0
30.0
12.5
30.0
30.0
30.0
12.2
30.0
30.0
30.0
11.9
25.1
30.0
30.0

200
7.0

30.0
30.0
30.0
30.0

7.0
25.6
30.0
30.0
30.0

6.8
19.9
30.0
30.0
30.0

6.5
22.6
30.0
30.0

6.3
19.1
30.0
30.0

6.1
15.3
30.0
30.0

300
1.7

18.6
30.0
30.0
30.0

1.7
12.3
23.8
30.0
30.0

1.6
8.8

18.3
28.6
30.0

1.4
10.4
23.7
30.0

1.3
8.3

20.1
30.0

1.2
6.2

16.1
27.4

400

10.5
21.1
30.0
30.0

6.2
14.1
23.1
30.0

4.0
10.3
17.6
29.5

5.0
14.0
24.5

3.7
11.5
20.8

2.3
8.8

16.7

500

6.1
13.9
22.8
30.0

3.1
8.7

15.4
26.5

1.5
5.9

11.3
20.5

2.2
8.6

16.5

1.3
6.8

13.6

0.4
4.9

10.6

600

3.4
9.3

16.4
27.9

1.2
5.4

10.5
19.4

0.1
3.3
7.3

14.5

0.6
5.3

11.3

3.9
9.1

2.5
6.8

分度数
n

割付角
(°)h 输入轴转速 N (rpm)

动态额定输出扭矩 Tr (N・m)

输入轴转速 N (rpm)
动态额定装载重量 Mm (kg)

（mm）

提升量
Lo h(°)

割付角

3.6
25.4
30.0
30.0
30.0

3.6
17.6
30.0
30.0
30.0

3.6
13.1
25.0
30.0
30.0

3.3
15.2
30.0
30.0

3.2
12.5
27.1
30.0

3.0
9.6

22.3
30.0

PPIM110　凸轮曲线/MS

PPIM110　凸轮曲线/MS

分度头P&P

静态额定
输出扭矩
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型号表示方法

规格

回旋式P&P单元　快速型

PPIH・PPOH　Series
●轴间距：40、50、63、80mm

D

PPIH

210

30
45

5
17

涂装颜色

最小割付角

重复精度
凸轮曲线

输入轴转速

行程精度

标准提升量

本体重量
油量

kg
rpm

mm
mm

±0.1

mm
°

凸轮曲线

分
度
头
规
格

摆角
最小割付角
分度精度
重复精度
停留精度
凸轮曲线

提升量范围

摆
动
分
度
头
规
格

秒″　（ ）

mm

）秒″　（

°
）秒″　（

°

分度数
最小割付角
分度精度
重复精度
停留精度

°

秒″　（ ）
）秒″　（

）秒″　（

1注 2

15
29

21
1.2

12
0.6

10
25

±0.2

15
30 17

5

±0.1

18
35

10
24

银色

16

max.600

5

±0.2

20
34

25
38

36
2.0

28
1510

23
±0.2

20
32 39

3025
36

±0.1

5
16

67
4.0

32
20

±0.2

10
23

30
39

40
45

8
60

60
75

4
90

60
45

75
60 30

4590
90

60
45

6075150 90
3 6 8

15060 210
212 3

30
45

30
60

75
60

90
90 45

60

2

30

210

60

4575 60
86 12

75150 90
43 6 12

45

90
90

45
30

60
45

75
60

3
15021045 90

1612 2
60105 75

64 8

105
90

90
16

±120 ±90

MS曲线（标准）、MC曲线、MT曲线、变形梯形正弦曲线 

±120

5～18 5～25 5～30 5～40

±0.3±0.1
±0.02
MS曲线

注1：关于分度数大于12或16的规格，请咨询本公司。

PPIH 063 006 010 S L S 1 X012345
A B C E F G H I

BA C ED F

PPOH
摆角（ψ）

16016

040

063
080

050

　运动

　运动

PPOH

PPIH

004

008
012

006

002
003

分度数（n）

8
12

4
6

045
030

2
3

090
060

※ 右侧扭转R

（标准）
S005

45
30

°
°

90
60

°
°

040

　～

P

T

C

～

（标准）
左侧扭转

表示
变形梯形正弦
曲线。

L　分度头P&P

　摆动分度头P&P

MS曲线（标准）、MC曲线、MT曲线、变形梯形正弦曲线 

40mm
50mm
63mm
80mm

5mm

40mm

（MCV50）

MT曲线

MS曲线 PPIH（凸轮的扭转方向）

4
项　　目 PPIH050/PPOH050PPIH040/PPOH040 PPIH080/PPOH080PPIH063/PPOH063

机种 轴间距 分度数（n）・摆角（ψ） 提升量（Lo） 凸轮曲线 凸轮的扭转方向・摆动模式

MC曲线

注2：有关精度的详细内容，请参阅第B-30页。

如果掺杂有
凸轮曲线，
则为“×”。

回

　旋

　方

　向

提
升
方
向
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型
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型
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格
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型
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单
元

滑
台
型

标
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型
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本
型

并
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轮
单
元

拾
放
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式
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旋
式

选
择
项

广
角
型

广
角
型

D-494

型号表示方法

规格

回旋式P&P单元　快速型

PPIH・PPOH　Series
●轴间距：40、50、63、80mm

D

PPIH

210

30
45

5
17

涂装颜色

最小割付角

重复精度
凸轮曲线

输入轴转速

行程精度

标准提升量

本体重量
油量

kg
rpm

mm
mm

±0.1

mm
°

凸轮曲线

分
度
头
规
格

摆角
最小割付角
分度精度
重复精度
停留精度
凸轮曲线

提升量范围

摆
动
分
度
头
规
格

秒″　（ ）

mm

）秒″　（

°
）秒″　（

°

分度数
最小割付角
分度精度
重复精度
停留精度

°

秒″　（ ）
）秒″　（

）秒″　（

1注 2

15
29

21
1.2

12
0.6

10
25

±0.2

15
30 17

5

±0.1

18
35

10
24

银色

16

max.600

5

±0.2

20
34

25
38

36
2.0

28
1510

23
±0.2

20
32 39

3025
36

±0.1

5
16

67
4.0

32
20

±0.2

10
23

30
39

40
45

8
60

60
75

4
90

60
45

75
60 30

4590
90

60
45

6075150 90
3 6 8

15060 210
212 3

30
45

30
60

75
60

90
90 45

60

2

30

210

60

4575 60
86 12

75150 90
43 6 12

45

90
90

45
30

60
45

75
60

3
15021045 90

1612 2
60105 75

64 8

105
90

90
16

±120 ±90

MS曲线（标准）、MC曲线、MT曲线、变形梯形正弦曲线 

±120

5～18 5～25 5～30 5～40

±0.3±0.1
±0.02
MS曲线

注1：关于分度数大于12或16的规格，请咨询本公司。

PPIH 063 006 010 S L S 1 X012345
A B C E F G H I

BA C ED F

PPOH
摆角（ψ）

16016

040

063
080

050

　运动

　运动

PPOH

PPIH

004

008
012

006

002
003

分度数（n）

8
12

4
6

045
030

2
3

090
060

※ 右侧扭转R

（标准）
S005

45
30

°
°

90
60

°
°

040

　～

P

T

C

～

（标准）
左侧扭转

表示
变形梯形正弦
曲线。

L　分度头P&P

　摆动分度头P&P

MS曲线（标准）、MC曲线、MT曲线、变形梯形正弦曲线 

40mm
50mm
63mm
80mm

5mm

40mm

（MCV50）

MT曲线

MS曲线 PPIH（凸轮的扭转方向）

4
项　　目 PPIH050/PPOH050PPIH040/PPOH040 PPIH080/PPOH080PPIH063/PPOH063

机种 轴间距 分度数（n）・摆角（ψ） 提升量（Lo） 凸轮曲线 凸轮的扭转方向・摆动模式

MC曲线

注2：有关精度的详细内容，请参阅第B-30页。

如果掺杂有
凸轮曲线，
则为“×”。

回

　旋

　方

　向

提
升
方
向

G H I

PPOH（摆动模式） １S 直轴（无键槽）

　请咨询本公司。
・安装扭矩保护装置

※关于下列规格，

方式1
　输出轴向上

　　输出轴将以图中1→2的顺序旋转。

输出轴摆动基准位置
输入轴旋转
基准位置（0°）

基准位置（0°）
输入轴旋转

准标准S

T 标准　输入轴从基准位置开始旋转时

输出轴摆动基准位置

1

2

2

1

输出轴形状 安装方式 特殊规格No.

※ 如果采用 1号
以外的方式，
请与本公司协
商。

※订购 P&P 单元需要
提供“特殊规格 No.”。
关于特殊规格 No.，

将与客户协商后确定。
请告知规格，本公

司可提供选择项安装服
务。
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D-495

外形尺寸图

●本体 

特性值

精度

项　　目 项　　目

提升方向

特性值

项　　目项　　目

特性值
输出轴 输入轴

回旋方向
分度头

允许推力

扭转刚性（K）

允许径向力
允许弯曲力矩

惯性力矩

N

kg・m2

N・m/rad
N・m

N

银色

输出轴内部重量（mo）
内部摩擦扭矩（Tin）

－
－ 本体重量

涂装颜色
油量

kg
kg

N・m

停留精度
重复精度 ″

″
（秒）
（秒）

分度精度 ″（秒）
重复精度 mm
行程精度 mm

※
100

8
1200

6.66×10－4

5
0.4
12
0.6

※
±0.02

※通过下式定义输出轴允许推力。 

±120
30
60

±120
30
60

※提升量　　　　　6以下：±0.1
6以上 18以下：±0.2

35 135
205

35
φ14h6

5×4－M6 深12

输入轴

10

45
55 32

40
14
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12 161 12

基准位置

105

提升
MAX.30

输出轴 50
55

161

b ａ 17
6

195
12

355

115

115

输入轴
65

0
21

4－M8 深15 5×4－M8 深16

φ20h6
6N9

φ
10

5h
7

φ
80

φ
25

h6

φ
20

h6

17
17

17 17

给排油口（Rc1/4）
油位计（φ20）

200
25

10000

2000
1600

10
1.6
36
2.0

±0.02

※通过下式定义输出轴允许推力。 

※提升量　　　　6以下：±0.1
6以上 30以下：±0.2

mm轴间距 快速型

拾放单元

63
PPIH・PPOH 063

9.41×10－4 5.62×10－3

　输出轴允许推力＝（允许装载重量－最大装载重量）×9.81（N）

±90
摆动分度头
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输入轴转速 N (rpm)
动态额定输出扭矩 Tr (N・m)

(N・m)

动态额定装载重量 Mm (kg)
输入轴转速 N (rpm)　

输出扭矩表

输出扭矩表

装载重量表

(N・m)

静态额定
输出扭矩

(N・m)动态额定输出扭矩 Tr摆角
ψ（°）

PPIH063　凸轮曲线/MS

PPOH063　凸轮曲线/MS

PPIH・PPOH063　凸轮曲线/MS

分度数
n

割付角
(°)h

（mm）

提升量
Lo h(°)

割付角

割付角

摆动分度头P&P

分度头P&P

6.610.412.514.019.037.9 21.560 16.0
27.3

23.9

10.0

11.3

31.7

16

12

8

150

180
120
90

45
90

90
150

36.2

29.7
11.7
12.0
12.1

9.1
14.8

40.0

37.9

18.7

18.7
18.7

18.7
23.3

51.5
51.5

28.1
10.7
11.2
11.5

32.1

8.0
13.3

37.1 12.8

21.4
9.1
9.5

9.0

8.1
8.5

6.6 5.5
10.0

24.3
28.3

17.419.5

8.2

7.3
7.7

7.3

6.4
6.8

9.1

22.1
25.8

7.9

19.4
23.0

12.5

12.7

5.3

16.7

14.6

5.5
6.1

15.5

6.1

19.2

11.2

9.5
14.6

9.9

6.6

31.3

16.7
28.3
22.0
27.7

22.4
24.2
22.9
25.3

2

6

4

3

120
180

75
180

180

120
90

240
150

210

39.5

9.9
22.2
36.3
29.3
36.3

31.3
30.3
32.9

51.5
51.5

51.5
51.5

51.5
23.3
37.9

51.5
51.5

36.7

26.0
32.6

33.2

28.4
26.9
29.7

19.7
8.7

29.351.5 26.3

12.8

10.3

24.7
28.0

19.4
25.2

7.3
22.5

14.8
6.2

21.6
20.3

22.5
25.6

17.5
23.0

19.8
22.7

14.9
20.4

20.5
5.4
13.4

19.7
18.5

18.1

11.6

17.4
16.2

19.9 18.1 15.9

16.6

6.2
14.4
6.9
13.4

12.0
10.1
12.3

19.1

10.8
16.2

16.9
8.7

14.3
12.8
14.8

14.6
10.9

12.3

9.9
7.4
10.0

10.412.9 8.2

8.4

7.8

7.9
5.9

26.1

22.5
15.7
19.0
21.3

18.2
22.2
24.3
17.8
19.8

13.5
24.6

20.0

3.9
10.5

2.9
9.1

7.1
14.5

5.2
12.3

0.1
8.9
17.3

12.7
0.1

16.119.620.0605

120

30

25

70
120

70
120
39

36

20

15

10

28

120
32
70

70

120
65

120
23

15.719.220.0

9.517.5
20.0 16.7

18.9
20.0
9.0

9.8
11.1
18.0
2.6

3.0

5.3
12.5

6.6
14.0
0.5

0.7

3.511.0

20.0
10.3
20.0

20.0
20.0

12.9
3.2

15.0

20.0
20.0

20.0
11.8

20.0
16.8

20.0
3.9

1.0
10.4
17.6
0.8
8.3

20.0
1.2

20.0
12.4

30.751.5 38.6120

16

60

90

45

90

150
120

120
90

120
75

90
60

12.3 4.0 1.3

34.2
28.4

34.4
24.5
29.4
32.5

36.7
27.8
30.751.5

51.5
51.5

51.5
51.5

51.5
51.5

51.5
51.5

23.3
26.4
18.6

25.0
22.3

21.6
26.1
28.6
21.1

30
45
90

21.3
37.4

37.9
51.5

16.1
28.9

0.92.66.49.8

2.56.19.5

1.5
6.5

2.2
7.8

0.2
3.7 1.0

0.7
4.8 1.6

16.1

11.0

4.7
11.7

3.3

19.4

14.7
6.3

8.0

1.4

2.4
3.8
0.3

3.5
5.9
0.9

10.7

0.8

0.3

1.7 0.5

3.2

7.0

1.7

4.5 2.9

0.7

10.111.715.8 13.618.921.323.3

17.5

18.9
16.8

20.0
13.8

21.7
15.7

19.7
16.0

13.715.8

17.2
15.2

18.2
12.3

15.1
13.2

16.0
10.3

19.8
14.1

17.9
14.3

17.5
11.9

15.6
12.0

9.6

10.5

7.4
9.9

12.0

7.310.3
12.9
6.7

12.2
10.1

12.3
7.9

14.4
8.2

8.2

7.7

6.9
10.0

11.7
21.9

10.3
20.0

8.2
17.6 11.914.4 9.6

5.5

5.9

8.0

7.4

30 60 60090 120 150 200 400300 500

30 60 60090 120 150 200 400300 500
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外形尺寸图

●本体

特性值

精度

项　　目 项　　目

提升方向

特性值

项　　目项　　目

特性值
输出轴 输入轴

回旋方向
分度头

允许推力

扭转刚性（K）

允许径向力
允许弯曲力矩

惯性力矩

N

kg・m2

N・m/rad
N・m

N

银色

输出轴内部重量（mo）
内部摩擦扭矩（Tin）

－
－ 本体重量

涂装颜色
油量

kg
kg

N・m

停留精度
重复精度 ″

″
（秒）
（秒）

分度精度 ″（秒）
重复精度 mm
行程精度 mm ※

※通过下式定义输出轴允许推力。 

mm轴间距 快速型

拾放单元

80
PPIH・PPOH 080

5525055
360

输入轴

90 52

8025
5 50

85

ｄ

230

ｃ

52

80

50

20 190

基准位置

120

提升

输出轴 80
85

210

ｂ ａ 21
5

250
15

455

145

0

225

25

145

80
输入轴

4

8N9

6×4－M10 深20

φ25h6

MAX.40

φ
30

h6

φ
95

φ
12

5h
7

φ
25

h6

20

20 20

20
20

※
300
40

20000

2500
2700

15
2.9
67
4.0

±90 ±120
30
60

30
60

±0.02

※提升量　　　　　6以下：±0.1
6以上 30以下：±0.2

30以上 40以下：±0.3

3.59×10－3 1.64×10－2

20

　输出轴允许推力＝（允许装载重量－最大装载重量）×9.81（N）

摆动分度头

给排油口（Rc3/8）
油位计（φ30）
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(N・m)
输入轴转速 N (rpm)

动态额定输出扭矩

(N・m)

动态额定装载重量 Mm (kg)
输入轴转速 N (rpm)

Tr

输出扭矩表

输出扭矩表

装载重量表

(N・m)

(N・m)
输入轴转速 N (rpm)

动态额定输出扭矩 Tr摆角
ψ（°）

分度数
n

割付角
(°)h

（mm）

提升量
Lo h(°)

割付角

(°)
割付角

h

摆动分度头P&P

分度头P&P

PPIH080　凸轮曲线/MS

PPOH080　凸轮曲线/MS

PPIH・PPOH080　凸轮曲线/MS

22.828.732.837.845.191.5 51.260

115.0

23.6
89.2
95.6
35.0
78.8
87.8
34.1
69.0
79.9
33.4
36.7
74.8

0.9
28.3
30.0

0.9
20.1
30.0

0.5
12.3
27.8

0.1
7.5

21.0

5.6
16.2

39

40

30

120

45
75

120
70

10

20

5

65

70
120
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32
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23

16
60

2.37.120.6

30.030.0

18.8
30.0

30.0
30.0

19.0
6.3

30.0
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30.0 30.0
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9.4

30.0
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105.0140.0 126.09030
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90
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45
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规格

　Series
回旋式P&P单元　标准型

●轴间距：50、63、80、110、140、180mm
PPIX・PPOX

120

凸轮曲线
输入轴转速

涂装颜色

本体重量
油量

kg
rpm max.120

50
2.0

30
30

停留精度

行程精度

提升量范围
标准提升量
最小割付角

重复精度

凸轮曲线

mm

mm
mm

°

mm

重复精度

重复精度

停留精度
凸轮曲线
摆角
最小割付角
分度精度

方

向

°
°

10 20
25 35

30 40
41 47

90
60

45 60
35 45

120 180
90 120

120
分度数
最小割付角
分度精度

本体重量
油量
涂装颜色

°

kg
输入轴转速

行程精度

提升量范围
标准提升量
最小割付角

重复精度
凸轮曲线

mm

1注 rpm

mm

mm
°

mm

0.3

3
90

2
60
4

8

45
6

35
8

5
24

10
33

15
40

18
44

max.80

银色

90
4.0

max.60
185
8.0

30
35

10 20
3020

40 50
40 45

60

30 45 60
3530 45

90 120 180
90

30

60 120

30
60

10 20 30
2618 31

40 50 60
4036 44

60
45

30 45
30 35

90 120
60 90

25
45

银色

4
60

3
90

2
45
6

35
8

0.5
15

max.120

5
20

10
28

20
40

15
35

120
2

90
3

60
4

45
6

1.0
25

5
19

10
26

20
38

15
32

25
42

70
48

180
120

35
8

30
46

30
30

停留精度

重复精度

凸轮曲线
摆角
最小割付角
分度精度

停留精度
凸轮曲线

向

旋

方 °
°

重复精度

分度数
最小割付角
分度精度

回 ″（秒）

°

45
35

60
45

120
90

90
60

180
120

6090
32 4

45 35
6 8 8

35

180
120

60

60
45

45
35

30
30

60
30

90
60

120
90

120 90
2 3

45

30

60
4 6

30
30

45
35

90
60

60
45

120
90

120 90
2 3

60 45
4 6

180
120

35
8

±120

MS曲线（标准）、MC曲线、MT曲线、变形梯形正弦曲线

±120

MS曲线（标准）、MC曲线、MT曲线、变形梯形正弦曲线

分
度
头
规
格

摆
动
分
度
头
规
格

分
度
头
规
格

摆
动
分
度
头
规
格

注1：关于规格以上的转速，请与本公司协商。
注2：有关精度的详细内容，请参阅第B-30页。

5～18 5～25 5～30

±0.1 ±0.2 ±0.1 ±0.2 ±0.1 ±0.2
±0.05
MS曲线

±120

MS曲线（标准）、MC曲线、MT曲线、变形梯形正弦曲线

±120

MS曲线（标准）、MC曲线、MT曲线、变形梯形正弦曲线
10～40 10～50 10～70

±0.2 ±0.3 ±0.2 ±0.3 ±0.2 ±0.3
±0.05
MS曲线

120

项　　目 PPIX050/PPOX050 PPIX063/PPOX063 PPIX080/PPOX080

项　　目 PPIX110/PPOX110 PPIX140/PPOX140 PPIX180/PPOX180

注1

提

　升

　方

　向

旋

回

提

　升

　方

　向

″（秒）
″（秒）

″（秒）
″（秒）
″（秒）

″（秒）
″（秒）
″（秒）

″（秒）
″（秒）
″（秒）

●MEMO●MEMO

停产产品
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D-505

型号表示方法

回旋式P&P单元　标准型

DA B C E F G H I

BA C ED F

摆角（ψ）

　运动

　运动

004

008
006

002
003

分度数（n）

8

4
6

2
3

※ 右侧扭转R

（

（标准）
S005

　～

P

T

C
（标准）
左侧扭转

表示
变形梯形正弦
曲线。

L　分度头P&P
PPIX

PPOX
　摆动分度头P&P

080 060 030 S T S 1 X012345

050
063
080
110

MS曲线

MC曲线
MCV50）

MT曲线

140
180

110mm
140mm
180mm

50mm
63mm
80mm

030

090

180
120

060
045

070 70mm

5mm
～

机种 轴间距 分度数（n）・摆角（ψ） 提升量（Lo） 凸轮曲线 凸轮的扭转方向・摆动模式

PPIX・PPOX　Series
●轴间距：50、63、80、110、140、180mm

PPOX

PPIX PPOX

180°
120°
90°
60°
45°
30°

PPIX（凸轮的扭转方向）

如果掺杂有
凸轮曲线，
则为“×”。

停产产品
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品
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格

并
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元

选
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项

直
进
式

回
旋
式

基
本
型

滚
柱
凸
轮
单
元

拾
放
单
元

标
准
型

滑
台
型

小
型

产
品
规
格

标
准
型

滚
柱
凸
轮
单
元

滑
台
型

标
准
型

基
本
型

并
行
凸
轮
单
元

拾
放
单
元
直
进
式

回
旋
式

选
择
项

广
角
型

广
角
型

D-506

型号表示方法

回旋式P&P单元　标准型

DA B C E F G H I

BA C ED F

摆角（ψ）

　运动

　运动

004

008
006

002
003

分度数（n）

8

4
6

2
3

※ 右侧扭转R

（

（标准）
S005

　～

P

T

C
（标准）
左侧扭转

表示
变形梯形正弦
曲线。

L　分度头P&P
PPIX

PPOX
　摆动分度头P&P

080 060 030 S T S 1 X012345

050
063
080
110

MS曲线

MC曲线
MCV50）

MT曲线

140
180

110mm
140mm
180mm

50mm
63mm
80mm

030

090

180
120

060
045

070 70mm

5mm
～

机种 轴间距 分度数（n）・摆角（ψ） 提升量（Lo） 凸轮曲线 凸轮的扭转方向・摆动模式

PPIX・PPOX　Series
●轴间距：50、63、80、110、140、180mm

PPOX

PPIX PPOX

180°
120°
90°
60°
45°
30°

PPIX（凸轮的扭转方向）

如果掺杂有
凸轮曲线，
则为“×”。

G H I

１S 直轴（无键槽）

※关于下列规格，
　请咨询本公司。

方式1

※如果采用1号
　以外的方式，请
　与本公司协商。

　输出轴向上
　　输出轴将以图中1→2的顺序旋转。

输出轴摆动基准位置
输入轴旋转
基准位置（0°）

输入轴旋转
基准位置（0°）

准标准S

T 标准　输入轴从基准位置开始旋转时，

输出轴摆动基准位置

1

2

2

1

PPOX（摆动模式）

输出轴形状 安装方式 特殊规格No.

・安装扭矩保护装置
・中空孔规格

※订购 P&P单元需要
提供“特殊规格 No.”。
关于特殊规格 No.，

将与客户协商后确定。
请告知规格，本公司

可提供选择项安装服务。

停产产品
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台
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D-507

外形尺寸图

●本体

mm轴间距

拾放单元

50 标准型

PPIX・PPOX 050

40

40
50

55
14

5

1
2

9

35
10

8

32

90
160

80
40

35

32

8

30

c

15
8

d

30

64
50 15

8 85

基准位置

5N9

输入轴

3

95

输出轴

输入轴

45
40

MAX.18

ab

55

240
110
90

2×4－M6 深12 4－M6 深12

φ14h6

φ
16

h6

φ
55 φ
75

h7

处于顶面和底面的
相同位置 1010 10

给排油口（Rc1/4）
油位计（φ20）

φ
14

h6

提升

精度

特性值

项　　目 特性值项　　目

惯性力矩
扭转刚性（K）
允许弯曲力矩
允许径向力
允许推力

N

N・m/rad
N・m

N
150

1200
10

※

银色

输出轴内部重量（mo）
内部摩擦扭矩（Tin）

涂装颜色

900

－
－

1000

本体重量
油量

N・m
kg
kg

0.3

0.4
8

5

※通过下式定义输出轴允许推力。 

项　　目 提升方向项　　目

±0.05重复精度3030重复精度
停留精度 60 60

mm
分度精度 ″（秒）

″（秒）
″（秒）

±120 ±120 行程精度 mm ※

特性值
输出轴 输入轴

分度头
回旋方向

摆动分度头

1.32×10－4 6.86×10－4kg・m2

　输出轴允许推力＝（允许装载重量－最大装载重量）×9.81（N）

0

55

15

※提升量　　　　　6以下：±0.1
6以上 18以下：±0.2

停产产品
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台
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D-508

割付角Lo (°)h（mm）

装载重量表

提升量

输出扭矩表

h(°)
割付角摆角

ψ（°） (N・m)

输入轴转速 N (rpm)

摆动分度头P&P

动态额定装载重量 Mm (kg)

输入轴转速 N (rpm)
动态额定输出扭矩 Tr (N・m)

输出扭矩表

h(°)
割付角分度数

(°)n (N・m)

静态额定
输出扭矩

分度头P&P

输入轴转速
动态额定输出扭矩 Tr

N
(N・m)

　(rpm)

PPIX050　凸轮曲线/MS

PPOX050　凸轮曲线/MS

PPIX・PPOX050　凸轮曲线/MS

8 45
60

35
75

6.6
5.8
3.7
8.4

11.8
11.8

5.8
14.7

5.6
6.3

3.6
8.1

4.2
3.7
2.2
5.5

6.2
5.4
3.5
7.9

5.3
6.0

3.4
7.8

4.9
5.6

3.1
7.2

4.4
5.0

2.8
6.4

4.0
4.6

2.5
5.9

1202

6

4

3

60

90

60
45

75

150
120
90
150

4.74.811.8

7.6
6.5
6.0
4.0
2.4
8.4
7.8
6.7
7.2

4.0

11.8

14.7
14.7

5.8

14.7
14.7
14.7
14.7

2.3

5.8

7.4
6.2

3.8

8.4
7.6
6.5
7.0

4.9
4.1
3.8
2.5
1.4
5.7
5.1
4.3
4.7
3.14.14.44.5

2.3

7.2
6.1
5.6
3.8

8.2
7.4
6.3
6.8

2.02.2

5.5

7.0
5.9

3.7
5.1

6.5
5.5

3.4

8.0
7.3
6.2
6.7

7.5
6.8
5.7
6.2

3.43.7

1.8

4.6

5.8
4.9

3.0

6.7
6.0
5.1
5.6

1.6

4.2

5.3
4.4

2.7

6.1
5.5
4.6
5.1

7.88.514.760

150

180 150
120

120

90

60

90
120

90
75

60

60
75

45

7.98.414.7

7.2
4.8

14.7
11.8

6.6
4.4

7.8
6.7
7.8
7.1
4.7
8.4
7.6
6.5

14.7
14.7

14.7
14.7

14.7

11.8
14.7

14.7

6.1
7.2

7.1
6.4

7.0

4.3
7.7

5.9

45

30
30

45
35
60
45

7.5
5.0
9.3
8.7
5.711.8

14.7
11.8
14.7
14.7

5.2

6.9
4.6
8.6
8.0

3.8
2.5
4.6
4.1
3.5
4.1
3.7
2.3
4.4
4.0
3.3
4.5
3.9
2.4
5.0
4.6
2.8

4.85.35.96.47.0

6.16.57.1

5.9
3.9

5.4
3.6

5.1
3.4

6.4
5.5
6.4
5.7
3.8
6.9
6.2
5.3

5.0
5.9

5.8
5.3

4.6
5.5

5.4
4.9

5.7

3.5
6.3

4.8
5.3

3.2
5.9

4.5

5.05.4

4.5
3.0

4.1
2.7

4.1
4.9

4.8
4.4

4.7

2.9
5.2

4.0

3.8
4.5

4.4
4.0

4.3

2.6
4.8

3.6

4.6

6.1
4.1
7.7
7.1

3.94.2

5.6
3.7
7.1
6.5

5.2
3.5
6.6
6.1

3.5

4.6
3.0
5.9
5.4

3.1

4.2
2.7
5.4
4.9

60
50
44
60
50
40
50
40
33
40
30
24

18

15

10

5

3.3
3.1
2.9
3.4
3.2

2.7

2.3
2.5

2.8
2.7

3.0
3.5
3.4
3.2
3.7
3.5
3.4

3.1

2.7

2.3
2.9

2.5

2.9
2.7

0.5
0.3
0.2
0.6
0.4
0.2
0.7
0.4
0.2
0.9
0.5
0.3

2.3
2.0
1.8
2.4
2.2

1.61.9

1.4
1.6

2.1
1.8

1.1
1.3

1.8
1.5

2.7

1.9
2.5
2.3
2.0

2.4
2.2

2.12.3

1.9

1.5
2.2

1.6
1.5

1.1
1.9

1.2

2.0
1.7

1.7
1.4

1.1

0.7
0.8

1.3
1.0

0.8

0.4
0.5

0.9
0.7

1.6

1.0

0.7
1.4

0.7

1.2
0.9

1.2

0.7

0.4
1.0

0.4

0.8
0.5

20 30 12040 50 60 80 100

20 30 12040 50 60 80 100

20 30 12040 50 60 80 100

静态额定
输出扭矩

停产产品
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D-509

外形尺寸图

mm轴间距

拾放单元

标准型

输入轴

67
45

63
17

5

15
9 32 32

105
185

40
15

8

37

40

45
90

37

8

c

8
17

d

56
74 8

17

基准位置

5N9

输入轴

3

123

输出轴

MAX.25
提升

50
55

b

70

a

280
85

1215
140
110 15

63
PPIX・PPOX 063

2×4－M8 深16 4－M8 深16

φ16h6

φ
16

h6

φ
20

h6

φ
61 φ
85

h7处于顶面和底面的相同
位置

●本体

给排油口（Rc1/4）
油位计（φ20）

精度

特性值

项　　目 特性值项　　目

惯性力矩
扭转刚性（K）
允许弯曲力矩
允许径向力
允许推力

N

N・m/rad
N・m

N ※

银色

输出轴内部重量（mo）
内部摩擦扭矩（Tin）

涂装颜色
－
－ 本体重量

油量

N・m
kg
kg

※通过下式定义输出轴允许推力。 

项　　目 提升方向项　　目

重复精度″（秒）重复精度
停留精度 ″（秒）

mm
分度精度 ″（秒） ±120 ±120 行程精度 mm ※

特性值
输出轴 输入轴

摆动分度头

kg・m2

190
15

4200

1100
1500 7

0.8
15
0.5

±0.0530
6060

30

2.19×10－35.14×10－4

输出轴允许推力＝（允许装载重量－最大装载重量）×9.81（N）

回旋方向
分度头

45
0
17

70

※提升量　　　　　6以下：±0.1
6以上 25以下：±0.2

停产产品
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D-510

(N・m)

提升量

（mm）

装载重量表

Lo 割付角
(°)h

割付角
ψ（°）
摆角

(°)h

输出扭矩表

输入轴转速 N (rpm)
动态额定装载重量 Mm (kg)

动态额定输出扭矩 Tr (N・m)
输入轴转速 N (rpm)

摆动分度头P&P

(N・m)

输出扭矩表

n(°)
分度数 割付角

(°)h
动态额定输出扭矩 Tr (N・m)

输入轴转速 N (rpm)

分度头P&P
PPIX063　凸轮曲线/MS

PPOX063　凸轮曲线/MS

PPIX・PPOX063　凸轮曲线/MS

20 30 12040 50 60 80 100

20 30 12040 50 60 80 100

13.114.115.517.418.719.119.620.330.975

8
60
45
35

10.8
9.5
6.3

18.7
18.7
14.6

10.4
9.2
6.0

6.8
5.7
3.2

9.2
8.0
5.2

10.1
8.9
5.8

9.9
8.7
5.7

8.1
7.1
4.4

7.4
6.3
3.8

2

6

4

3

60

45
60

90
75

150

150
120
90

120

18.3
15.4
9.8
6.8
5.9
20.3
18.6
15.9
17.0

14.6

30.9
30.9

18.7
14.6

30.9
30.9

30.9
30.9

5.7

14.8
17.6

9.5
6.5

18.2
20.3

15.3
16.7

7.918.7 7.6

11.6
9.3
6.2
4.1
3.2
13.6
12.2
10.0
11.1
4.9

15.6
13.0
8.4
5.7
4.9
18.0
16.2
13.5
14.8
6.7

14.6
15.9

19.3
17.4

16.8
14.0

5.5

17.2
14.4
9.2
6.3

19.7
17.7
14.9
16.2
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精度

特性值

项　　目 特性值项　　目

惯性力矩
扭转刚性（K）
允许弯曲力矩
允许径向力
允许推力

N

N・m/rad
N・m

N ※

银色

输出轴内部重量（mo）
内部摩擦扭矩（Tin）

涂装颜色
－
－ 本体重量

油量

N・m
kg
kg

项　　目 提升方向项　　目

重复精度″（秒）重复精度
停留精度 ″（秒）

mm
分度精度 ″（秒） ±120 ±120 行程精度 mm ※

特性值
输出轴 输入轴

摆动分度头

kg・m2

280
40

10000

2200
2700 10

1.6
25
1.0

※通过下式定义输出轴允许推力。 

30
60

30
60

±0.05

9.41×10－4 7.4×10－3

　

回旋方向
分度头

55

90

20
0

※提升量　　　　　6以下：±0.1
6以上 30以下：±0.2

输出轴允许推力＝（允许装载重量－最大装载重量）×9.81（N）
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(°)hLo
（mm）

提升量 割付角

装载重量表

　(rpm)N输入轴转速
动态额定装载重量Mm (kg)

(N・m)
割付角

ψ（°）
摆角

动态额定输出扭矩
输入轴转速

Tr (N・m)
N　(rpm)

输出扭矩表 摆动分度头P&P

分度头P&P输出扭矩表

分度数 割付角
(°)n(°) h (N・m)

动态额定输出扭矩
　(rpm)N输入轴转速
(N・m)Tr

PPIX080　凸轮曲线/MS

PPOX080　凸轮曲线/MS

PPIX・PPOX080　凸轮曲线/MS

5.26.27.38.69.49.710.010.423.335
8

60
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25.7
22.6

37.9
37.9

24.8
21.8

16.3
13.9

21.9
19.2

24.1
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20.7

19.5
16.9

17.7
15.3

2

4

6

3

75

45
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90
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150
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35.3
32.0
27.1
23.3
21.1
9.7
35.3
32.6
28.0
29.9

37.9

51.5

51.5
51.5

37.9

51.5

23.3
51.5

51.5
51.5

20.3

26.1

34.2
30.8

22.5

31.8

9.3
35.3

26.9
29.3

26.351.5 25.3

22.7
20.2
16.5
14.8
13.1
5.3
23.7
21.3
17.7
19.6
16.7
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22.9
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18.0
8.1
31.3
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26.0
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30.0
25.3
21.9

9.1
34.4
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32.6
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27.0
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7.0
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22.0

16.1

23.0
25.6
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19.9 18.1
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18.6
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精度

特性值

项　　目 特性值项　　目

惯性力矩 
扭转刚性（K）
允许弯曲力矩
允许径向力
允许推力

N

N・m/rad
N・m

N ※

银色

输出轴内部重量（mo）
内部摩擦扭矩（Tin）

涂装颜色
－
－ 本体重量

油量

N・m
kg
kg

项　　目 提升方向项　　目

重复精度重复精度
停留精度

mm
分度精度 ″（秒）

″（秒）
″（秒）

±120 ±120 行程精度 mm ※

特性值
输出轴 输入轴

摆动分度头

kg・m2

※通过下式定义输出轴允许推力。 

30
60

30
60

±0.05

400
60

20000

20
2.9
50
2.0

3.59×10－3 3.42×10－2

　输出轴允许推力＝（允许装载重量－最大装载重量）×9.81（N）

3200
3300

回旋方向
分度头

65
0
25

115

给排油口（Rc3/8）
油位计（φ30）

※提升量　　　　　30以下：±0.2
30以上 40以下：±0.3
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特性值

项　　目 特性值项　　目

惯性力矩 
扭转刚性（K）
允许弯曲力矩
允许径向力
允许推力

N

N・m/rad
N・m

N ※

银色

输出轴内部重量（mo）
内部摩擦扭矩（Tin）

涂装颜色
－
－ 本体重量

油量

N・m
kg
kg

项　　目 提升方向项　　目

重复精度重复精度
停留精度

mm
分度精度 ″（秒）

″（秒）
″（秒）

±120 ±120 行程精度 mm ※

特性值
输出轴 输入轴

摆动分度头

kg・m2

※通过下式定义输出轴允许推力。 

30
60

30
60

±0.05

400
60

20000

20
2.9
50
2.0

3.59×10－3 3.42×10－2

　输出轴允许推力＝（允许装载重量－最大装载重量）×9.81（N）

3200
3300

回旋方向
分度头

65
0
25

115

给排油口（Rc3/8）
油位计（φ30）

※提升量　　　　　30以下：±0.2
30以上 40以下：±0.3

输入轴转速
动态额定装载重量提升量

（mm）
Lo

装载重量表

割付角
(°)h

(kg)Mm
N　(rpm)

h(°)ψ（°） (N・m)

h(°)n(°) (N・m)

Tr (N・m)
N　(rpm)

摆动分度头P&P

Tr (N・m)
N　(rpm)

分度头P&P
PPIX110　凸轮曲线/MS

PPOX110　凸轮曲线/MS

PPIX・PPOX110　凸轮曲线/MS

8 45
60

75
35

116.0
37.3
57.6
74.7

91.5
129.0

140.0
67.4

112.0

55.4
71.9

35.8
84.3
18.5
34.1
46.9

105.0
30.7
48.6
63.6

107.0109.0
34.6
53.8
70.0

52.5
68.5

33.5 26.1

56.4
42.6
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2 120
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60

90
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53.3
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装载重量表
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输出扭矩表
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装载重量表

动态额定装载重量
输入轴转速

Mm (kg)
　(rpm)N

Tr (N・m)动态额定输出扭矩静态额定
输出扭矩割付角

ψ（°）
摆角

(N・m)
输入轴转速 N　(rpm)

输出扭矩表 摆动分度头P&P

分度头P&P

(N・m)n(°) h(°)
割付角分度数 静态额定

输出扭矩

输出扭矩表
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