
674

※  上述值为执行器本体的允许值，实际可搬送重量因客户使用的马达而受限。
※  以吊装方式使用时，动态允许负载、动态允许力矩、悬挂长度请选择1/3。
到负载的重心点为止的悬挂长度请在各A、B、C方向以内使用。

允许悬挂长度（ECS系列）

【水平安装时】

【允许悬挂长度】

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A B C

直接安装・ 
折回安装 0.2

2
5 750 45 105

10 350 20 47

5
4 480 45 105
7 300 25 55

10
3 300 55 110
5 180 30 65

●ECS-05

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A B C

直接安装・ 
折回安装 0.2

2
10 400 65 150
30 150 15 40

5
10 520 50 110
30 130 10 25

10
3 800 145 330
8 280 50 120

15 140 23 55

●ECS-06

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A B C

直接安装・ 
折回安装 0.2

5
30 560 50 50
50 310 27 27

10
15 440 90 90
25 250 50 50
30 200 40 40

16
5 950 270 230

10 480 130 110
22 200 55 45

20
5 750 250 200

10 370 120 95
15 240 80 60

●ECS-10

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A B C

直接安装・ 
折回安装 0.2

5
30 900 70 80
50 420 30 40

10
15 900 150 160
25 490 80 85
30 400 60 70

16
5 1700 430 450

10 800 200 220
22 330 80 85

20
5 1200 420 400

10 580 200 190
15 370 120 120

●ECS-12

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A B C

直接安装・ 
折回安装 0.2

5
60 2300 250 240
80 1600 180 170
95 1150 145 140

10
30 2000 500 450
50 1400 280 250
75 1000 170 160

16
10 2200 1200 1000
20 1600 600 500
44 800 260 220

20
10 2300 1200 1000
20 1400 600 500
35 1000 330 290

●ECS-14
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※  上述值为执行器本体的允许值，实际可搬送重量因客户使用的马达而受限。
※  以吊装方式使用时，动态允许负载、动态允许力矩、悬挂长度请选择1/3。
到负载的重心点为止的悬挂长度请在各A、B、C方向以内使用。

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A B C

直接安装・ 
折回安装 0.2

2
5 105 45 750

10 47 20 350

5
4 100 45 450
7 55 23 240

10
3 110 55 400
5 60 30 230

●ECS-05

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A B C

直接安装・ 
折回安装 0.2

2
15 110 42 400
30 45 15 180

5
5 240 95 1150

10 115 50 540
30 25 10 140

10
3 320 150 700
8 110 50 250

15 50 25 120

●ECS-06

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A B C

直接安装・ 
折回安装 0.2

5
60 240 250 1600
80 170 180 1200
95 140 145 1050

10
30 420 460 1500
50 240 250 1000
75 150 160 700

16
10 1050 1200 2650
20 500 620 1450
44 230 270 800

20
10 1000 1200 1900
20 500 600 1000
35 270 300 600

●ECS-14

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A B C

直接安装・ 
折回安装 0.2

5
10 160 160 1400
20 75 75 650
30 45 45 400

10
10 130 140 690
20 60 65 330
30 40 40 210

16
5 230 250 750

10 110 120 370
22 45 50 160

20
5 220 250 650

10 105 120 320
15 65 75 210

●ECS-10

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A B C

直接安装・ 
折回安装 0.2

5
10 330 270 2200
20 145 120 1000
30 90 70 600

10
10 260 240 850
20 115 110 520
30 70 60 300

16
5 450 450 1300

10 210 210 600
22 80 80 240

20
5 410 410 1200

10 190 195 600
15 120 120 390

●ECS-12

允许悬挂长度（ECS系列）

【壁挂安装时】

【允许悬挂长度】
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允许悬挂长度（ECS系列）

【垂直安装时】

【允许悬挂长度】

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A C

直接安装・ 
折回安装 0.2

2
3 80 80
7 35 35

5 3 65 65
10 1.5 120 120

●ECS-05

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A C

直接安装・ 
折回安装 0.2

2
5 160 160

15 53 53

5
2 300 300
4 150 150

10 60 60

10
1 410 410
2 205 205
5 82 82

●ECS-06

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A C

直接安装・ 
折回安装 0.2

5
20 755 755
25 605 605
27 560 560

10
10 1350 1350
15 900 900
18 750 750

16
2 2400 2400
4 1700 1700
7 1300 1300

20 6 1200 1200

●ECS-14

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A C

直接安装・ 
折回安装 0.2

5
5 310 310

10 155 155
12 130 130

10
4 360 360
6 240 240
8 180 180

16
1 1050 1050
2 525 525
5 210 210

20
1 850 850
2 425 425
3 283 283

●ECS-10

马达安装 加减速时间
Sec 导程 重量

kg
悬挂量 mm

A C

直接安装・ 
折回安装 0.2

5
5 600 600

10 300 300
12 250 250

10
4 650 650
6 430 430
8 320 320

16
1 1050 1050
2 525 525
5 210 210

20 3 650 700

●ECS-12

※  上述值为执行器本体的允许值，实际可搬送重量因客户使用的马达而受限。
※  以吊装方式使用时，动态允许负载、动态允许力矩、悬挂长度请选择1/3。
到负载的重心点为止的悬挂长度请在各A、B、C方向以内使用。
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