
574

允许负载重量

【水平・壁挂安装时】

偏移距离
X

【水平安装时】 【壁挂安装时】

偏移距离
X伸出距离

Z

伸出距离
Z

ZX X Z
工件重量
M

※　�执行器的移动寿命为5,000km时的值。(加减速度0.5G、速度300mm/s)�
丝杠导程：2mm为移动寿命1,000km时的值。
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允许负载重量

【垂直安装时】

※　�执行器的移动寿命为5,000km时的值。(加减速度0.5G、速度300mm/s)�
丝杠导程：2mm为移动寿命1,000km时的值。

Z Z

Y YX

X

X

Y

偏心距离
X

偏心距离
Y

工件重量
M

工件重量
M

EBR Series
允许负载重量
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活塞杆端跳动量（EBR系列）※参考值
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活塞杆端跳动量（EBR系列）※参考值
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EBR Series
技术资料
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