
RCS2 Series

<规格>
 ・所需夹紧力：400　N
 ・使用压力：0.5MPa
 ・最大活塞速度：100mm/s
 ・夹紧臂形状
     M2 ：0.31kg   L：0.08m
     A：0.1m   a：0.01m
 ・夹具形状
     M1 ：0.04kg   D：0.02m

1. 计算必要受压面积。

  必要受压面积（mm2）＝ 所需夹紧力（N） 
使用压力（MPa）×效率  ＝ 400

0.5 x 80%  ＝1000（mm2）

  注）效率因夹紧臂的形状和材质而不同。

2. 根据规格一览表的受压面积（缩回侧）选择气缸规格。
   φ40受压面积：1055（mm2）  ＞   必要受压面积：1000（mm2）

3. 确认夹紧臂允许长度。
  使用压力0.5MPa、夹紧臂长度80mm
  ⇒使用范围内

4. 确认夹紧臂允许惯性力矩。
  惯性力矩的计算
  （使用第1091页集中负荷的公式）
 
  惯性力矩 I ＝ M1（R1

2 ＋K1
2） ＋ M2R2

2

3  

    R1＝ L、R2＝ A－a、K1
2＝ D2

8  

  I ＝0.04×（0.082＋ 0.022

8 ） ＋ 0.31×（0.1－0.01）2
3

    ＝ 1.10×10－3 kg・m2

  惯性力矩1.10×10－3 kg・m2

  最大活塞速度   100mm/s
  ⇒使用范围内

根据以上计算结果，选择规格φ40。
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