
MRG2 Series
技术资料

● 弯曲力矩方向
    M1＝F×L

● MRG2-10

● MRG2-16

● MRG2-25

A的位移量=滑台位移量

MRG2  滑台位移量（参考值）
● 横向弯曲力矩方向
    M2＝F×L

● 扭转力矩方向
    M3＝F×L

注：滑台位移量表示行程终点的参考值。
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