
574

許容負荷質量

【水平・壁掛け設置時】

オフセット距離
Ｘ

【水平設置時】 【壁掛け設置時】

オフセット距離
Ｘ張出距離
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ワーク質量
M

※　アクチュエータの走行寿命が5,000km時の値です。（加減速度0.5G、速度300ｍｍ/s）
　　ねじリード：2ｍｍは走行寿命が1,000km時の値です。
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許容負荷質量

【垂直設置時】

※　アクチュエータの走行寿命が5,000km時の値です。（加減速度0.5G、速度300ｍｍ/s）
　　ねじリード：2ｍｍは走行寿命が1,000km時の値です。
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許容負荷質量
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ロッド先端振れ量（EBRシリーズ）※参考値

【EBR-05】
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ロッド先端振れ量（EBRシリーズ）※参考値

【EBR-05】
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