
ワーク質量 30㎏

使用頻度 50回/日

取付
方法

床固定

Point 無人化  省スペース  稼動式

After
手首・腕・腰への負担
が大きく対策が必要

無人化に成功

協働ロボットなので 
柵もいらず 

省スペースで設置

連続動作で 
作業効率アップ

コンテナ出荷作業Case 21
Before

2人がかりで 
積上作業

アタッチ
メント

コンテナ専用 
クランプ

その他製造業

Before
手首・腕・腰への負担
が大きく対策が必要

2人がかりで 
積上作業


